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Ihr Servicepartner:

tousek PRODUKTE

•	 Schiebetorantriebe

•	 Laufwerke

•	 Drehtorantriebe

•	 Garagentorantriebe

•	 Falttorantriebe

•	 Schranken

•	 Parksysteme

•	 Fensterantriebe

•	 Lichtkuppelantriebe

•	 Türantriebe

•	 Torsteuerungen

•	 Funkfernsteuerungen

•	 Schlüsselschalter

•	 Zutrittskontrolle

•	 Sicherheitseinrichtungen

•	 Zubehör

Ausführung,	Zusammenstellung,	technische	Veränderungen	
sowie	Satz-	und	Druckfehler	vorbehalten.

		 Einsatzmöglichkeiten:

• 	 für alle freitragenden und bodenlaufenden Tore mit max. 2500kg Torgewicht

		 Die wichtigsten Funktionen im Überblick

•	 eingebaute Steuerung mit Frequenzumformer  
•	 sehr hohe Laufgeschwindigkeit einstellbar
•	 für Dauerbetrieb geeignet (100%ED)
•	 Endlagenbremse
•	 Notentriegelungsvorrichtung
•	 integrierte Rutschkupplung
•	 einstellbarer Sanftstopp durch Frequenzregelung
•	 selbstlernende Endpositionen
•	 drei Steuerlogiken: Automatik-, Impuls- und Totmannbetrieb
•	 Anschlussmöglichkeit sämtlicher Befehlsgeber und Sicherheitseinrichtungen
•	 bei reduzierter Drehzahl kein Kraftverlust

Technische Information / Planungsunterlage

Schiebetorantriebe DYNAMIC T20S, -T25S
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	Schiebetorantrieb DYNAMIC T20S, T25S 	

Technischer Aufbau DYNAMIC T20S, T25S

(1)	 Kabeleinlass
(2)	 Bodenplatte
(2a)	 Langlöcher (4x) für Befestigung am Fundament
(3)	 Schrauben für Höhenverstellbarkeit 

	 (je 4 an Vorder- und Rückseite)
(4)	 Motor-/Getriebeeinheit
(5)	 Steuerungskasten
(6)	 Notentriegelungs-Abdeckung
(7)	 Notentriegelungshebel
(8)	 Zahnrad
(9)	 Drehzahlsensor

Technische Daten
Schiebetorantrieb DYNAMIC T20S T25S T20S T25S
Steuerung integriert max. Fahrweg 30m

Versorgung 230Va.c., 50Hz Schutzart IP67

max. Stromaufnahme 3A Einschaltdauer  
nach Betriebsart S1 100%

Niederspannungsausgang 24Va.c., 900mA Drehmoment   45Nm

max. Torgewicht 2000kg 2500kg Antriebszahnrad Z20M4 Z15M4

Torgeschwindigkeit
einstellbar

Öffnen max. 0,33m/s max. 0,25m/s Umgebungstemperatur -20°C bis +40°C

Schließen max. 0,33m/s max. 0,25m/s Artikel-Nr. 11100120 11100160

Sonstiges eingebaute Rutschkupplung • Sanftstopp • Steckplatz für Funkempfänger (STN1 oder STN2) 
und I-Schleifendetektor ISD4
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FR

ST

WICHTIG: Die Werkseinstellung des Frequenzumformers (FR) darf nicht 
verändert werden !  Bei jedem Eingriff erlischt automatisch die Garantie !

Aufbau des Steuerungskastens

Komponenten des Steuerungskastens

FR	 Frequenzumformer
SCH	 Hauptschütz
ST 	 Steuerungsplatine mit Display	

SCH

L 
N

Versorgung 
DYNAMIC: 
230Va.c.
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Aufbau des Steuerungsplatine

	Steuerungsplatine	 Schiebetorantrieb DYNAMIC T20S, T25S

TD

ISD

FUFU
F2

K

T

ESC

–

+

ENTER

F1
S

FR

D

für Programmierung:

TD 	 Textdisplay
+ 	 Taste (AUFWÄRTS in Menüstruktur bzw. Wertzuwachs)
– 	 Taste (ABWÄRTS in Menüstruktur bzw. Wertminderung)
ENTER 	 Taste BESTÄTIGUNG
ESC 	 Taste VERWERFEN/RETOUR

Bestandteile der Steuerungspaltine

K		 Klemmenleisten (Belegung siehe Folgeseite)
T		 Transformator
F1	 Sicherung T 1A
F2	 Sicherung F 2A
D		 Anschluss Display bzw. 
		  TSI-Anschluss (optionales tousek-Service-Interface)
FR	 Anschluss Frequenzumformer
S		 Anschluss Drehzahlsensor
ISD	 Steckplatz für optionalen Induktionsschleifendetektor
FU	 Steckplatz für optionalen Funkempfänger

	 Wichtig

Das optionale tousek-
Service-Interface muss 
mit Anschluss (D) ver-
bunden werden!

>> Anschluss an Buchse D
 <
< 
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	Klemmenbelegung	 Schiebetorantrieb DYNAMIC T20S, T25S

	 Warnung

•	 Vor Öffnen des Steuerungskastens  
unbedingt den Hauptschalter abschalten !

•	 Nach dem Abschalten muss stets 15 Min. gewartet werden, damit sich die eingebauten Kondensatoren entladen 
können ! 

•	 Das Gerät darf nicht in explosionsgefährdeter Umgebung eingesetzt werden !
•	 Lesen Sie die Sicherheitshinweise auf S. 8 vollständig und sorgfältig durch, bevor Sie das Gerät installieren und 

betreiben.

•	 Bei Anschluss-, Einstell- und Wartungsarbeiten ist darauf zu achten, dass die Elektronik nicht  
durch Feuchtigkeit (Regen) beschädigt wird. 	

H
au

pt
sc

hü
tz

K
on

tr
ol

lle
uc

ht
e 

24
V,

 m
ax

.2
W

po
t. 

fr
ei

er
 M

el
de

ko
nt

ak
t 1

 
Ko

nt
ak

tb
ela

st
un

g 
1A

 24
Vd

.c.

po
t. 

fr
ei

er
 M

el
de

ko
nt

ak
t 2

 
Ko

nt
ak

tb
ela

st
un

g 
1A

 24
Vd

.c.

vo
rv

er
dr

ah
te

t 

 
vorverdrahtet 

I-S
ch

le
ife

 2

I-S
ch

le
ife

 1

LS
-S

en
de

r

LS
-E

m
pf

än
ge

r u
nd

N
ie

de
rs

pa
nn

un
gs

- 
au

sg
an

g,
 9

00
m

A

LS
-K

on
ta

kt

G
em

ei
ns

am
er

N
eb

en
sc

hl
ie

ßk
.

H
au

pt
sc

hl
ie

ßk
.

Er
du

ng
23

0V
, 5

0H
z 

  L
Ve

rs
or

gu
ng

  N
 

B
lin

kl
eu

ch
te

 2
30

V,
 1

00
W

92 92 93 93

~ ~

40	41	40	43	46	47	50	51	52

24V 24V

+	 –

K1
+

K1
– 70 71 9/29/1 9/3 9/4

K1

10 1121031	37	32	30	33	30	34	30	58	59

ST
O

PP
-T

as
te

r

Im
pu

ls
ta

st
er

ZU
-T

as
te

r

G
eh

-T
as

te
r

N
ot

en
tr

ie
ge

lu
ng

Nur mittels  
I-Schleifen- 
detektor aktiv

L 
N

Versorgung 
DYNAMIC: 
230Va.c.



- 6 -	 tousek  /  DYNAMIC-T20S_29001307  /  03. 03. 2015

Hautebene 	 Unterebene Einstellungen
Taster/Schalter 	 Impulstaster 	AUF/STOPP/ZU

	AUF/ZU/AUF
	AUF
	TOTMANN *)

*) wenn der Impuls-
taster auf TOTMANN 
eingestellt wird, so ist 
automatisch auch der 
Gehtaster auf TOT-
MANN. Schließen mit 
ZU-Taster (S. 15)  

	 Geh-Taster 	AUF/STOPP/ZU
	AUF/ZU/AUF
	AUF
	TOTMANN *)

Sicherheit G 	 Lichtschranke 	aktiv
	nicht aktiv

G 	 Hauptschließkante 	aktiv
	nicht aktiv
	Funkleiste TX
	TX 400

G 	 Nebenschließkante 	aktiv
	nicht aktiv
	Funkleiste TX
	TX 400

	 LS-Funktion 	beim Schließen reversieren
	Stopp, nach Freigabe öffnen
	 im Zulauf Stopp, danach schließen

	 LS-Pausezeit 	kein Einfluss der Lichtschranke
	Abbruch der Pausezeit
	Neustart der Pausezeit
	sofortiges Schließen nach Öffnen

	 LS-Selbsttest 	aktiv
	nicht aktiv

Motor 	 Geschwindigkeit AUF 	50...100%	 [5er Schritte]	  = 100%

	 Geschwindigkeit ZU 	50...100%	 [5er Schritte]	  = 80%

	 Softgeschwindigkeit 	25...90%	 [5er Schritte]	  = 50%

	 Softweg AUF 	0...2m	 [0,1er Schritte]	  = 0,5m

	 Softweg ZU 	0...2m	 [0,1er Schritte]	  = 0,5m

	 Endposition AUF 	0...-30	 [1er Schritte]	  = -5

	 Endposition ZU 	0...-30	 [1er Schritte]	  = -5

Betriebslogik 	 Impulslogik 	Stop, Start der Pause
	 Impulsunterdrückung beim Öffnen
	Pausezeitverlängerung

G 	 Öffnungsrichtung 	<<<– li
	–>>> re

G 	 Betriebsart 	 Impulsbetrieb
	Automatik 1...255s	 [5er Schritte]

	 Teilöffnung 	10...100%	 [1er Schritte]	  = 30%

	 Automatikfunk. 	Voll/Teilöffnung
	nur Vollöffnung
	nur Teilöffnung

	 Pausezeitlogik 	kein Einfluss
	Daueroffen bei Automatik

Licht/Leuchten 	 Vorwarnzeit AUF 	AUS, 1...30s	  = AUS

	 Vorwarnzeit ZU 	AUS, 1...30s	  = AUS

	 Meldekontakte 	Torzustandsanzeige 1
	Torzustandsanzeige 2

	 Kontrollleuchte 	 leuchtet beim Öffnen und Schließen
	 langsam blinken / leuchten / blinken
	 leuchtet in der Offenstellung

Diagnose 	 Statusanzeige 	Zustandsanzeige aller Eingänge

	 Positionen löschen 	NEIN
	JA

	 Werkseinstellung 	NEIN
	JA

	 Softwareversion 	Anzeige Softwareversion

	 Seriennummer 	Anzeige Seriennummer

	 Protokoll 	Durchblättern der Protokolleinträge (mit + bzw. -)

	 Status Sensor 	Anzeige

Hinweis: Einige Änderungen bezüglich der Funktionsweise oder Betriebslogik werden erst dann übernommen, 
wenn das Tor geschlossen ist und „Betriebsbereit“ im Display angezeigt wird.

Menügliederung	 Einstellungen-Übersicht

+

–

Steuerung für Schiebetorantrieb DYNAMIC T20S, T25S

ESC ENTER
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•	 Maße in mm

	 (1)	 Kabeleinlass
	 (2)	 Bodenplatte
	 (2a)	Langlöcher (4x) für Befestigung am Fundament

Maße und technische Änderungen vorbehalten !

	Maßskizze	 Schiebetorantrieb DYNAMIC T20S, T25S

Diese Anlei tung is t  unser Eigentum und darf  an Firmen des Mitbewerbes nicht  ausgehändigt  werden.  
Jeglicher Nachdruck, auch auszugsweise, ist ohne unsere Zustimmung nicht gestattet. Für eventuell entstandene Druckfehler oder 
Irrtümer ist jede Haftung ausgeschlossen. Mit Erscheinen dieser Ausgabe verlieren alle vorangegangenen Versionen ihre Gültigkeit.
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