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Centralina di comando per automazioni
Z I Z E 230V con 1 0 2 motori
Istruzioni d’'uso ed avvertenze
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1 RIEPILOGO AVVERTENZE

Leggere attentamente: la mancanza del rispetto delle seguenti avvertenze, pud generare situazioni di pericolo.

/N ATTENZIONE L'UTILIZZO DEL PRODOTTO IN CONDIZIONI ANOMALE NON PREVISTE DAL COSTRUTTORE PUO GENERARE SITUAZIONI DI PERI-
COLO; RISPETTARE LE CONDIZIONI PREVISTE DALLE PRESENTI ISTRUZIONI.

/N ATTENZIONE NoON PERMETTERE A PERSONE LE CUI CAPACITA FISICHE, SENSORIALI O MENTALI SIANO RIDOTTE DI MANEGGIARE | SISTEMI
DI CONTROLLO. IMPEDIRE Al BAMBINI DI GIOCARE NELLE IMMEDIATE VICINANZE DELL’AUTOMATISMO.

/N ATTENZIONE DEA SYSTEM RICORDA CHE LA SCELTA, LA DISPOSIZIONE E L'INSTALLAZIONE DI TUTTI | DISPOSITIVI ED | MATERIALI
COSTITUENTI L’ASSIEME COMPLETO DELLA CHIUSURA, DEVONO AVVENIRE IN OTTEMPERANZA ALLE DIRETTIVE EuROPEE 2006/42/CE (DIRET-
TIVA MACCHINE), 2004/108/CE (COMPATIBILITA ELETTROMAGNETICA), 2006/95/CE (APPARECCHI ELETTRICI A BASSA TENSIONE). PER
TUTTI | PAESI EXTRA UNIONE EUROPEA, OLTRE ALLE NORME NAZIONALI VIGENTI, PER UN SUFFICIENTE LIVELLO DI SICUREZZA SI CONSIGLIA IL
RISPETTO ANCHE DELLE PRESCRIZIONI CONTENUTE NELLE DIRETTIVE SOPRACCITATE.

/N ATTENZIONE IN NESSUN CASO UTILIZZARE IL PRODOTTO IN PRESENZA DI ATMOSFERA EPLOSIVA O IN AMBIENTI CHE POSSANO ESSERE
AGGRESSIVI E DANNEGGIARE PARTI DEL PRODOTTO.

/\ ATTENZIONE QUALSIASI OPERAZIONE D INSTALLAZIONE, MANUTENZIONE, PULIZIA O RIPARAZIONE DELL'INTERO IMPIANTO DEVONO ESSE-
RE ESEGUITE ESCLUSIVAMENTE DA PERSONALE QUALIFICATO; OPERARE SEMPRE IN MANCANZA DI ALIMENTAZIONE E SEGUIRE SCRUPOLOSAMENTE
TUTTE LE NORME VIGENTI NEL PAESE IN CUI S| EFFETTUA L'INSTALLAZIONE, IN MATERIA DI IMPIANTI ELETTRICI.

/N ATTENZIONE SEGUIRE LE INDICAZIONI FORNITE NELLE ILLUSTRAZIONI PER LA CORRETTA INSTALLAZIONE DELLE CENTRALI FORNITE IN
BOX. NEL CASO LA CENTRALE DI COMANDO SIA INCORPORATA NELL'UNITA DI MOTORIZZAZIONE FARE RIFERIMENTO AL RELATIVO MANUALE
D’ISTRUZIONI PER EVENTUALI ULTERIORI INDICAZIONI SUL MONTAGGIO E CABLAGGIO (AD ESEMPIO INDICAZIONI SU FORATURE PER IL PASSAGGIO
DEI CAVI, UTILIZZO DI PRESSACAVI ECC..). LA MANCANZA DEL RISPETTO DI QUESTE INDICAZIONI PUO COMPROMETTERE UN ADEGUATO GRADO
DI PROTEZIONE ELETTRICO.

/N ATTENZIONE L'UTILIZZO DI PARTI DI RICAMBIO NON INDICATE DA DEA SysTEM E/O IL RIASSEMBLAGGIO NON CORRETTO POSSONO
CAUSARE SITUAZIONI DI PERICOLO PER PERSONE, ANIMALI E COSE; POSSONO INOLTRE CAUSARE MALFUNZIONAMENTI AL PRODOTTO; UTILIZZARE
SEMPRE LE PARTI INDICATE DA DEA SYSTEM E SEGUIRE LE ISTRUZIONI PER L'ASSEMBLAGGIO.

/N ATTENZIONE L’ ERRATA VALUTAZIONE DELLE FORZE D'IMPATTO PUO ESSERE GAUSA DI GRAVI DANNI A PERSONE, ANIMALI 0 cosE. DEA
SYSTEM RICORDA CHE L’'INSTALLATORE DEVE VERIFICARE CHE TALI FORZE D’ IMPATTO, MISURATE SECONDO QUANTO INDICATO DALLA NORMA EN
12445, SIANO EFFETTIVAMENTE INFERIORI Al LIMITI PREVISTI DALLA NORMA EN12453.

/N ATTENZIONE EVENTUALI DISPOSITIVI DI SICUREZZA ESTERNI UTILIZZATI PER IL RISPETTO DEI LIMITI DELLE FORZE D'IMPATTO DEVONO
ESSERE CONFORMI ALLA NORMA EN12978.

ATTENZIONE [N oTTEMPERANZA ALLA DIRETTIVA UE 2002/96/CE Sul RIFIUTI DI APPARECCHIATURE ELETTRICHE ED ELETTRONI-
cHE (RAEE), QUESTO PRODOTTO ELETTRICO NON DEVE ESSERE SMALTITO COME RIFIUTO MUNICIPALE MISTO. S| PREGA DI SMALTIRE IL
PRODOTTO PORTANDOLO AL PUNTO DI RACCOLTA MUNICIPALE LOCALE PER UN OPPORTUNO RICICLAGGIO.

2 DESCRIZIONE DEL PRODOTTO

Il quadro di comando 212E é stato realizzato esclusivamente per il controllo di automatismi DEA System, con 1 0 2 motori a 230V ~.
L'ambiente per il quale & stato progettato e testato & la “normale” situazione per aperture di porte ad anta battente, scorrevoli e basculanti
residenziali; Il quadro di comando & dotato di ricevitore radio 433,92 MHz incorporato per codifiche HCS o HT12E ed é caratterizzato da
estrema semplicita d’installazione che permette I'impostazione di tutti i parametri di funzionamento attraverso 2 tasti e led di segnalazio-
ne. Nel caso di centrali di comando fornite in BOX il grado di protezione & IP55, se installate correttamente.
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3 DATI TECNICI

Tensione alimentazione (V) 230V ~ +10% (50Hz)

Uscita lampeggiante 230V 230V ~ max 75mA art. LED230AI

Uscita alimentazione ausiliari (24Vaux)

24V ~ max 200mA (24Vaux + 24Vsic)
Uscita alimentazione sicurezze (24Vsic)

Potenza max motori 2 x 500W max

Fusibile F1 T5A 250V ritardato

Fusibile F2 T100mA 250V ritardato
Temperatura limite di funzionamento -20+50 °C

Frequenza ricevitore radio 433,92 MHz codifica rolling code / dipswitch
N° max radiocomandi gestiti 30

4 COLLEGAMENTI ELETTRICI

Eseguire i collegamenti elettrici seguendo le indicazioni della “Tabella 1” e lo schema di pag. 49-50.

ATTENZIONE Collegarsi alla rete 230V ~ 50 Hz tramite un interruttore onnipolare o altro dispositivo che assicuri la onnipolare disinser-
zione della rete, con una distanza di apertura dei contatti = 3,5 mm.

ATTENZIONE Per una adeguata sicurezza elettrica tenere nettamente separati (minimo 4 mm in aria o 1 mm attraverso I'isolamento
supplementare) i cavi a bassissima tensione di sicurezza (comandi, elettroserratura, antenna, alimentazione ausiliari) dai cavi di ali-
mentazione 230V ~ provvedendo a porli all'interno di canalette in plastica ed al loro fissaggio con adeguate fascette in prossimita delle
morsettiere.

ATTENZIONE Tutti i cavi dovranno essere spellati e sguainati nelle immediate vicinanze dei morsetti. Tenere i cavi leggermente pit lunghi
in modo da eliminare successivamente I’'eventuale parte in eccesso.

Tabella 1 “collegamento alle morsettiere”

12 Ingresso alimentazione 230 V ~ - 50Hz (L = fase, N = neutro)
34 Uscita lampeggiante 230 V ~ 50 Hz max 40W
5-6-7 Uscita motore 2 max 500W (5 = apre, 6 = comune, 7 = chiude)

8-9-10 Uscita motore 1 max 500W (8 = apre, 9 = comune, 10 = chiude)

Uscita 24 V ~ alimentazione dispositivi di sicurezza controllati. Da utilizzare per I'alimentazione dei TX fotocellula e dei

11-13 ) . S ; - ; ) ) R, )
dispositivi di sicurezza nel caso in cui si voglia verificare il funzionamento degli stessi all’inizio di ogni manovra

Uscita 24 V ~ alimentazione ausiliari e dispositivi di sicurezza non controllati. Da utilizzare per I'alimentazione di eventuali
12-13 dispositivi ausiliari, dei RX fotocellula (in ogni caso), e dei dispositivi di sicurezza nel caso in cui non si voglia verificare il
funzionamento degli stessi all’inizio di ogni manovra.

ATTENZIONE funzionamento ad 1 motore: Ingresso N.C. finecorsa chiusura.
14 Se non utilizzato cortocircuitare al morsetto n°19

ATTENZIONE funzionamento a 2 motori: Ingresso non utilizzato, cortocircuitare al morsetto n°19

ATTENZIONE funzionamento ad 1 motore: Ingresso N.C. finecorsa apertura.
Se non utilizzato cortocircuitare al morsetto n°19

15
ATTENZIONE funzionamento a 2 motori: Ingresso N.C. dispositivo di sicurezza esterno. In caso di intervento inverte il moto.
Se non utilizzato cortocircuitare al morsetto n°19
Ingresso N.C. dispositivo di sicurezza esterno. In caso di intervento inverte il moto.
16 - oo o
Se non utilizzato cortocircuitare al morsetto n°19
Ingresso N.C. fotocellula. In caso di intervento durante la chiusura inverte il moto.
17 . s o
Se non utilizzato cortocircuitare al morsetto n°19
18 Ingresso N.O. start. In caso di intervento provoca I'apertura o la chiusura. Pud funzionare in modalita “inversione” o “passo
- passo”. Puo essere utilizzato anche per la connessione di un contatto temporizzato.
19 Comune ingressi
20 Segnale antenna
21 Massa antenna
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5 ISTRUZIONI D’USO

Dopo avere eseguito correttamente tutti i collegamenti alle
morsettiere ricordandosi di ponticellare gli ingressi “normalmente
chiusi” non utilizzati, alimentare la centrale di comando.

ATTENZIONE Assicurarsi di collegare il cavo di fase al morsetto “L”
e il neutro al morsetto “N”.

ATTENZIONE Utilizzare soltanto motori protetti termicamente e
con tensione di risonanza massima di 400V.

Tutte le impostazioni e programmazioni della centrale di
comando vengono effettuate utilizzando i due tasti SET e SEL ed
i led di indicazione, come descritto di seguito. Tutte le funzioni di
programmazione possono essere eseguite all’accensione della
centrale di comando oppure al termine di una manovra di chiusura.

() 1-2mot
() RrRADIO
() FoRzA

() PrOG

() MoDE

LED spento

LED acceso con luce
fissa

LED lampeggiante
lento

X

fandl

LED Ilampeggiante
veloce

1 Selezione numero di motori

Stato LED

80000

Premere SET e rilasciare subito: il led “1-2MOT” inizia a lampeggiare indicando I'impostazione

{0000

Premere SET e rilasciare subito: il led “1-2MOT” si riaccende fisso (nuova impostazione me-

80000

A questo punto premere SEL per selezionare eventualmente un’altra funzione di programma-

Comandi Funzione
%i 1. | Premere ripetutamente SEL fino ad accendere il led “1-2MOT”
O attualmente selezionata:
t 2 - -
= - Lampeggio lento = funzionamento ad 1 motore;
- Lampeggio veloce = funzionamento a 2 motori.
%i 3. | Premere SEL per cambiare il tipo di programma di funzionamento.
O
%i 5 morizzata).
N 11 5|0 . ) - .
= zione oppure, uscire dalla programmazione (tutti i led spenti).

0000

ATTENZIONE Con funzionamento ad 1 motore gli ingressi “FCA/SIC2” e “FCC” funzionano rispettivamente come finecorsa apertura e
finecorsa chiusura. Con funzionamento a 2 motori invece I'ingresso “FCA/SIC2” funziona come ingresso per bordo sensibile montato
sull’anta n°2, “FCC” non € attivo. In ogni caso poticellare verso il comune gli ingressi non utilizzati.

2 Ricevitore 433,92 Mhz incorporato

2.1 Apprendimento radiocomandi

Comandi Funzione Stato LED
%¢ 1. | Premere ripetutamente SEL fino ad accendere il led “RADIO” O ' O O O
\};i 2 Premere SET e rilasciare subito: il led “RADIO” inizia a lampeggiare indicando lo stato di ap- ODO O O
= " | prendimento del ricevitore. j =
Premere il tasto del radiocomando che si desidera apprendere. Il led rimane acceso per un
< secondo e poi riprende a lampeggiare (tasto appreso).
4. | Ripetere il punto 3 per eventuali altri tasti o radiocomandi da apprendere.
5. | Attendere che il led si riaccenda fisso (apprendimento concluso). O . O O O
A questo punto premere il tasto SEL per selezionare eventualmente un’altra funzione di pro-
11| e
=] " | grammazione oppure, uscire dalla programmazione (tutti i led spenti).

2.2 Reset della memoria radiocomandi

ATTENZIONE La centrale riconosce automaticamente il tipo di radiocomando al primo apprendimento (dipswitch o rolling code) ed in
seguito ricevera solo altri radiocomandi con stessa codifica.

Stato LED

ol [o[00

gigas

08000

Comandi Funzione
%i 1. | Premere ripetutamente SEL fino ad accendere il led “RADIO”.
%l 2 Premere SET e mantenerlo premuto fino a quando il led inizia a lampeggiare velocemente
" | (cancellazione in corso).

N Rilasciare il tasto SET.

t1 s ; - , .
& Attendere che il led si riaccenda fisso (cancellazione conclusa).

N i 4 A questo punto premere il tasto SEL per selezionare eventualmente un’altra funzione di pro-

& " | grammazione oppure, uscire dalla programmazione (tutti i led spenti).

0000

Dovvnload#d from www.Manualslib.com manuals search engine

ﬂ


http://www.manualslib.com/

3 Regolazione della forza motore

Comandi Funzione Stato LED

%1 1. | Premere ripetutamente SEL fino ad accendere il led “FORZA". O O ' O []

N i 2 Premere SET e rilasciare subito: viene visualizzato il valore di forza attualmente impostato (8
=

livelli disponibili come da tabella). '

w0000 > BH000 = OBHDO = WOWEC
v 80000 = 88000 = 80800« 80880

O Premere SEL fino ad ottenere la configurazione dei led corrispondente al valore di forza desi-
%i & derato.

\li a Premere SET e rilasciare subito: il led “FORZA” si riaccende fisso (nuovo valore di forza me- O O ' O []
=) " | morizzato).

O 1 5 A questo punto premere SEL per selezionare eventualmente un’altra funzione di programma- O O O O O
=2 " | zione oppure, uscire dalla programmazione (tutti i led spenti).

4 Apprendimento dei tempi di lavoro con funzionamento a 1 motore

Comandi Funzione Stato LED

Eseguire I'operazione di sblocco del motoriduttore, portare manualmente la porta in posizio-
ne di completa chiusura e ribloccare il motoriduttore.

Nel caso siano installati i finecorsa elettromeccanici, regolare la relativa camma affinché il
finecorsa di chiusura, in questa posizione, venga attivato.

%i 3. | Premere ripetutamente SEL fino ad accendere il led “PROG”. O O O . O
X2
\%l 4 Premere e mantenere premuto il tasto SET fino a quando il led “PROG” inizia a lampeggiare O O ODO

velocemente indicando che € iniziato I'apprendimento dei tempi di lavoro.

%T 5. | Rilasciare il tasto SET. O O Oxz[][]
000G0

:5)‘6 J 6. | Dare un’impulso di START: il motore 1 parte in apertura.

Quando il motore 1 arriva in battuta, dare un’ impulso di START: il motore 1 si

ferma. 2
S@$ \ <. | ATTENZIONE: Anche se installato, il finecorsa di apertura non viene rilevato in U; I
Ry questa fase. La porta DEVE essere arrestata in ogni caso con un impulso di START, O O ODO

nel punto desiderato. Regolare la relativa camma affinche il finecorsa di apertura,
in questa posizione, venga attivato.

Dare un’ impulso di START: inizia il conteggio del tempo di chiusura automatica.

x2
- 8. | ATTENZIONE: Per disabilitare la chiusura automatica tenere premuto fino alla partenza in OOODO
chiusura del motore 1 e passare direttamente al punto 11. ST

X2
9. | Attendere il tempo di chiusura automatica desiderato. O O ODO

X;z. ,
11. | corsa di chiusura) il motore si arrestera automaticamente. Il led “PROG” si riac-

cende fisso, apprendimento tempi di lavoro concluso. O O [] ' []

N i 12 A questo punto premere SEL per selezionare eventualmente un’altra funzione di programma- O O O O O
" | zione oppure, uscire dalla programmazione (tutti i led spenti).

@0 J 10. | Dare un’ impulso di START: il motore 1 parte in chiusura.

Dopo qualche sec. dall’arrivo sulla battuta (oppure all’arrivo sull’eventuale fine-
1
—

4
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5 Apprendimento dei tempi di lavoro con funzionamento a 2 motori

Comandi Funzione Stato LED

Eseguire I'operazione di sblocco del motoriduttore, portare manualmente la porta in posizio-
ne di completa chiusura e ribloccare il motoriduttore.

%i 2. | Premere ripetutamente SEL fino ad accendere il led “PROG”. O O O . O

%l 3 Premere e mantenere premuto il tasto SET fino a quando il led “PROG” inizia a lampeggiare [:] [:] O . [:]

velocemente indicando che € iniziato I'apprendimento dei tempi di lavoro.

X2
%T 4. | Rilasciare il tasto SET. O O ODO

&2’6 ) 5. | Dare un’impulso di START: il motore 1 parte in apertura.

000E0

ﬂ

X2
6. | Attendere il tempo di sfasamento anta desiderato. O O GDO

x2
W) 7. | Dare un’ impulso di START: il motore 2 parte in apertura. O O ODO
e X2, ,
Sy 8 Quando il motore 1 arriva in battuta, dare un’ impulso di START: il motore 1 1 @t
N si ferma. O O ODO
e X2, .,
S 9 Quando il motore 2 arriva in battuta, dare un’ impulso di START: il motore 2 éﬂ U; ~
N si ferma. O O GDO
e Dare un’ impulso di START: inizia il conteggio del tempo di chiusura automatica. X2, .
’:@:6 % 10. | ATTENZIONE: Per disabilitare la chiusura automatica tenere premuto fino alla partenza in OOODO

chiusura del motore 2 e passare direttamente al punto 13.

X2
11. | Attendere il tempo di chiusura automatica desiderato. O O ODO

&R

12. | Dare un’ impulso di START: il motore 2 parte in chiusura.

/4)

00CE0

X2
13. | Attendere il tempo di sfasamento anta desiderato. O O ODO

14. | Dare un’ impulso di START: il motore 1 parte in chiusura.

!A

X2, .,
Dopo qualche sec dall’arrivo sulla rispettiva battuta entrambi i motori si arre-
15. | steranno automaticamente. Il led “PROG” si riaccende fisso, apprendimento |2 1 [] [] [] . O
tempi di lavoro concluso. = =

\};i 16 A questo punto premere SEL per selezionare eventualmente un’altra funzione di programma- O O O O O
& " | zione oppure, uscire dalla programmazione (tutti i led spenti).

6 Selezione del programma di funzionamento (inversione o passo passo)

Comandi Funzione Stato LED

%i 1. | Premere ripetutamente SEL fino ad accendere il led “MODE". [:] [:] O O .

Premere SET e rilasciare subito: il led “MODE” inizia a lampeggiare indicando il programma

O t] 2 attualmente selezionato: O O O OD
= * | - lampeggio lento = passo-passo; M

- lampeggio veloce = inversione.

%i 3. | Premere SEL per cambiare il tipo di programma di funzionamento.

\}_;i a Premere SET e rilasciare subito: il led MODE si riaccende fisso (nuovo programma memoriz- O O O O .
= " | zato);

A questo punto premere il tasto SEL per selezionare eventualmente un’altra funzione di pro-

Ut s | - e 00000
& grammazione oppure, uscire dalla programmazione (tutti i led spenti).

Una volta conclusa la programmazione della centrale, premere ripetutamente SEL fino a quando tutti i led si spengono. A questo
punto la centrale é pronta a ricevere comandi.
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6 COLLAUDO DELL'IMPIANTO

Il collaudo € un’operazione essenziale al fine di verificare la corretta installazione dell’impianto. DEA System vuole riassumere il corret-
to collaudo di tutta I'automazione in 4 semplici fasi:

Verificare che sia rispettato rigorosamente quanto descritto nel paragrafo 1 “RIEPILOGO AVVERTENZE”;

Effettuare delle prove di apertura e di chiusura dell’automazione verificando che il movimento corrisponda a quanto previsto. Si consi-
glia a questo proposito di effettuare diverse prove al fine di valutare eventuali difetti di montaggio o regolazione;

Verificare che tutti i dispositivi di sicurezza collegati allimpianto funzionino correttamente;

Eseguire la misurazione della forza d’impatto secondo quanto previsto dalla norma EN12445 fino a trovare la regolazione che assicuri
il rispetto dei limiti previsti dalla norma EN12453.

7 DISMISSIONE DEL PRODOTTO

ATTENZIONE In ottemperanza alla Direttiva UE 2002/96/CE sui rifiuti di apparecchiature elettriche ed elettroniche (RAEE), questo

i prodotto elettrico non deve essere smaltito come rifiuto municipale misto. Si prega di smaltire il prodotto portandolo al punto di
raccolta municipale locale per un opportuno riciclaggio.

6
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Control unit for 230V automations
Z I Z E with 1 or 2 motors
Instructions for use and warnings
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1 SUMMARY OF WARNINGS

Read carefully: lack of compliance with the following warnings could be dangerous.

/N WARNING PRODUCT USE IN ABNORMAL CONDITIONS NOT FORESEEN BY THE MANUFACTURER MAY GENERATE HAZARDOUS SITUATIONS; MEET
THE CONDITIONS INDICATED IN THESE INSTRUCTIONS.

/N WARNING Do NOT LET INDIVIDUALS WITH LIMITED PHYSICAL, SENSORY OR MENTAL ABILITIES HANDLE CONTROL SYSTEMS. PREVENT
CHILDREN FROM PLAYING IN THE NEAR VICINITY OF THE AUTOMATION.

/\ WARNING DEA SYSTEM REMINDS YOU THAT THE CHOICE, LAYOUT AND INSTALLATION OF ALL DEVICES AND MATERIALS IN THE COMPLETE
CLOSURE ASSAY MUST MEET EUuRoPEAN DIrRecTIVES 2006/42/CE (MAcHINERY DIrRecTIVE), 2004/108/CE (ELECTROMAGNETIC COM-
PATIBILITY), 2006/95/CE (LOW VOLTAGE ELECTRICAL EQUIPMENT). FOR ALL NON EU COUNTRIES, IN ADDITION TO NATIONAL REGULATIONS
IN EFFECT, WE RECOMMEND YOU ALSO MEET THE INSTRUCTIONS CONTAINED IN THE ABOVE MENTIONED DIRECTIVES FOR A SUFFICIENT LEVEL
OF SAFETY.

/N WARNING IN NO CASE SHOULD YOU USE THE PRODUCT IN EXPLOSIVE ATMOSPHERES OR IN ENVIRONMENTS THAT CAN BE AGGRESSIVE
AND DAMAGE PRODUCT PARTS.

/N WARNING Any INSTALLATION, MAINTENANCE, CLEANING OR REPAIRS ON THE ENTIRE SYSTEM MUST ONLY BE PERFORMED BY QUALIFIED
PERSONNEL, ALWAYS WORKING WITHOUT POWER AND STRICTLY FOLLOWING ALL THE REGULATIONS CONCERNING ELECTRICAL SYSTEMS IN FORCE
IN THE COUNTRY OF INSTALLATION.

/N WARNING FoLLOW THE INSTRUCTIONS PROVIDED IN THE ILLUSTRATION FOR CORRECT UNIT INSTALLATION SUPPLIED IN BOX. SHouLD
THE CONTROL UNIT BE INCORPORATED IN THE DRIVE UNIT, REFER TO THE RELEVANT INSTRUCTION MANUAL FOR ANY FURTHER INSTRUCTIONS ON
ASSEMBLY AND WIRING (FOR EXAMPLE, INSTRUCTIONS ON WIRE PASS-THROUGH HOLES, WIRE CLAMP USE, ETC.). FAILURE TO OBSERVE THESE
INSTRUCTIONS CAN COMPROMISE THE ADEQUATE ELECTRICAL PROTECTION LEVEL.

/N WARNING THE USE OF SPARE PARTS NOT INDICATED BY DEA SYSTEM AND/OR INCORRECT ASSEMBLY MAY CAUSE HAZARDOUS SITUATIONS
TO PEOPLE, ANIMALS AND PROPERTY; THEY MAY ALSO CAUSE PRODUCT MALFUNCTIONS; ALWAYS USE THE PARTS INDICATED BY DEA SYSTEM
AND FOLLOW THE ASSEMBLY INSTRUCTIONS.

/N WARNING THE INCORRECT EVALUATION OF IMPACT FORCES CAN CAUSE SERIOUS DAMAGES TO PEOPLE, ANIMALS AND PROPERTY. DEA
SYSTEM REMINDS YOU THAT THE INSTALLER MUST CHECK THAT THESE IMPACT FORCES, MEASURED AS PER THAT INDICATED BY STANDARD EN
12445, ARE ACTUALLY LOWER THAN THOSE SET BY STANDARD EN12453.

/N WARNING ANY EXTERNAL SAFETY DEVICES USED TO MEET THE IMPACT FORCE LIMITS MUST COMPLY WITH STANDARD EN12978.

WARNING In compLIANCE WiTH EU DirecTivE 2002/96/EC ON ELECTRICAL AND ELECTRONIC EQUIPMENT WASTE (WEEE), THIS
ELECTRICAL PRODUCT MUST NOT BE DISPOSED OF AS UNSORTED MUNICIPAL WASTE. PLEASE DISPOSE OF THE PRODUCT BY BRINGING IT
TO YOUR LOCAL MUNICIPAL COLLECTION POINT FOR APPROPRIATE RECYCLING.

2 PRODUCT DESCRIPTION

The 212E control panel was exclusively designed to control DEA System automations with one or 2 230V ~ motors. The environment
for which it was designed and tested is the “normal” residential hinged, sliding and overhead door opening situation; the control panel is
equipped with a built-in 433.92 MHz radio receiver for HCS or HT12E encoding and is characterised by extremely simple installation that
allows all operating parameters to be set with 2 keys and signal LED. Should the control unit be supplied in BOX, the protection grade is
IP55 if correctly installed.
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3 TECHNICAL SPECIFICATIONS

Power voltage (V) 230V ~ +10% (50Hz)

Flashing output 230V 230V ~ max 75mA art. LED230AI

Auxiliary power output (24Vaux)

Safety power output (24Vsic)

24V ~ max 200mA (24Vaux + 24Vsic)

Max motor power 2 x 500W max

Fuse F1 T5A 250V delayed

Fuse F2 T100mA 250V delayed
Operating temperature limit -20+50 °C

Radio receiver frequency 433,92 MHz rolling code encoding/dipswitch
Max. no. radio controls managed 30

4 ELECTRICAL CONNECTIONS

Complete the electrical connections following the indications in “Table 1” and the diagram on page 49-50.

WARNING Connect to the 230V ~ 50 Hz mains using an omnipolar switch or other device that ensure omnipolar mains cut-off, with a
3,5 mm contact opening distance.

WARNING For adequate electrical safety, keep low safety voltage wires (controls, electro-locks, antenna, auxiliary power) clearly separate
from 230V ~ power wires (minimum 4 mm in air or 1 mm via supplementary insulation) placing them in plastic raceways and securing
them with adequate clamps near terminal boards.

WARNING All wires must be striped and unsheathed in the immediate vicinity of terminals. Keep wires slightly longer to subsequently
eliminate any excess.

Table 1 “terminal board connection”

1-2

Power input 230 V ~ - 50Hz (L = phase, N = neutral)

34

Flashing output 230 V ~ 50 Hz max 40W

5-6-7

Motor output 2 max 500W (5 = open, 6 = shared, 7 = closed)

8-9-10

Motor output 1 max 500W (8 = open, 9 = shared, 10 = closed)

1113

Output 24 V ~ controlled safety device power. To be used for TX photocell and safety device power when checking their
operations at the beginning of every manoeuvre.

1213

Output 24 V ~ auxiliary and uncontrolled safety device power. To be used for auxiliary device, RX photocell (in any case) and
safety device power when checking their operations at the beginning of every manoeuvre.

14

WARNING operations with 1 motor: N.C. input closing limit switch.
If not used, short circuit to terminal no. 19

WARNING operations with 2 motors: Input not used, short circuit to terminal no. 19

15

WARNING operations with 1 motor: N.C. input opening limit switch.
If not used, short circuit to terminal no. 19

WARNING operations with 2 motors: N.C. input external safety device. If triggered it reverses drive.
If not used, short circuit to terminal no. 19

16

N.C. input external safety device. If triggered it reverses drive.
If not used, short circuit to terminal no. 19

17

N.C. input photocell. If triggered during closing, it reverses drive.
If not used, short circuit to terminal no. 19

18

N.O. input start. If triggered, it opens or closes. It can operate in “reverse” or “jog” mode. It can also be used to connect a
timed contact.

19

Shared inputs

20

Antenna signal

21

Antenna grounding

8
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5 INSTRUCTIONS FOR USE

Bridge “normally closed” inputs not used, power the control unit.

WARNING Make sure you connect the phase wire to terminal “L”
and neutral to terminal “N”.

WARNING only used thermally protected motors and with maxi-
mum 400V resonance voltage.

() 1-2mot
() RrRADIO
() FoRzA
() PrOG
() MoDE

All control unit settings and programs are entered using the two SET O LED off . LED on

and SEL keys and indicator LED, as described below. All programming

functions can be run when the control unit is turned on or at the end Y X2,

of a closing manoeuvre. D LED slowly flashing D LED quickly flashing

1 Selecting the number of motors

Commands Function LED status

%1 1. | Press SEL repeatedly until the “1-2MOT” LED turns on . O O O O

Press SET and immediately release it: the “1-2MOT” LED starts to flash indicating the currently
selected setting:

% {10000
%i 2. Slow flashing = 1-motor operations; M

- Fast flashing = 2-motor operations.

%1 3. | Press SEL to change the operating program type.

%i 4. | Press SET and immediately release it: the “1-2MOT” LED turns back on (new settings saved). . O O O O

At this point, press SEL to select any other programming function or exit programming (all LED
%1 51 of).

WARNING With 1-motor operations, “FCA/SIC2” and “FCC” inputs operate as opening and closing limit switches respectively. With 2-mo-
tor operations on the other hand, the “FCA/SIC2” input acts as an input for the sensitive edge installed on door no. 2, “FCC” is not active.
In any case, bridge inputs not used to shared.

2 Built-in 433.92 Mhz receiver

2.1 Radio control learning

Commands Function LED status

\gi 1. | Press SEL repeatedly until the “RADIO” LED turns on O . O O O

\\Bi 2 Press SET and immediately release: the “RADIO” LED starts to flash indicating the receiver ODO O O
=) " | learning status. M

Press the radio control key to be learnt. The LED remains on for one second and then resumes

S flashing (key learnt).

4. | Repeat point 3 for any other keys or radio controls to be learnt.

5. | Wait until the LED turns on again (learning completed). O . O O O

At this point, press SEL to select any other programming function or exit programming (all LED [] O O O O

GO it | 8o

WARNING The unit automatically recognises the type of radio control at first learning (dipswitch or rolling code) and will later only receive
other radio controls with the same encoding.

2.2 Radio control memory reset

Commands Function LED status

%1 1. | Press SEL repeatedly until the “RADIO” LED turns on. [] . O O O

X2
\g } 2. | Press SET and hold down until the LED starts to quickly flash (deleting). ODO O O

Release the SET key.

E 08000
%T . Wait until the LED turns on again (deleting completed).

N At this point, press SEL to select any other programming function or exit programming (all LED
2t | % o,
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3 Motor drive adjustment

off).

Commands Function LED status
%i 1. | Press SEL repeatedly until the “FORZA” LED turns on. O O . O O
N i 2 Press SET and immediately release: the currently set drive value is displayed (8 levels availa-
= " | ble as per the table). '
Drive level
o JO000 =~ QU000 -« O8000 -~ G880
<« QU000 e« QO000 =« QQO00 - SOEO0
%i 3. | Press SEL until the LED configuration matches the required drive value.
% i 4. | Press SET and immediately release it: the “FORZA” LED turns back on (new drive value saved). O O . O O
At this point, press SEL to select any other programming function or exit programming (all LED
2t s

4 Learning work times with 1-motor operations

Commands Function LED status
1 Run the gear motor release operation, manually move the door to the fully closed position and
" | lock the gear motor again.
2 If electromechanical limit switches are installed, adjust the relevant cam so that the closing
* | limit switch, in this position, is triggered.
%i 3. | Press SEL repeatedly until the “PROG” LED turns on. O O O . O
X2
\gl 4. | Press and hold down the SET key until the “PROG” LED starts to quickly flash indicating that it
" | work time learning has started. O O ODO
X2, .
%T 5. | Release the SET key. O O ODO
o X2, .
&2‘? ) 6. | Press START: motor 1 starts opening. O O GDO
When motor 1 reaches limit stop, press START: motor 1 stops. “
5@5 Y 7. WARNING: Even if installed, the opening limit switch is not read in this phase. The O O ODO
2= door MUST be stopped in any case by pressing START at the required point. Adjust o
the relevant cam so that the opening limit switch is triggered in this position. o
- Press START. automatic closing time countdown starts. X2, .
Q”):é ; 8. | WARNING: To disable automatic closing, hold down until motor 1 closing starts and skip di- O O ODO
S rectly to point 11. ST
X2, .
9. | Wait for the required automatic closing time. O O GDO
- X2, .
@o ) 10. | Press START. motor 1 starts closing. O O ODO
After several sec. from reaching limit stop (or when reaching any closing limit
11. | switch) the motor automatically stops. The “PROG” LED turns back on, work time 1 [:] [:] O . [:]
learning has completed. =
N At this point, press SEL to select any other programming function or exit programming (all LED
sel) zd |12 off).

10
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5 Learning work times with 2-motor operations

Commands Function LED status
1 Run the gear motor release operation, manually move the door to the fully closed position and
" | lock the gear motor again.
%i 2. | Press SEL repeatedly until the “PROG” LED turns on. O O O . O
\%l 3 Press and hold down the SET key until the “PROG” LED starts to quickly flash indicating that O O [:] . [:]
" | work time learning has started.
X2, .
%T 4. | Release the SET key. O O ODO
- X2, .
&2’5 D) 5. | Press START: motor 1 starts opening. O O ODO
X2, ,
6. | Wait for the required door offset time. O O GDO
- X2, .
Q@b ) 7. | Press START: motor 2 starts opening. O O ODO
- X2, .
:’% 3 8. | When motor 1 reaches limit stop, press START: motor 1 stops. O O ODO
= X2, ,
»:5))3 J 9. | When motor 2 reaches limit stop, press START: motor 2 stops. O O GDO
e Press START: automatic closing time countdown starts. X2, ,
:m»? 4 10. | WARNING: To disable automatic closing, hold down until motor 2 closing starts and skip di- O O ODO
N rectly to point 13. fan
X2, .
11. | Wait for the required automatic closing time. O O ODO
= X;Z. ,
@o_ 3 12. | Press START: motor 2 starts closing. O O ODO
X2, ,
13. | Wait for the required door offset time. O O ODO
- X2, .
w", ) 14. | Press START: motor 1 starts closing. O O ODO
15 Several sec. after reaching the relevant limit stop, both motors automatically |, 1 O O O ' O
" | stop. The “PROG” LED turns back on, work time learning has completed. 0
N At this point, press SEL to select any other programming function or exit programming (all LED
2t |18 o).
6 Program mode selection (reverse or step by step)
Commands Function LED status
%i 1. | Press SEL repeatedly until the “MODE” LED turns on. O O O O .
Press SET and immediately release it: the “MODE” LED starts to flash indicating the currently s
O selected program: O O O OD
%i 2.1 slow flashing = step by step; ~
- fast flashing = reverse.
%i 3. | Press SEL to change the operating program type.
\gi 4. | Press SET and immediately release it: the “MODE” LED turns back on (new program saved). [] O O O '
O i 5 At this point, press SEL to select any other programming function or exit programming (all LED O O O O O
= " | off).

Once unit programming is completed, press SEL repeatedly until all LED turn off. At this point the unit is ready to receive controls.
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6 SYSTEM INSPECTION

Inspection is essential to check correct system installation. DEA System summarises the correct inspection of all automation in 4
simple steps:

.

Make sure that described in paragraph 1 “SUMMARY OF WARNINGS” is strictly observed;

Run automation opening and closing trials making sure movement corresponds to that foreseen. To this regard, we recommend you run
several trials to evaluate any assembly or adjustment defects;

Make sure all safety devices connected to the system correctly operate;
Measure the impact force as per standard EN12445 until the regulation ensures the limits set by standard EN12453 are met.

7 DISPOSAL OF THE PRODUCT

WARNING In compliance with EU Directive 2002/96/EC on electrical and electronic equipment waste (WEEE), this electrical pro-

e duct must not be disposed of as unsorted municipal waste. Please dispose of the product by bringing it to your local municipal
collection point for appropriate recycling.

12

Dovvnload#d from www.Manualslib.com manuals search engine



http://www.manualslib.com/

Armoire de commande pour automati-
! I ! E smes 230V avec 1 ou 2 moteurs
Mode d’emploi et mises en garde
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FR

1 RESUME DES AVERTISSEMENTS

Lire attentivement: le non-respect des avertissements suivants peut entrainer des situations de danger.

/N ATTENTION L'UTILISATION DU PRODUIT DANS DES CONDITIONS ANORMALES, NON AUTORISEES PAR LE FABRICANT PEUT ENTRAINER DES
SITUATIONS DE DANGER ; RESPECTER LES CONDITIONS PREVUES SUR CETTE NOTICE D UTILISATION.

/N ATTENTION NE PAS AUTORISER DES PERSONNES AUX CAPACITES PHYSIQUES, SENSORIELLES OU MENTALES REDUITES A UTILISER LES
SYSTEMES DE CONTROLE. EMPECHER LES ENFANTS DE JOUER A PROXIMITE DE L'AUTOMATISME.

/N ATTENTION DEA SYSTEM RAPPELLE QUE LE CHOIX, LA DISPOSITION ET L'INSTALLATION DE TOUS LES DISPOSITIFS ET LES MATERIAUX
CONSTITUANT L'ENSEMBLE COMPLET DE LA FERMETURE DOIVENT ETRE CONFORMES AUX DIRECTIVES EUROPEENNES 2006/42/CE (DIRECTI-
VE MACHINE), 2004/108/CE (COMPTABILITE ELECTROMAGNETIQUE), 2006/95/CE (APPAREILS ELECTRIQUES A BASSE TENSION). POUR
TOUS LES PAYS EXTRACOMMUNAUTAIRES, EN PLUS DES NORMES NATIONALES EN VIGUEUR, POUR UN NIVEAU SUFFISANT DE SECURITE IL EST
CONSEILLE DE RESPECTER EGALEMENT LES PRESCRIPTIONS CONTENUES DANS LES DIRECTIVES CITEES CI-DESSUS.

/N ATTENTION N’UTILISER EN AUCUN CAS LE PRODUIT EN PRESENCE D'ATMOSPHERE EXPLOSIVE OU DANS DES ENVIRONNEMENTS AGRESSIFS
OU EN MESURE D'ENDOMMAGER DES PARTIES DU PRODUIT.

/N ATTENTION TOUTE OPERATION D’INSTALLATION, ENTRETIEN, NETTOYAGE OU REPARATION DE L’INSTALLATION COMPLETE DOIT ETRE EF-
FECTUEE EXCLUSIVEMENT PAR DU PERSONNEL QUALIFIE ; TOUJOURS TRAVAILLER QUAND LA MACHINE EST DEBRANCHEE ET SUIVRE SCRUPULEU-
SEMENT TOUTES LES NORMES EN VIGUEUR EN MATIERE D'INSTALLATIONS ELECTRIQUES DANS LE PAYS OU S’EFFECTUE L’INSTALLATION.

/N ATTENTION SUIVRE LES INDICATIONS FOURNIES PAR LES ILLUSTRATIONS POUR L’INSTALLATION CORRECTE DES ARMOIRES FOURNIES DANS
LA BOX. SI L’ARMOIRE DE COMMANDE EST INCORPOREE A L'UNITE DE MOTORISATION, SE REFERER AU MANUEL D’'INSTRUCTIONS CORRESPON-
DANT POUR D’AUTRES INDICATIONS EVENTUELLES SUR LE MONTAGE ET LE CABLAGE (PAR EXEMPLE DES INDICATIONS CONCERNANT LES PERGAGES
POUR LE PASSAGE DES CABLES, L'UTILISATION DE SERRE-CABLES, ETC...) LE NON-RESPECT DE CES INDICATIONS PEUT COMPROMETTRE UN
DEGRE ADEQUAT DE PROTECTION ELECTRIQUE.

/N ATTENTION L'UTILISATION DE PIECES DE RECHANGE NON PRECONISEES PAR DEA SyYSTEM ET/OU LE REMONTAGE INCORRECT PEUVENT
CAUSER DES SITUATIONS DE DANGER POUR LES PERSONNES, ANIMAUX ET BIENS ; CELA PEUT AUSSI CAUSER DES DYSFONCTIONNEMENTS DU
PRODUIT ; TOUJOURS UTILISER LES PIECES INDIQUEES PAR DEA SYSTEM ET SUIVRE LES INSTRUCTIONS DE MONTAGE.

/N ATTENTION UNE MAUVAISE EVALUATION DES FORCES D’IMPACT PEUT CAUSER DE GRAVES DOMMAGES AUX PERSONNES, ANIMAUX OU
BIENS. DEA SYSTEM RAPPELLE QUE L’'INSTALLATEUR DOIT VERIFIER QUE CES FORCES D'IMPACT, MESUREES SELON LES INDICATIONS FOURNIES
PAR LA NORME EN 12445, SOIENT EFFECTIVEMENT INFERIEURES AUX LIMITES PREVUES PAR LA NORME EN12453.

/N ATTENTION D’EVENTUELS DISPOSITIFS DE SECURITE EXTERNES UTILISES POUR LE RESPECT DES LIMITES DES FORCES D'IMPACT DOIVENT
ETRE CONFORMES A LA NORME EN12978.
ATTENTION ConFORMEMENT A LA DIRECTIVE UE 2002/96/CE SUR LES DECHETS D'EQUIPEMENTS ELECTRIQUES ET ELECTRONI-

QUEs (DEEE), ce PRODUIT ELECTRIQUE NE DOIT PAS ETRE MIS AU REBUT COMME DECHET MUNICIPAL MIXTE. RECYCLER LE PRODUIT EN
L’AMENANT AU POINT MUNICIPAL DE COLLECTE SELECTIVE DES ORDURES POUR LE RECYCLAGE.

2 DESCRIPTION DU PRODUIT

La platine de commande 212E a été spécialement congue pour le contrdle d’automatismes DEA System, avec 1 ou 2 moteurs a 230V
~. Lenvironnement pour lequel elle a été congue et testée est la situation “normale” d’ouvertures de portails a battant, coulissants et de
portes basculantes du secteur résidentiel ; la platine de commande est munie de récepteur radio 433,92 MHz incorporé pour codages HCS
ou HT12E et elle est caractérisée par une extréme facilité d’installation qui permet la programmation de tous les paramétres de fonction-
nement a travers 2 touches et LED de signalisation. Dans le cas d’armoires de commande fournies dans des BOX, le degré de protection
est IP55, si elles ont été installées correctement.

13
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3 DONNEES TECHNIQUES

Tension d'alimentation (V) 230V ~ +10% (50Hz)

Sortie clignotant 230V 230V ~ max 75mA art. LED230AI

Sortie alimentation circuits auxiliaires (24Vaux)

24 V ~ max 200mA (24Vaux + 24Vsic)
Sortie alimentation sécurités (24Vsic)

Puissance max moteurs 2 x 500W max

Fusible F1 T5A 250V retardé

Fusible F2 T100mA 250V retardé
Température limite de fonctionnement -20+50 °C

Fréquence récepteur radio 433,92 MHz codage rolling code / dipswitch
N° max radiocommandes gérées 30

4 BRANCHEMENTS ELECTRIQUES

Exécuter les branchements électriques selon les indications du “Tableau 1” et le schéma de la page 49-50.

ATTENTION Se brancher au courant 230V ~ 50 Hz au moyen d’un interrupteur unipolaire ou un autre dispositif qui assure un débranche-
ment unipolaire du courant avec une distance d’ouverture des contacts = 3,5 mm.

ATTENTION Pour une sécurité électrique adéquate, garder nettement séparés (4 mm min dans I’air ou 1 mm a travers l'isolation sup-
plémentaire) les cables a trés basse tension de sécurité (commande, serrure électrique, antenne, alimentation des circuits auxiliaires)
des cables de courant 230V ~ en veillant a les placer a I'intérieur de passe-fils en plastique et a les fixer avec des pattes d’attache ap-
propriées a proximité des barrettes a bornes.

ATTENTION Tous les fils devront étre dénudés et dégainés a proximité des bornes. Tenir les fils IEgerement plus longs de maniére a éli-
miner par la suite I'éventuelle partie en excés.

Tableau 1 “branchement aux barrettes a bornes”

12 Entrée alimentation 230 V ~ - 50Hz (L = phase, N = neutre)
34 Sortie clignotant 230 V ~ 50 Hz max 40W
5-6-7 Sortie moteur 2 max 500W (5 = ouvre, 6 = commun, 7 = ferme)

8-9-10 Sortie moteur 1 max 500W (8 = ouvre, 9 = commun, 10 = ferme)

Sortie 24 V ~ alimentation des dispositifs de sécurité contrdlés. A utiliser pour I'alimentation des TX photocellule et des

s dispositifs de sécurité si I'on veut vérifier le fonctionnement de ces derniers au début de chaque manceuvre.

Sortie 24 V ~ alimentation des circuits auxiliaires et des dispositifs de sécurité non contrdlés. A utiliser pour I’alimentation
12-13 d’éventuels dispositifs auxiliaires, des transmetteurs photocellule (dans tous les cas) et des dispositifs de sécurité si I'on
veut vérifier le fonctionnement de ces derniers au début de chaque manceuvre.

ATTENTION fonctionnement @ 1 moteur : Entrée N.C. fin de course fermeture.
14 Si elle n’est pas utilisée court-circuiter sur la borne n°19

ATTENTION fonctionnement a 2 moteurs : Entrée non utilisée, court-circuiter sur la borne n°19

ATTENTION fonctionnement a 1 moteur : Entrée N.C. fin de course ouverture.
Si elle n’est pas utilisée court-circuiter sur la borne n°19

15 ATTENTION fonctionnement a 2 moteurs : Entrée N.C. du dispositif de sécurité externe. En cas d’activation, inverse le
mouvement.
Si elle n’est pas utilisée court-circuiter sur la borne n°19

Entrée N.C. du dispositif de sécurité externe. En cas d’activation, inverse le mouvement.

16 ) o A
Si elle n’est pas utilisée court-circuiter sur la borne n°19

17 Entrée N.C. photocellule. En cas d’activation durant la fermeture, inverse le mouvement.
Si elle n’est pas utilisée court-circuiter sur la borne n°19

18 Entrée N.O. start. En cas d’activation, elle détermine I'ouverture ou la fermeture. Elle peut fonctionner en modalité
“inversion” ou “pas a pas”. Elle peut aussi étre utilisée pour la connexion d’un relais temporisé.

19 Contact commun des entrées

20 Signal antenne

21 Masse antenne

14
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5 INSTRUCTIONS D’UTILISATION

Court-circuiter les entrées “normalement fermées” qui ne sont pas
utilisées, alimenter I'armoire de commande.

ATTENTION S’assurer de connecter le cable de phase a la borne
“L” et le neutre a la borne “N”.

ATTENTION Utiliser uniqguement des moteurs équipés de protec-
tion thermique et avec une tension de résonance maximale de

() 1-2mot
() rADIO
() FORzA
() PrOG
() MoDE

400V.

Toutes les configurations et les programmations de I'armoire de O LED éteinte . LED_\ allgmée avec
commande sont effectuées au moyen des deux touches SET et SEL lumiere fixe

et des LED de signalisation, comme décrit ci-dessous. Toutes les Y ) X2, )
fonctions de programmation peuvent étre effectuées a I'allumage D LED  clignotement D LED_ clignotement
de I'armoire de commande ou une fois une manceuvre de fermeture lent rapide
terminée.

1 Sélection nombre de moteurs

Commandes Fonction Etat LED

%i 1. | Appuyer a plusieurs reprises sur SEL jusqu’a allumer la LED “1-2MOT” . O O O O

Appuyer sur SET et relacher immédiatement : la LED “1-2MOT” commence a clignoter enindi- | |,
O i 5 | quant la programmation actuellement sélectionnée: DO O O O
=] " | - Clignotement lent = fonctionnement a 1 moteur; | =

- Clignotement rapide = fonctionnement a 2 moteurs.

%i 3. | Appuyer sur SEL pour changer le type de programme de fonctionnement.

\},1 a Appuyer sur SET et relacher immédiatement : la LED “1-2MOT” se rallume de maniére fixe . O O O O
= * | (nouvelle configuration mémorisée).

O i 5 Appuyer alors sur SEL pour éventuellement sélectionner une autre fonction de programmation O O O O O
=] " | ou sortir de la programmation (toutes les LED éteintes).

ATTENTION Avec fonctionnement a 1 moteur, les entrées “FCA/SIC2” et “FCC” fonctionnent respectivement comme fin de course ouver-
ture et fin de course fermeture. Au contraire, avec un fonctionnement a 2 moteurs, I'entrée “FCA/SIC2” fonctionne comme entrée pour
bord sensible monté sur le vantail n°2, “FCC” n’est pas activé. Dans tous les cas, court-circuiter les entrées non utilisées vers le contact
commun.

2 Récepteur 433,92 Mhz incorporé

2.1 Apprentissage des radiocommandes

Commandes Fonction Etat LED

\gi 1. | Appuyer a plusieurs reprises sur SEL jusqu’a allumer la LED “RADIO” O . O O O

\}_;i o | Appuyer sur SET et relacher immédiatement : la LED “RADIO” commence & clignoter en indi- ODO O O
= " | quant I'état d’apprentissage du récepteur. M

3 Appuyer sur la touche de la radiocommande a mémoriser. La LED reste allumée pendant une
" | seconde puis recommence a clignoter (touche mémorisé).

4. | Répéter le point 3 pour d’autres touches éventuelles ou radiocommandes a mémoriser.

5. | Attendre que la LED se rallume de fagon fixe, (apprentissage terminé). O . O O O

N i 6 Appuyer alors sur SEL pour éventuellement sélectionner une autre fonction de programmation [] O O O O
=] " | ou sortir de la programmation (toutes les LED éteintes).

ATTENTION L'armoire reconnait automatiquement le type de radiocommande au premier apprentissage (dipswitch ou rolling code) et
recevra par la suite uniquement les autres radiocommandes ayant le méme codage.

2.2 Réinitialisation de la mémoire radiocommandes

Commandes Fonction Etat LED

\gi 1. | Appuyer a plusieurs reprises sur SEL jusqu’a allumer la LED “RADIO”. [] . O O O

X2
Appuyer sur la touche SET et la maintenir appuyée jusqu’a ce que la LED commence a cligno- i
a2 - : [
ter rapidement (annulation en cours).

O T 3 Relacher la touche SET. O . [:] [:] [:]
=) " | Attendre que la LED se rallume de facon fixe (annulation terminée).

Appuyer alors sur SEL pour éventuellement sélectionner une autre fonction de programmation

E 00000
%1 = ou sortir de la programmation (toutes les LED éteintes).
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3 Réglage de la force moteur

ou sortir de la programmation (toutes les LED éteintes).

Commandes Fonction Etat LED
%i 1. | Appuyer a plusieurs reprises sur SEL jusqu’a allumer la LED “FORZA”". O O . O O
\\_;i 2 Appuyer sur SET et relacher immédiatement : la valeur de force actuellement programmée
=] " | s’affiche (8 niveaux disponibles comme sur le tableau). '
Niveau Force
o JO000 =~ QU000 -« O8000 -~ G880
« QU000 «~ BO000 =~ Q@00 - S0880
\};i 3 Appuyer sur SEL jusqu’a obtenir la configuration des LED correspondant a la valeur de force
=) " | souhaitée.
N i a Appuyer sur SET et relacher immédiatement : la LED “FORZA” se rallume de maniére fixe (nou- O O . O O
= " | velle valeur de force mémorisée).
N i 5 Appuyer alors sur SEL pour éventuellement sélectionner une autre fonction de programmation O O O O O
2 g

4 Apprentissage des temps de service avec fonctionnement a 1 moteur

Commandes

Fonction

Etat LED

Effectuer I'opération de déblocage du motoréducteur, placer manuellement la porte en posi-

o tion de fermeture compléte et bloquer a nouveau le motoréducteur.
2 En cas d’installation de fins de course électromécaniques, régler la came correspondante afin
" | que le fin de course de fermeture soit activé dans cette position.
%i 3. | Appuyer a plusieurs reprises sur SEL jusqu’a allumer la LED “PROG”. O O O . O
X2
Appuyer et maintenir pressée la touche SET jusqu’a ce que la LED “PROG” commence a cligno- a1
R S . Nrp , ! . ‘ In!
ter rapidement en indiquant que I'apprentissage des temps de service a commenceé.
X2, ,
%T 5. | Relacher la touche SET. O O ODO
, X2
:.f?}; ) 6. | Donner une impulsion de START : le moteur 1 part en ouverture. O O GDO
Quand le moteur 1 arrive en butée, donner une impulsion de START : le moteur 1
s'arréte. “
::@))3 Y 7. ATTENTION: Méme en cas d’installation, le fin de course d’ouverture n’est pas H;] O O ODO
Ny~ détecté durant cette phase. La porte DOIT étre arrétée dans tous les cas avec une | &)
impulsion de START, au point souhaité. Régler la came correspondante afin que le Y
fin de course d’ouverture, dans cette position, soit activé.
Donner une impulsion de START : commence alors le décompte du temps de fermeture auto- )
t:% . 8. matique. O O ODO
=< ATTENTION: Pour désactiver la fermeture automatique, maintenir la touche pressée jusqu’au o
départ du moteur 1 et passer directement au point 11. o
X2,
9. | Attendre le temps de fermeture automatique souhaité. O O ODO
= X2, ,
w‘% ) 10. | Donner une impulsion de START : le moteur 1 part en fermeture. O O ODO
Quelques secondes apreés I'arrivée sur la butée (ou a I'arrivée sur le fin de course
11. | de fermeture éventuel) le moteur s’arréte automatiquement. La LED “PROG” se [:] [:] O . [:]
rallume fixement, I'apprentissage des temps de service est terminé. =
N i 12 Appuyer alors sur SEL pour éventuellement sélectionner une autre fonction de programmation O O O O O
SEL] 5 " | ou sortir de la programmation (toutes les LED éteintes).
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5 Apprentissage des temps de service avec fonctionnement a 2 moteurs

Commandes

Fonction

Etat LED

Effectuer I'opération de déblocage du motoréducteur, placer manuellement la porte en posi-

ou sortir de la programmation (toutes les LED éteintes).

b tion de fermeture compléte et bloquer a nouveau le motoréducteur.
%1 2. | Appuyer a plusieurs reprises sur SEL jusqu’a allumer la LED “PROG”. [] O O ' O
\gl 3 Appuyer sur la touche SET jusqu’a ce que la LED “PROG” commence a clignoter rapidement O O O . O
" | en indiquant que I'apprentissage des temps de service a commencé.
X‘Z' ,
%T 4. | Relacher la touche SET. O O ODO
_ X2, .,
@9_ J 5. | Donner une impulsion de START : le moteur 1 part en ouverture. O O ODO
X2, ,
6. | Attendre le temps de déphasage vantail souhaité. O O ODO
- X2, .
»:5)23 J 7. | Donner une impulsion de START : le moteur 2 part en ouverture. O O ODO
= X2,
‘:@5 ~ 8. Quand le mf)teur 1 arrive en butée, donner une impulsion de START : le mo- el
Ny teur 1 s’arréte.
= )(‘2' ,
:’@5 > 9. Quand le mf)teur 2 arrive en butée, donner une impulsion de START : le mo- .‘ * '.
Ryo=—L teur 2 s’arréte.
Donner une impulsion de START : commence alors le décompte du temps de fermeture auto- X2
RNl 2 s v, mainten o 00000
2 ATTENTION: Pour désactiver la fermeture automatique, maintenir la touche pressée jusqu’au | &)
départ du moteur 2 et passer directement au point 13. e
X2, ,
11. | Attendre le temps de fermeture automatique souhaité. O O ODO
- X2, .,
wg_ 5 12. | Donner une impulsion de START : le moteur 2 part en fermeture. [] O ODO
X2, ,
13. | Attendre le temps de déphasage vantail souhaité. O O ODO
= X‘Z' ,
@o_ )} 14. | Donner une impulsion de START : le moteur 1 part en fermeture. O O ODO
Les deux moteurs s’arrétent automatiquement quelques secondes aprés I'ar-
15. | rivée sur la butée respective. La LED “PROG” se rallume fixement, I'apprentis- |2 1 [] O O ' O
sage des temps de service est terminé. = =
%i 16. Appuyer alors sur SEL pour éventuellement sélectionner une autre fonction de programmation O O O O O

6 Sélectio

n du programme de fonctionnement (inversion ou pas a pas)

ou sortir de la programmation (toutes les LED éteintes).

Commandes Fonction Etat LED
\gi 1. | Appuyer a plusieurs reprises sur SEL jusqu’a allumer la LED “MODE” O O O O .
Appuyer sur SET et relacher immédiatement : la LED “MODE” commence a clignoter en indi- i
N 1 2 quant la programmation actuellement sélectionnée : O O O OD
8 " | - clignotement lent = pas a pas ; bt
- clignotement rapide = inversion.
\gi 3. | Appuyer sur SEL pour changer le type de programme de fonctionnement.
N i 4 Appuyer sur SET et relacher immédiatement : la LED MODE se rallume de maniére fixe (nou- O O O O .
= * | velle programmation mémorisée) ;
S O i 5 Appuyer alors sur SEL pour éventuellement sélectionner une autre fonction de programmation O O O O O
- 2 :

Une fois la programmation de I’armoire terminée, appuyer a plusieurs reprises sur SEL jusqu’a ce que toutes les LED s’éteignent.

L'armoire est alors préte a étre commandée.
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6 CONTROLE DE L'INSTALLATION

Le contrdle est une opération fondamentale pour vérifier la mise en place correcte de I'installation. DEA System résume le contrle
correct de tout 'automatisme en 4 phases simples:

Vérifier que le contenu du paragraphe 1 “RECAPITULATION DES MISES EN GARDE” ait été formellement respects;

Effectuer des essais d’ouverture et de fermeture de I'automatisme en vérifiant que le mouvement corresponde a ce qui a été prévu.
Nous conseillons a ce sujet d’effectuer différents essais pour évaluer les défauts de montage ou de réglage éventuels ;

Vérifier que tous les dispositifs de sécurité raccordés a I'installation fonctionnent correctement ;

Mesurer la force d’impact selon la norme EN12445 jusqu’a ce que I'on trouve le réglage qui garantisse le respect des limites prévues
par la norme EN12453.

7 ELIMINATION DU PRODUIT

ATTENTION Conformément a la directive UE 2002/96/CE sur les déchets d’équipements électriques et électroniques (DEEE), ce

i produit électrique ne doit pas étre mis au rebut comme déchet municipal mixte. Recycler le produit en I'amenant au point municipal
de collecte sélective des ordures pour le recyclage.

18
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Steuereinheit fur 230V Automatiksyste-

Z I Z E me mit 1 oder 2 Motoren
Bedienungsanleitung und Hinweise
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1 ZUSAMMENFASSUNG DER HINWEISE

Aufmerksam lesen: Die Missachtung der folgenden Hinweise kann Gefahrensituationen verursachen.

/N ACHTUNG Der EiNSATZ DES PRODUKTS UNTER NICHT VOM HERSTELLER VORGESEHENEN BEDINGUNGEN KANN ZU GEFAHRENSITUATIO-
NEN FUHREN; DIE VON DER VORLIEGENDEN ANLEITUNG VORGESEHENEN BEDINGUNGEN BEACHTEN.

/N ACHTUNG VERMEIDEN SIE, DASS PERSONEN MIT REDUZIERTEN PHYSISCHEN, SENSORISCHEN ODER GEISTIGEN FAHIGKEITEN MIT DEN
STEUERSYSTEMEN HANTIEREN. VERMEIDEN SIE, DASS KINDER IN UNMITTELBARER NAHE DER AUTOMATIK SPIELEN.

/N ACHTUNG DEA SYSTEM WEIST DARAUF HIN, DASS ALLE VORRICHTUNGEN UND MATERIALIEN DES KOMPLETTEN SCHLIESSSYSTEMS
M EINKLANG MIT DEN EU-RicHTLINIEN 2006/42/EG (MASCHINENRICHTLINIE), 2004/108/EG (ELEKTROMAGNETISCHE VERTRAGLI-
CHKEIT), 2006/95/EG (NIEDERSPANNUNGSGERATE) GEWAHLT, BEREITGESTELLT UND INSTALLIERT WERDEN MUSSEN. FUR ALLE NICHT-EU-
LANDER WIRD EMPFOHLEN, FUR EIN AUSREICHENDES SICHERHEITSNIVEAU NICHT NUR DIE GELTENDEN NATIONALEN RICHTLINIEN, SONDERN
AUCH DIE VON DEN OBEN GENANNTEN RICHTLINIEN VORGESEHENEN BESTIMMUNGEN ZU BEACHTEN.

/N ACHTUNG AuUF KEINEN FALL DAS PRODUKT IN EXPLOSIONSGEFAHRDETEN BEREICHEN ODER UMGEBUNGEN MIT POTENTIELL AGGRESSIVEN
UND FUR DAS PRODUKT SCHADLICHEN SUBSTANZEN VERWENDEN.

/A ACHTUNG INSTALLATIONS-, WARTUNGS- REINIGUNGS- ODER REPARATURARBEITEN DER GESAMTEN ANLAGE DURFEN NUR VON FACHPER-
SONAL VORGENOMMEN WERDEN. IMMER MIT UNTERBROCHENER STROMZUFUHR VORGEHEN UND STRENG ALLE IM INSTALLATIONSLAND GELTEN-
DEN RICHTLINIEN FUR ELEKTRISCHE ANLAGEN EINHALTEN.

/N ACHTUNG Die ANWEISUNGEN BEFOLGEN, DIE IN DEN |LLUSTRATIONEN FUR DIE RICHTIGE INSTALLATION DER IN DER BOX GELIEFERTEN
STEUEREINHEIT GEGEBEN WERDEN. SOLLTE DIE STEUEREINHEIT IN DAS ANTRIEBSSYSTEM EINGEBAUT SEIN, LESEN SIE BITTE IM ENTSPRECHEN-
DEN BEDIENUNGSHANDBUCH FUR ETWAIGE WEITERE MONTAGE- UND VERKABELUNGSANLEITUNGEN NACH (z.B. ANLEITUNGEN zU BOHRUNGEN
FUR DEN KABELDURCHGANG, DIE VERWENDUNG VON KABELPRESSEN USW.). BEI MISSACHTUNG DIESER ANWEISUNGEN KANN DER ENTSPRE-
CHENDE ELEKTRISCHE SCHUTZGRAD BEEINTRACHTIGT WERDEN.

/N ACHTUNG DurcH VERWENDUNG VON ERSATZTEILEN, DIE NICHT VON DEA SYSTEM ANGEGEBEN SIND BZW. FALSCHEN WIEDERZUSAM-
MENBAU KONNEN PERSONEN, TIERE GEFAHRDET ODER GEGENSTANDE BESCHADIGT WERDEN; ZUDEM KONNEN DADURCH PRODUKTDEFEKTE
VERURSACHT WERDEN. IMMER DIE VON DEA SYSTEM ANGEGEBENEN TEILE VERWENDEN UND DIE MONTAGEANLEITUNGEN BEFOLGEN.

/N ACHTUNG Bl UNTERSCHATZUNG DER STOSSKRAFTE KONNEN SCHADEN AN PERSONEN, TIEREN UND GEGENSTANDEN VERURSACHT WER-
DEN. DEA SYSTEM WEIST DARAUF HIN, DASS DER INSTALLATIONSFACHMANN PRUFEN MUSS, DASS DIESE STOSSKRAFTE, DIE GEMASS NORM
EN 12445 GEMESSEN WERDEN, TATSACHLICH UNTER DEN VON NorRM EN12453 VORGESEHENEN GRENZWERTEN LIEGEN.

/N ACHTUNG EVENTUELLE EXTERNE SICHERHEITSVORRICHTUNGEN, DIE FUR DIE EINHALTUNG DER GRENZWERTE DER STOSSKRAFTE VOR-
GESEHEN SIND, MUSSEN DER NORM EN12978 ENTSPRECHEN.

ACHTUNG Im EiNnkLANG MIT DER EU-RicHTLINIE 2002/96/EG UBER ELEKTRO- UND ELEKTRONIK-ALTGERATE (RAEE) DARF
DIESES ELEKTROGERAT NICHT MIT DEM NORMALEN HAUSMULL ENTSORGT WERDEN. BITTE BRINGEN SIE DAS PRODUKT FUR DIE ENTSPRE-
CHENDE ENTSORGUNG ZU EINER LOKALEN GEMEINDE-SAMMELSTELLE.

2 PRODUKTBESCHREIBUNG

Die Steuereinheit 212E wurde ausschlieflich fir die Steuerung von Automatiksystemen von DEA System mit 1 oder 2 230V ~-Mo-
toren entwickelt. Sie wurde fiir “normale” Bedingungen von Offnungssystemen fiir Fliigel-, Schiebe- und Schwingtiiren in Wohnanlagen
entwickelt und getestet. Die Steuereinheit ist mit einem eingebauten 433,92 MHz-Funkempfanger fir Kodierungen HCS oder HT12E au-
sgestattet und zeichnet sich durch ihre extrem einfache Montage aus. So kdnnen alle Betriebsparameter mit zwei Tasten mit LED-Anzeige
eingegeben werden. Bei Steuereinheiten, die in der BOX geliefert werden, ist der Schutzgrad IP55, sofern diese richtig installiert wurden.
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3 TECHNISCHE DATEN

Versorgungsspannung (V)

230V ~ +10% (50Hz)

Blinkausgang 230V

230V ~ max 75mA art. LED230AI

Ausgang Versorgung Hilfsvorrichtungen (24Vaux)

Ausgang Versorgung Sicherheitsvorrichtungen (24Vsic)

24 V ~ max 200mA (24Vaux + 24Vsic)

Hochstleistung Motoren

2 x 500W max

Sicherung F1

T5A 250V verzdgert

Sicherung F2

T100mA 250V verzogert

Betriebsgrenztemperatur

-20+50 °C

Frequenz Funkempfanger

433,92 MHz Kodifizierung Rolling code / Dipswitch

Max. Anz. verwalteter Funksteuerungen 30

4 STROMANSCHLUSSE

Die Stromanschliisse wie in ,Tabelle 1” und dem Schema auf Seite 49-50 vornehmen.

ACHTUNG Den Anschluss an das 230V ~ 50 Hz Netz mit einem Allpolschalter oder einer anderen Vorrichtung vornehmen, durch die
allpolige Netzunterbrechung bei einem Offnungsabstand der Kontakte von 3,5 mm gewahrleistet wird.

ACHTUNG Um eine angemessene elektrische Sicherheit zu gewahrleisten, streng (mindestens 4 mm in der Luft oder 1 mm durch zu-
satzliche Isolierung) die Sicherheits-Niedrigspannungskabel (Steuerungen, Elektroschlésser, Antenne, Versorgung Hilfsvorrichtungen)
von den 230V ~ Versorgungskabeln trennen, in Plastikrinnen verlegen und mit entsprechenden Kabelklemmen nahe der Klemmleisten
befestigen.

ACHTUNG Alle Kabel missen unmittelbar an den Klemmen geschalt und entmantelt sein. Die Kabel etwas langer lassen, um danach
einen etwaigen Uberschuss zu entfernen.

Tabelle 1 ,,Anschluss an die Klemmleisten”

Stromeingang 230 V ~ - 50Hz (L = Phase, N = Neutralleiter)

34

Blinkausgang 230 V ~ 50 Hz max 40W

5-6-7

Ausgang Motor 2 max 500W (5 = 6ffnen, 6 = gemeinsam, 7 = schlieRen)

8-9-10

Ausgang Motor 1 max 500W (8 = 6ffnen, 9 = gemeinsam, 10 = schlieflen)

11-13

Ausgang 24 V ~ Versorgung kontrollierte Sicherheitsvorrichtungen. Flr die Versorgung der TX Fotozelle und der
Sicherheitsvorrichtungen zu verwenden, wenn man deren Betrieb vor jeder Bedienung tGberprifen méchte.

12-13

Ausgang 24 V ~ Versorgung Hilfsvorrichtungen und nicht geprifte Sicherheitsvorrichtungen. Fur die Versorgung etwaiger
Sicherheitsvorrichtungen, der RX Fotozelle (auf jeden Fall) und der Sicherheitsvorrichtungen zu verwenden, wenn man
deren Betrieb vor jeder Bedienung tUberprifen mochte.

14

ACHTUNG Betrieb mit 1 Motor: Eingang N.C. SchlieRendschalter.
Wird dieser nicht verwendet, an Klemme 19 kurzschlieRen

ACHTUNG Betrieb mit 2 Motoren: Nicht verwendeter Eingang, an Klemme 19 kurzschlieen

15

ACHTUNG Betrieb mit 1 Motor: Eingang N.C. Offnungsendschalter.
Wird dieser nicht verwendet, an Klemme 19 kurzschlieRen

ACHTUNG Betrieb mit 2 Motoren: Eingang N.C. externe Sicherheitsvorrichtung. Bei Auslésung wird die Bewegung
umgekehrt. Wird dieser nicht verwendet, an Klemme 19 kurzschlieSen

16

Eingang N.C. externe Sicherheitsvorrichtung. Bei Auslésung wird die Bewegung umgekehrt.
Wird dieser nicht verwendet, an Klemme 19 kurzschlieRen

17

Eingang N.C. Fotozelle. Bei Auslosung bei der SchlieBung wird die Bewegung umgekehrt.
Wird dieser nicht verwendet, an Klemme 19 kurzschlieRen

18

Eingang N.O. Start. Bei Auslésung wird eine Offnung oder SchlieBung bewirkt. Kann im ,Umkehrmodus” oder ,Schrittmodus”
funktionieren. Kann auch fiir den Anschluss eines zeitgeschalteten Kontakts verwendet werden.

19

Gemeinsame Klemme Eingange

20

Antennensignal

21

Erdung Antenne

20
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Nachdem alle Anschlisse an die Klemmen richtig vorgenommen
wurden nicht vergessen, die nicht verwendeten “Ruhekontakte” zu
Uberbrucken und die Steuereinheit versorgen.

ACHTUNG Sicherstellen, dass das Phasenkabel an die ,L’-Klem-
me und der Neutralleiter an die ,N"-Klemme angeschlossen sind.
ACHTUNG Nur warmegeschitzte Motoren mit max. Resonanz-
spannung von 400V verwenden.

Alle Einstellungen und Programmierungen der Steuereinheit werden
mit den Tasten SET und SEL und den LED-Anzeigen vorgenommen. s X
Alle Programmierfunktionen kénnen beim Start der Steuereinheit D

oder nach einem SchlieBvorgang gewahlt werden.

5 BEDIENUNGSANLEITUNG

() 1-2mot
() RrRADIO
() FoRzA

() PrOG
() MoDE

O LED leuchtet nicht

LED leuchtet stetig

LED blinkt langsam

" | -»

LED blinkt schnell

1 Wahl Motorenanzahl

grammierung verlassen (keine LED leuchtet).

Steuerungen Funktion LED-Status

\éi 1. | Mehrmals SEL drlicken, bis die LED ,,1-2MOT” leuchtet ' O [] O O

SET nur kurz driicken: Die LED ,1-2MOT” beginnt zu blinken und zeigt die gerade gewahlte | iy
N i 2 Einstellung an: DO O O O

=) " | - Langsames Blinken = Betrieb mit 1 Motor; | =4
- Schnelles Blinken = Betrieb mit 2 Motoren;

\éi 3. | SEL driicken, um die Art des Betriebsprogramms zu andern.

\gi 4. | SET nur kurz driicken: Die LED ,1-2MOT” leuchtet wieder stetig (neue Einstellung gespeichert). . O O O O
Danach SEL drucken, um eventuell eine andere Programmierfunktion zu wahlen oder die Pro-

2l s 00000

ACHTUNG Bei Betrieb mit einem Motor funktionieren die Eingange ,FCA/SIC2” und ,FCC” jeweils als Offnungs-der SchlieRendschalter.
Bei Betrieb mit zwei Motoren hingegen funktioniert der Eingang ,FCA/SIC2” als Eingang fur eine Schaltleiste an Tir 2, ,FCC” ist nicht
aktiv. Auf jeden Fall zur gemeinsamen Klemme die nicht verwendeten Eingange uberbricken.

2 Eingebauter 433,92 Mhz-Empfanger

2.1 Lernen der Funksteuerungen

grammierung verlassen (keine LED leuchtet).

Steuerungen Funktion LED-Status
\gi 1. | Mehrmals SEL driicken, bis die LED ,,RADIO” leuchtet O ' O O O
g | g,| SET nur kurz dricken: Die LED ,RADIO" beginnt zu blinken und zeigt den Lernstatus des En- ODO O O
=) " | pfangers an. ~
Die Funksteuerungstaste driicken, die erfasst werden soll. Die LED leuchtet eine Sekunde
= lang weiter und beginnt danach zu blinken (Taste erfasst).
4 Punkt 3 fir etwaige andere Tasten oder Fernsteuerungen, die erfasst werden sollen, wie-
" | derholen.
5. | Warten, bis die LED wieder stetig leuchtet (Lernfunktion abgeschlossen). O . O O O
O i 6 Danach SEL dricken, um eventuell eine andere Programmierfunktion zu wahlen oder die Pro- [:] [:] O O [:]
2 5

2.2 Reset des Funksteuerungsspeichers

ACHTUNG Die Steuereinheit erkennt automatisch die Art der Funksteuerung beim ersten Lernvorgang (Dipswitch oder Rolling code) und
empfangt danach nur andere Fernsteuerungen mit der gleichen Kodifizerung.

grammierung verlassen (keine LED leuchtet).

Steuerungen Funktion LED-Status
\éi 1. | Mehrmals SEL drlicken, bis die LED ,,RADIO” leuchtet O ' [] O O
X2
%l 2 SET driicken und gedriickt halten, bis die LED rasch zu blinken beginnt (Léschvorgang in ISt
CET | Geng. 00000
O T 3 Die SET-Taste loslassen. O . O O O
=) " | Warten, bis die LED wieder stetig leuchtet (Loschvorgang abgeschlossen).
Danach SEL drucken, um eventuell eine andere Programmierfunktion zu wahlen oder die Pro-
2 e 00000
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3 Einstellung der Motorleistung

Steuerungen Funktion LED-Status
%i 1. | Mehrmals SEL drlicken, bis die LED ,FORZA” leuchtet O O ' [] O
N I 2 SET nur kurz driicken: Es wird die gerade eingegebene Leistung angezeigt (es stehen 8 unter-
& " | schiedliche Stufen zur Verfigung - siehe Tabelle). '
Leistungsstufe

o0 (JU000 = @Q000 ~ Q@LO0 o Q08U
« §UO00 «- O@000 = GOO00 ~- 00880

%‘i 3. | SEL driicken, bis die Konfiguration der entsprechenden gewlinschten Leistung aufleuchtet.

%i 4. | SET nur kurz driicken: Die LED ,FORZA” leuchtet wieder stetig (neue Leistung gespeichert). O O ' [] O
Danach SEL drlcken, um eventuell eine andere Programmierfunktion zu wahlen oder die Pro-

U s 00000

grammierung verlassen (keine LED leuchtet).

4 Lernen der Arbeitstakte bei Betrieb von 1 Motor

Steuerungen

Funktion

LED-Status

Den Getriebemotor entsperren, die Tir manuell komplett schlieBen und den Getriebemotor

1. erneut blockieren.
2 Sollten elektromechanische Endschalter installiert sein, den entsprechenden Nocken einstel-
" | len, damit der SchlieRendschalter in dieser Position aktiviert wird.
%i 3. | Mehrmals SEL drucken, bis die LED ,,PROG” leuchtet O O O . O
X2
%l 4, | Die SET-Taste driicken und gedrickt halten, bis die LED ,PROG” schnell zu blinken beginnt I
" | und damit anzeigt, dass das Lernen der Arbeitstakte begonnen hat. O O ODO
X2, ,
%T 5. | Die SET-Taste loslassen. O O ODO
= X;2. ,
&2‘5 6. | Einen START-Impuls geben: Motor 1 lauft bei Offnung an. O O GDO
Sobald Motor 1 den Anschlag erreicht, einen START-Impuls geben: Motor 1 schal-
tet sich aus. 2
@5 Y 7. ACHTUNG: Auch wenn der Offnungsendschalter installiert ist, wird er in dieser H;] :
Ny=L Phase nicht erhoben. Die Tur MUSS auf jeden Fall mit einem START-Impuls an O O ODO
der gewlinschten Stelle zum Stillstand gebracht werden. Den entsprechenden No- e
cken regulieren, damit der Offnungsendschalter in dieser Position aktiviert wird.

g Einen START-Impuls geben: Es beginnt die Zeitberechnung der automatischen Schlieung. X2, .
w’? ; 8. | ACHTUNG: Um die automatische SchlieBung zu deaktivieren, so lange gedriickt halten, bis der [:] [:] ODO
& Motor 1 bei SchlieBung anlauft und danach direkt zu Punkt 11 weitergehen. ST

X2
9. | Die gewiinschte automatische SchlieBdauer abwarten. O O ODO
- X;zn ,
.}f{z Y 10. | Einen START-Impuls geben: Motor 1 lauft bei SchlieBung an. O O GDO
Einige Sekunden nach Erreichen des Anschlags (oder beim Anschlag am eventuel-
11. | len Schlieendschalter) schaltet sich der Motor automatisch aus. Die LED ,,PROG” O O O . O
leuchtet stetig, das Lernen der Arbeitstakte ist abgeschlossen. =
N i 12 Danach SEL driicken, um eventuell eine andere Programmierfunktion zu wahlen oder die Pro- O O O O O
SEL) g " | grammierung verlassen (keine LED leuchtet).
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5 Lernen der Arbeitstakte bei Betrieb von 2 Motoren

Steuerungen Funktion LED-Status

Den Getriebemotor entsperren, die Tir manuell komplett schlieBen und den Getriebemotor
erneut blockieren.

%i 2. | Mehrmals SEL driicken, bis die LED ,PROG” leuchtet O O O . O

%l 3 Die SET-Taste drlicken und gedriickt halten, bis die LED ,,PROG” schnell zu blinken beginnt [:] [:] O . [:]
" | und anzeigt, dass das Lernen der Arbeitstakte begonnen hat.

X2
%T 4. | Die SET-Taste loslassen. O O ODO

W 5. | Einen START-Impuls geben: Motor 1 l&uft bei Offnung an.

000E0

X2
6. | Die gewlinschte Phasenverschiebung der Tir abwarten. O O GDO

X2
W 7. | Einen START-Impuls geben: Motor 2 I4uft bei Offnung an. O O ODO
j X2,
SHh 8 Sobald Motor 1 den Anschlag erreicht, einen START-Impuls geben: Motor 1 ™~
N B schaltet sich aus. O O ODO
J X2,
N 9 Sobald Motor 2 den Anschlag erreicht, einen START-Impuls geben: Motor 2 |, 1 e
’“ 3/ schaltet sich aus. O O GDO
— Einen START-Impuls geben: Es beginnt die Zeitberechnung der automatischen Schliefung. X2, .
Q@):e ) 10. | ACHTUNG: Um die automatische SchlieBung zu deaktivieren, so lange gedriickt halten, bis der [:] [:] ODO

Motor 2 bei SchlieBung anlduft und danach direkt zu Punkt 13 weitergehen.

x2
11. | Die gewlinschte automatische SchlieBdauer abwarten. O O ODO
- X2, .
@(}_ > 12. | Einen START-Impuls geben: Motor 2 l&uft bei SchlieBung an. [] [] GDO
2,
13. | Die gewinschte Phasenverschiebung der Tir abwarten. O O ODO

14. | Einen START-Impuls geben: Motor 1 |&uft bei SchlieBung an.

!A

X2, .
Einige Sekunden nach Erreichen des Anschlags schalten sich beide Moto-

15. | ren automatisch aus. Die LED ,PROG” leuchtet stetig, das Lernen der Arbei- |2 1 [] [] [] . O
tstakte ist abgeschlossen. = =

O i 16 Danach SEL driicken, um eventuell eine andere Programmierfunktion zu wahlen oder die Pro- O O O O O
=} " | grammierung verlassen (keine LED leuchtet).

6 Wahl des Betriebsprogramms (Umkehrmodus oder Schrittmodus)

Steuerungen Funktion LED-Status

%i 1. | Mehrmals SEL driicken, bis die LED ,MODE” leuchtet O O [] O .

SET nur kurz driicken: Die LED ,MODE” beginnt zu blinken und zeigt das gerade gewahlte

O Programm an: O O O OD
2t | 2| lanksames Biinken = Schrittmodus; o

- rasches Blinken = Umkehrmodus.

%i 3. | SEL driicken, um die Art des Betriebsprogramms zu andern.

%i 4. | SET nur kurz drucken: Die LED ,MODE" leuchtet wieder stetig (neues Programm gespeichert). O O O O .

N i 5 Danach SEL dricken, um eventuell eine andere Programmierfunktion zu wahlen oder die Pro- [:] [:] O O [:]
=) " | grammierung verlassen (keine LED leuchtet).

Sobald die Programmierung der Steuereinheit abgeschlossen ist, mehrmals SEL driicken, bis sich alle Leds ausschalten. Jetzt ist
die Steuereinheit bereit, Befehle zu empfangen.
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6 ABNAHME DER ANLAGE

Die Abnahme ist ein sehr wichtiger Vorgang, um zu Uberprufen, ob die Anlage richtig installiert ist. DEA System mdchte hier die richtige
Abnahme der Automatik in vier einfachen Schritten zusammenfassen:

Prufen, dass streng die Anweisungen von Kapitel 1 ,ZUSAMMENFASSUNG DER HINWEISE” beachtet werden;

Das Offnen und SchlieBen der Automatiksysteme probieren und priifen, dass die Bewegung wie vorgesehen ablauft. Dazu wird empfo-
hlen, verschiedene Proben vorzunehmen, um etwaige Montage- oder Einstellfehler feststellen zu konnen.

Prifen, dass alle an die Anlage angeschlossenen Sicherheitsvorrichtungen richtig funktionieren.

Die StoRkraft messen, wie von Norm EN12445 vorgesehen, bis die Einstellung gefunden wird, mit der garantiert werden kann, dass die
von Norm EN12453 vorgesehenen Grenzwerte eingehalten werden.

7 DEMONTAGE DES PRODUKTS

ACHTUNG Im Einklang mit der EU-Richtlinie 2002/96/EG uber Elektro- und Elektronik-Altgerate (RAEE) darf dieses Elektrogerat

i nicht mit dem normalen Hausmill entsorgt werden. Bitte bringen Sie das Produkt flr die entsprechende Entsorgung zu einer loka-
len Gemeinde-Sammelstelle.

24
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1 RESUMEN ADVERTENCIAS

Leer atentamente: el incumplimiento de las siguientes advertencias, puede generar situaciones de peligro.

/N ATENCION EL USO DEL PRODUCTO EN CONDICIONES ANGMALAS NO PREVISTAS POR EL FABRICANTE PUEDE GENERAR SITUACIONES DE
PELIGRO; RESPETAR LAS CONDICIONES PREVISTAS POR ESTAS INSTRUCCIONES.

/\ ATENCION No PERMITIR QUE PERSONAS CON CAPACIDAD FISICA, SENSORIAL O MENTAL REDUCIDAS UTILICEN LOS SISTEMAS DE CONTROL.
IMPEDIR QUE LOS NINOS JUEGUEN CERCA DEL AUTOMATISMO.

/N ATENCION DEA SYSTEM RECUERDA QUE LA ELECCION, LA DISPOSICION Y LA INSTALACION DE TODOS LOS DISPOSITIVOS Y LOS MATERIA-
LES QUE CONSTITUYEN EL GRUPO DE CIERRE, DEBEN EFECTUARSE CUMPLIENDO CON LAS DIRecTIVAs EurorPEAs 2006/42/CE (DIRECTIVA
MAQUINAS), 2004/108/CE (cCOMPATIBILIDAD ELECTROMAGNETICA), 2006/95/CE (APARATOS ELECTRICOS DE BAJA TENSION). PARA
TODOS LOS PAISES NO PERTENECIENTES A LA UNION EUROPEA Y CON EL OBJETIVO DE LOGRAR UN NIVEL SUFICIENTE DE SEGURIDAD, ADEMAS
DE LAS NORMAS VIGENTES SE ACONSEJA CUMPLIR CON LAS PRESCRIPCIONES CONTENIDAS EN LAS DIRECTIVAS INDICADAS ANTERIORMENTE.

/N ATENCION No UTILICE EN NINGUN CASO EL PRODUCTO EN PRESENCIA DE ATMOSFERA EXPLOSIVA O EN AMBIENTES QUE PUEDAN SER
AGRESIVOS Y DANEN LAS PARTES DEL PRODUCTO.

/N\ ATENCION CUALQUIER OPERACION DE INSTALACION, MANTENIMIENTO, LIMPIEZA O REPARACION DEL EQUIPO DEBEN SER EFECTUADAS EX-
CLUSIVAMENTE POR PERSONAL CUALIFICADO; TRABAJAR SIEMPRE SIN LA ALIMENTACION Y CUMPLIR ESCRUPULOSAMENTE CON TODAS LAS NORMAS
VIGENTES RELATIVAS A INSTALACIONES ELECTRICAS EN EL PAIS CORRESPONDIENTE.

/N ATENCION CUMPLIR CON LAS INDICACIONES PRESENTES EN LAS ILUSTRACIONES REFERIDAS A LA CORRECTA INSTALACION DE LAS CEN-
TRALES SUMINISTRADAS EN BOX. Si LA CENTRAL DE MANDO ESTA INCORPORADA A LA UNIDAD DE MOTORIZACION TOMAR COMO REFERENCIA EL
RELATIVO MANUAL DE INSTRUCCIONES PARA POSIBLES INDICACIONES SOBRE EL MONTAJE Y EL CABLEADO (POR EJEMPLO INDICACIONES SOBRE
PERFORACIONES PARA EL PASO DE CABLES, USO DE SUJETA CABLES, ETC.). EL INCUMPLIMIENTO DE ESTAS INDICACIONES PUEDE AFECTAR EL
ADECUADO NIVEL DE PROTECCION ELECTRICO.

/N ATENCION EL USO DE PIEZAS DE REPUESTO NO INDICADAS POR DEA SYSTEM Y/0 EL REENSAMBLAJE INCORRECTO PUEDEN CAUSAR
SITUACIONES DE PELIGRO PARA PERSONAS, ANIMALES Y/O COSAS; PUEDEN, ADEMAS, CAUSAR MALFUNCIONAMIENTOS DEL PRODUCTO; UTILIZAR
SIEMPRE LAS PIEZAS INDICADAS POR DEA SYSTEM Y RESPETAR LAS INSTRUCCIONES DE MONTAJE.

/N ATENCION LA ERRGNEA EVALUACION DE LAS FUERZAS DE IMPACTO PUEDE CAUSAR GRAVES DANOS A PERSONAS, ANIMALES O COSAS.
DEA SYSTEM RECUERDA QUE EL INSTALADOR DEBE COMPROBAR QUE DICHAS FUERZAS DE IMPACTO, MEDIDAS SEGUN CUANTO INDICADO POR
LA NORMA EN 12445, seAN REALMENTE INFERIORES A LOS LIMITES PREVISTOS POR LA NORMA EN12453.

/N ATENCION POSIBLES DISPOSITIVOS DE SEGURIDAD EXTERNOS UTILIZADOS PARA EL RESPETO DE LOS LIMITES DE LAS FUERZAS DE IMPACTO
DEBEN SER CONFORMES A LA NORMA EN12978.

ATENCION Dt Acuerpo conN LA Directiva UE 2002/96/CE SOBRE LOS RESIDUOS DE EQUIPOS ELECTRICOS Y ELECTRONICOS
(RAEE), ESTE PRODUCTO ELECTRICO NO DEBE SER ELIMINADO COMO RESIDUO MUNICIPAL MIXTO. SE RUEGA ELIMINAR EL PRODUCTO
LLEVANDOLO AL PUNTO DE RECOGIDA MUNICIPAL LOCAL PARA UN RECICLAJE CORRECTO.

2 DESCRIPCION DEL PRODUCTO

El cuadro de mando 212E ha sido realizado exclusivamente para el control de automatismos DEA System, con 1 o 2 motores de
230V~. El ambiente para el cual se proyecté o probé es la situacion “normal” para aberturas de puertas de hoja batiente, deslizante y
basculantes residenciales; El cuadro de mando esta dotado de receptores de radio 433,92 MHz incorporado para codificaciones HCS o
HT12E y se caracteriza por su maxima simplicidad de instalacion que permite las programaciones de todos los parametros de funciona-
miento mediante 2 botones y led de senalizacion. En el caso de centrales de mando suministradas en BOX, el grado de proteccion es IP55,
si se instalan de forma correcta.
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3 DATOS TECNICOS

Tension de alimentacion (V) 230V ~ +10% (50Hz)

Salida intermitente 230V. 230V ~ max 75mA art. LED230AI

Salida alimentacion auxiliares (24Vaux)

Salida alimentacion dispositivos de seguridad (24Vsic)

24V ~ max 200mA (24Vaux + 24Vsic)

Potencia max. motores 2 x 500W méx.

Fusible F1 T5A 250V retrasado

Fusible F2 T100mA 250V retrasado
Temperatura limite de funcionamiento -20+50 °C

Frecuencia receptor radio 433,92 MHz codificacion rolling code / dipswitch
N° max. radiocontroles gestionados 30

4 CONEXIONES ELECTRICAS

Realizar las conexiones eléctricas siguiendo las indicaciones de la “Tabla 1” y el esquema de la pag. 49-50.
ATENCION Conectarse a la red 230V ~ 50 Hz mediante un interruptor omnipolar u otro dispositivo que asegure la desconexion omnipolar
de la red, con una distancia de abertura de los contactos = 3,5 mm.

ATENCION Para lograr la seguridad eléctrica adecuada mantener perfectamente separados (minimo 4 mm en aire o 1 mm a través del
aislamiento suplementario) los cables de bajisima tension de seguridad (mandos, electrocerradura, antena, alimentacion de auxiliares)

de los cables de alimentacion 230V ~ colocandolos dentro de las canaletas de plastico y fijandolos con las adecuadas abrazaderas
cerca de los cajas de conexiones.

ATENCION Todos los cables deberan estar pelados y liberados de la envoltura en la parte cerca de los bornes. Mantener los cables
levemente mas largos para eliminar posteriormente la parte en exceso.

Tabla 1 “conexion a las cajas de conexiones”

Entrada de alimentacién 230 V ~ - 50Hz (L = fase, N = neutro)

34

Salida intermitente 230 V ~ 50 Hz max. 40W

5-6-7

Salida motor 2 max. 500W (5 = abrir, 6 = comdn, 7 = cerrar)

8-9-10

Salida motor 1 max. 500W (8 = abrir, 9 = com(n, 10 = cerrar)

11-13

Salida 24 V ~ alimentacion dispositivos de seguridad controlados. Se utiliza para la alimentacion de fotocélulas TX (en
cualquier caso) y de los dispositivos de seguridad en el caso que se desee comprobar el funcionamiento de los mismos al
comienzo de cada maniobra.

12-13

Salida 24 V ~ alimentacion auxiliares y dispositivos de seguridad no controlados. Se utiliza para la alimentacion de
eventuales dispositivos auxiliares, de fotocélulas RX (en cualquier caso), y de los dispositivos de seguridad en el caso que
no se desee comprobar el funcionamiento de los mismos al comienzo de cada maniobra.

14

ATENCION funcionamiento de 1 motor: Entrada N.C final de carrera cierre.
Si no se utiliza conectar al borne n°19

ATENCION funcionamiento con 2 motores: Entrada no utilizada, conectar al borne n°19

15

ATENCION funcionamiento de 1 motor: Entrada N.C final de carrera apertura.
Si no se utiliza conectar al borne n°19

ATENCION funcionamiento con 2 motores: Entrada N.C. dispositivo de seguridad externo. Cuando interviene invierte el
movimiento.
Si no se utiliza conectar al borne n°19

16

Entrada N.C. dispositivo de seguridad externo. Cuando interviene invierte el movimiento.
Si no se utiliza conectar al borne n°19

17

Entrada N.C. fotocélula. Cuando interviene durante el cierre, invierte el movimiento.
Si no se utiliza conectar al borne n°19

18

Entrada N.O. start. En caso de intervencion provoca la apertura o el cierre. Puede funcionar en modo “inversion” o “paso a
paso”. Puede utilizarse incluso para la conexion de un contacto temporizado.

19

Comun entradas

20

Senal de antena

21

Masa antena

26
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5 INSTRUCCIONES DE USO

Unir las entradas “normalmente cerradas” no utilizadas, alimentar
la central de mando.

ATENCION Asegurarse que se conecta el cable de fase al borne
“L” y el neutro al borne “N”.

ATENCION Utilizar sélo motores protegidos térmicamente y con
tensién de resonancia maxima de 400V.

Todas las configuraciones y programaciones de la central de
mando se realizan utilizando los dos botones SET y SEL y los led de
indicacion, como se describe a continuacion. Todas las funciones de
programacion pueden ser realizadas con el encendido de la central
de mando o bien al final de una maniobra de cierre.

1 Elija el nimero de motores

() 1-2mot
() RrRADIO

() FoRzA

() PrOG

() MoDE

LED apagado

LED entrada con luz
fija

LED intermitente
lento

X

fandl

LED intermitente
rapido

Estado LED

80000

{0000

80000

Mandos Funcion
%i 1. | Presionar repetidamente SEL hasta que se enciende el led “1-2MOT”
Presionar SET y soltar enseguida: el led “1-2MOT” comienza a parpadear indicando la progra-
N macién actualmente elegida:
t 2 e
& - Parpadeo lento = funcionamiento con 1 motor.
- Parpadeo rapido = funcionamiento con 2 motores.
%i 3. | Presionar SEL para cambiar el tipo de programa de funcionamiento.
\\_;i a Presionar SET y soltar enseguida: el led “1-2MOT” se reenciende fijo (nueva programacion
= " | memorizada).
N En este punto presionar SEL para seleccionar otra funciéon de programacion o bien, salir de la
11 5 -
= programacion (todos los led apagados).

0000

ATENCION Con funcionamiento de 1 motor las entradas “FCA/SIC2” y “FCC” funcionan respectivamente como final de carrera abertura
y final de carrera cierre. Con funcionamiento con 2 motores la entrada “FCA/SIC2” funciona como entrada para borde sensible montado
en la puerta n°2, “FCC”, no esta activada. En cualquier caso conectar el comun con las entradas no utilizadas.

2 Receptor 433,92 Mhz incorporado

2.1 Aprendizaje radiocontroles

Mandos Funcion Estado LED
%¢ 1. | Presionar repetidamente SEL hasta que se enciende el led “RADIO” O ' O O O
\};i 2 Presionar SET y soltar enseguida: el led “RADIO” comienza a parpadear indicando el estado ODO O O
& " | de aprendizaje del receptor. j =
Presionar el botén del radiocontrol que se desea aprender. El led queda encendida para un
< segundo y luego vuelve a parpadear (boton presionado).
4. | Repetir el punto 3 para otros botones o radiocontroles a aprender.
5. | Esperar que el led se vuelva a encender fijo (aprendizaje concluido). O . O O O
\}’1 6 En este punto presionar el botdon SEL para seleccionar otra funcion de programacion o bien, O O [] O O
= " | salir de la programacion (todos los led apagados).

2.2 Reset de la memoria radiocontroles

ATENCION La central reconoce automéaticamente el tipo de radiocontrol en el primer aprendizaje (dipswitch o rolling code) y a continua-
cion recibira solamente otros radiocontroles con la misma codificacion.

Estado LED

ol [o[00

gigas

08000

Mandos Funcion
%i 1. | Presionar repetidamente SEL hasta que se enciende el led “RADIO”.
Presionar SET y mantenerlo presionado hasta que el led comienza a parpadear velozmente
o2
(borrado en curso).
NY Soltar el botén SET.
t1 s y L .
& Esperar que el led se vuelva a encender fijo (aprendizaje concluido).
N En este punto presionar el boton SEL para seleccionar otra funcion de programacion o bien,
1] 4 \ 9
& salir de la programacion (todos los led apagados).

0000
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3 Regulacion de la fuerza del motor

Mandos Funcion Estado LED

%1 1. | Presionar repetidamente SEL hasta que se encienda el led “FORZA”. O O ' O []

N i 2 Presionar SET y soltar enseguida: se visualiza el valor de fuerza actualmente programado (8
C 5

niveIeSfji'sT)oniblessegl]ntabla). e ‘,_
o J0000 =« 80000 ~ 08000 =~ 00800
« Q0000 « @Q000 = QOQ00 - 0880

N Presionar SEL hasta conseguir la configuracion de los led correspondientes al valor de fuerza
%i & deseado.

\li a Presionar SET y soltar enseguida: el led “FORZA” se vuelve a encender fijo (nuevo valor de O O ' O []
= " | fuerza memorizado).

O 1 5 En este punto presionar SEL para seleccionar otra funcion de programacion o bien, salir de la O O O O O
=2 " | programacion (todos los led apagados).

4 Aprendizaje de los tiempos de trabajo con el funcionamiento de 1 motor

Mandos Funcion Estado LED

Ejecutar la operacion de desbloqueo del motorreductor, llevar manualmente la puerta a la
posicion de cierre completo y volver a bloquear el motorreductor.

Si se instalan finales de carrera electromecanicos, regular la leva respectiva para que el final
de carrera de cierre sea activado en esta posicion.

%i 3. | Presionar repetidamente SEL hasta que se enciende el led “PROG”. O O O . O

X2
\% l a Presionar y mantener presionado el boton SET hasta que el led “PROG” comience a parpadear O O ODO

rapidamente indicando que ha comenzado el aprendizaje de los tiempos de trabajo.

2,
%T 5. | Soltar el bot6n SET. O O ODO

X2
:5)‘6 ) 6. | Para dar un impulso START: el motor 1 parte en abertura. O O GDO
Cuando el motor 1 llega al tope, dar un impulso START: el motor 1 se detiene.

.;.3 ATENCION: Incluso si se ha instalado, el final de carrera no se detecta en esta X2, .
s')f‘_ 4 7. | fase. La puerta DEBE ser detenida en cualquier caso con un impulso START, en el U; O O ODO
< punto deseado. Regular la respectiva leva para que el final de carrera de abertura, ST

en esta posicién, sea activado.
P Dar un impulso START: comienza el conteo del tiempo de cierre automatico. X2, ,
:m)? 4 8. | ATENCION: Para deshabilitar el cierre automatico mantener presionado hasta que parte en O O GDO

cierre el motor 1y pasar directamente al punto 11.

X2
9. | Esperar el tiempo de cierre automatico deseado. O O GDO
X2, .
Pasados algunos seg de la llegada al tope (o bien de la llegada a un final de carre-
11. | ra de cierre) el motor se detendra automaticamente. El led “PROG” se reenciende O O O . O
fijo, aprendizaje concluido de los tiempos de trabajo. =

En este punto presionar SEL para seleccionar otra funcion de programacion o bien, salir de la O O O O []
programacion (todos los led apagados).

w(; J 10. | Dar un impulso START: el motor 1 parte en cierre.

28
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5 Aprendizaje de los tiempos de trabajo con el funcionamiento de 2 motores

Mandos

Funcion

Estado LED

Ejecutar la operaciéon de desbloqueo del motorreductor, llevar manualmente la puerta a la

se detendran automaticamente. El led “PROG” se reenciende fijo, aprendiza- |2 1
—

je concluido de los tiempos de trabajo. =

& posicion de cierre completo y volver a bloquear el motorreductor.
%i 2. | Presionar repetidamente SEL hasta que se enciende el led “PROG”. O O O . O
%l 3 Presionar y mantener presionado el boton SET hasta que el led “PROG” comience a parpadear [:] [:] O . [:]
" | rapidamente indicando que ha comenzado el aprendizaje de los tiempos de trabajo.
X2
%T 4. | Soltar el botén SET. O O ODO
- X2,
&2’6 )] 5. | Para dar un impulso START: el motor 1 parte en abertura. O O ODO
X2, ,
6. | Esperar el tiempo de desfase puerta deseado. O O GDO
- X2, .
Q”)’c )] 7. | Dar un impulso START: el motor 2 parte en abertura. O O ODO
- X2,
Q”)Z} )] 8. | Cuando el motor 1 llega al tope, dar un impulso START: el motor 1 se detiene. U; O O ODO
- X2, .
Q@)} ) 9. | Cuando el motor 2 llega al tope, dar un impulso START: el motor 2 se detiene. éﬂ U; O O GDO
o Dar un impulso START: comienza el conteo del tiempo de cierre automatico. X2, .
’:@:6 ; 10. | ATENCION: Para deshabilitar el cierre automatico mantener presionado hasta que parte en [:] [:] ODO
N cierre el motor 2 y pasar directamente al punto 13. ST
X2, .,
11. | Esperar el tiempo de cierre automatico deseado. O O ODO
- X2, .
@9_ 3 12. | Dar un impulso START: el motor 2 parte en cierre. [] [] GDO
X2, .
13. | Esperar el tiempo de desfase puerta deseado. O O ODO
- X2, .,
w?‘ > 14. | Dar un impulso START: el motor 1 parte en cierre. O O ODO
Pasados algunos segundos de la llegada al respectivo tope, ambos motores
15. 00080

G

16.

En este punto presionar SEL para seleccionar otra funcioén de programacion o bien, salir de la
programacion (todos los led apagados).

0o0ad

6 Elegir el programa de funcionamiento (inversion o paso a paso)

salir de la programacion (todos los led apagados).

Mandos Funcion Estado LED
%i 1. | Presionar repetidamente SEL hasta que se enciende el led “MODE". O O [] O .
Presionar SET y soltar enseguida: el led “MODE” comienza a parpadear indicando el programa i
N elegido: O O O OD
%i & - Parpadeo lento = paso a paso M
- Parpadeo rapido = inversion
%i 3. | Presionar SEL para cambiar el tipo de programa de funcionamiento.
\}_;i a Presionar SET y soltar enseguida: el led “MODE” se vuelve a encender fijo (nuevo programa O O O O .
= " | memorizado).
\kt 5 En este punto presionar el boton SEL para seleccionar otra funcion de programacion o bien, [:] [:] O O [:]
2 .

Una vez concluida la programacion de la central, presionar repetidamente SEL hasta que todos los led se apaguen. En este punto
la central esta lista para recibir los mandos.
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6 PRUEBA DEL EQUIPO

La prueba es una operacién esencial para comprobar la instalacion correcta del equipo. DEA System desea resumir la prueba correcta
de toda la automatizacion en 4 fases sencillas:

Comprobar que se respete rigurosamente cuanto descripto en el parrafo 1 “RESUMEN DE ADVERTENCIAS”

Efectuar pruebas de abertura y de cierre de la automatizacion comprobando que el movimiento corresponda a cuanto previsto. Para
ello se aconseja realizar diferentes pruebas con el objetivo de evaluar posibles defectos de montaje y regulacion.

Comprobar que todos los dispositivos de seguridad conectados al equipo funcionen correctamente.

Ejecutar la medicién de la fuerza de impacto seglin cuanto previsto por la norma EN12445 hasta encontrar la regulacion que asegure
el respeto de los limites previstos por la norma EN12453.

7 CESE DEL PRODUCTO

ATENCION En cumplimiento de la Directiva UE 2002/96/CE sobre los residuos de equipos eléctricos y electronicos (RAEE), este

i producto eléctrico no debe ser eliminado como residuo municipal mixto. Se ruega eliminar el producto llevandolo al punto de reco-
gida municipal local para un reciclaje correcto.

30
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1 RESUMO ADVERTENCIAS

Ler atentamente: o ndo respeito das seguintes adverténcias, pode gerar situacoes de perigo.

YN ATENCAO A UTILIZAGAO DO PRODUTO EM CONDIGOES ANORMAIS NAO PREVISTAS PELO FABRICANTE PODE GERAR SITUAGOES DE PERIGO;
RESPEITAR AS CONDIGOES PREVISTAS NAS PRESENTES INSTRUGOES.

A ATENQI\O NAO PERMITIR QUE PESSOAS CUJAS CAPACIDADE FiSICAS, SENSORIAIS OU MENTAIS SEJAM REDUZIDAS DE MANEJAR OS SISTE-
MAS DE CONTROLO. IMPEDIR AS CRIANCAS DE JOGAR NAS IMEDIACOES DO AUTOMATISMO.

AN ATENQT\O DEA SYSTEM RECORDA QUE A ESCOLHA, A DISPOSIGAO E A INSTALAGAO DE TODOS 0OS DISPOSITIVOS E 0S MATERIAIS QUE
CONSTITUEM O CONJUNTO COMPLETO DO FECHO, DEVEM SER REALIZADOS EM CONFORMIDADE coM As DIRETIVAS EuropPEIAS 2006/42/CE
(DIRETIVA MAQUINAS), 2004/108/CE (COMPATIBILIDADE ELETROMAGNETICA), 2006/95/CE (APARELHOS ELETRICOS DE BAIXA TENSAO).
PARA ToDOS 0s PAises ExTRA UNIAO EUROPEIA, PARA ALEM DAS NORMAS NACIONAIS EM VIGOR, PARA UM SUFICIENTE NIVEL DE SEGURANGA,
ACONSELHA-SE O RESPEITO TAMBEM DAS PRESCRIGOES CONTIDAS NAS DIRETIVAS ACIMA MENCIONADAS.

A ATENQI'\O EM NENHUM CASO, UTILIZAR O PRODUTO EM PRESENGCA DE ATMOSFERA EXPLOSIVA OU EM AMBIENTES QUE POSSAM SER AGRES-
SIVOS E DANIFICAR PARTES DO PRODUTO.

A ATENQAO SEGUIR AS INDICAGOES FORNECIDAS NAS ILUSTRACOES EM RELAGAO A CORRETA INSTALAGAO DAS CENTRAIS FORNECIDAS EM
BOX. CASO A CENTRAL DE COMANDO SEJA INCORPORADA NA UNIDADE DE MOTORIZAGAO FAZER REFERENCIA AO RELATIVO MANUAL DE IN-
STRUGOES PARA EVENTUAIS POSTERIORES INDICACOES SOBRE A MONTAGEM E CABLAGEM (POR EXEMPLO INDICACOES SOBRE PERFURACOES PARA
A PASSAGEM DOS CABOS, UTILIZAGAO DE PRENSA-CABOS ETC.). O NAO CUMPRIMENTO DESTAS INDICAGOES PODE COMPROMETER UM ADEQUADO
GRAU DE PROTEGAO ELETRICA.

A ATENGAO SEGUIRE LE INDICAZIONI FORNITE NELLE ILLUSTRAZIONI PER LA CORRETTA INSTALLAZIONE DELLE CENTRALI FORNITE IN BOX.
NEL CASO LA CENTRALE DI COMANDO SIA INCORPORATA NELL'UNITA DI MOTORIZZAZIONE FARE RIFERIMENTO AL RELATIVO MANUALE D’ISTRU-
ZIONI PER EVENTUALI ULTERIORI INDICAZIONI SUL MONTAGGIO E CABLAGGIO (AD ESEMPIO INDICAZIONI SU FORATURE PER IL PASSAGGIO DEI
CAVI, UTILIZZO DI PRESSACAVI ECC..). LA MANCANZA DEL RISPETTO DI QUESTE INDICAZIONI PUO COMPROMETTERE UN ADEGUATO GRADO DI
PROTEZIONE ELETTRICO.

A ATENCAO A UTILIZAGAO DE PEGCAS SOBRESSELENTES NAO INDICADAS PELA DEA SYSTEM E/OU A REMONTAGEM NAO CORRETA PODEM
CAUSAR SITUAGOES DE PERIGO PARA PESSOAS, ANIMAIS E COISAS; TAMBEM PODEM CAUSAR MAUS FUNCIONAMENTOS AO PRODUTO; UTILIZAR
SEMPRE AS PARTES INDICADAS PELA DEA SYSTEM E SEGUIR AS INSTRUGOES PARA A MONTAGEM.

A ATENQI\O A ERRADA AVALIACAO DAS FORGAS DE IMPACTO PODE SER A CAUSA DE GRAVES DANOS A PESSOAS, ANIMAIS oU coIsAs. DEA
SYSTEM RECORDA QUE O INSTALADOR DEVE VERIFICAR QUE ESSAS FORCAS DE IMPACTO, MEDIDAS DE ACORDO COM A NORMA EN 12445,
SEJAM EFETIVAMENTE INFERIORES AOS LIMITES PREVISTOS PELA NORMA EN12453.

A ATENQAO EVENTUAIS DISPOSITIVOS DE SEGURANGA EXTERNOS UTILIZADOS PARA O RESPEITO DOS LIMITES DAS FORGAS DE IMPACTO
DEVEM SER CONFORMES A NORMA EN12978.

ATENCAO Ev REsPosTa A DireTiva UE 2002/96/CE soBRE 0S RESIDUOS DE EQUIPAMENTOS ELETRICOS E ELETRONICOS (REEE),
ESTE PRODUTO ELETRICO NAO DEVE SER ELIMINADO COMO RESIDUO URBANO MISTO. POR FAVOR, ELIMINE O PRODUTO, COLOCANDO-0 NO
PONTO DE RECOLHA MUNICIPAL LOCAL PARA UMA CONVENIENTE RECICLAGEM.

2 DESCRICAO DO PRODUTO

0 quadro de comando 212E foi realizado exclusivamente para o controlo de automatismos DEA System, com 1 ou 2 motores de 230V~.
0 ambiente para o qual foi concebido e testado € a “normal” situagdo para aberturas de portas com porta batente, deslizantes e bascu-
lantes residenciais; O quadro de comando esta equipado de recetor de radio 433,92 MHz incorporado para codificacoes HCS ou HT12E
e é caracterizado por extrema facilidade de instalacao que permite a configuracao de todos os parametros de funcionamento através 2
teclas e led de sinalizacdo. No caso de centrais de comando fornecidas em BOX o grau de protecao é IP55, se instaladas corretamente.
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3 DADOS TECNICOS

Tensao de alimentacao (V) 230V ~ +10% (50Hz)

Saida intermitente 230V 230V ~ max 75mA art. LED230AI

Saida alimentacao auxiliares (24Vaux)

24V ~ max 200mA (24Vaux + 24Vsic)
Saida alimentacao segurancas (24Vsic)

Poténcia max motores 2 x 500W max

Fusivel F1 T5A 250V atrasado

Fusivel F2 T100mA 250V atrasado
Temperatura limite de funcionamento -20+50 °C

Frequéncia recetor de radio 433,92 MHz codificagao rolling code/dipswitch
N° max radiocomando geridos 30

4 CONEXOES ELETRICAS

Realizar as conexoes elétricas, seguindo as indicacoes da “tabela 1” e o esquema da pag. 49-50.

ATEN(,‘AO Ligar-se a rede 230V ~ 50 Hz através de um interruptor omnipolar ou outro dispositivo que assegure a omnipolar desinser¢ao
da rede, com uma distancia de abertura dos contactos = 3,5 mm.

ATEN(,‘AO Para uma adequada seguranca elétrica manter claramente separados (minimo 4 mm no ar ou 1 mm através o isolamento
suplementar) os cabos a baixissima tensédo de seguranca (comandos, fechadura elétrica, antena, alimentacao auxiliares) dos cabos de
alimentagao 230V ~ procurando coloca-los dentro das calhas em plastico e a sua fixacdo com bracadeiras adequadas nas proximidades
dos terminais.

ATENCAO Todos os cabos devem estar descarnados e desembainhados nas imediacdes dos bornes. Manter os cabos ligeiramente mais
longos de forma a eliminar posteriormente a eventual parte em excesso.

Tabela 1 “ligacao aos terminais”

12 Entrada alimentagao 230 V ~ - 50Hz (L = fase, N = neutro)
34 Saida intermitente 230 V ~ 50 Hz max 40W
5-6-7 Saida motor 2 max 500W (5 = abre; 6 = comum , 7 = fecha)

8-9-10 Saida motor 1 max 500W (8 = abre; 9 = comum , 10 = fecha)

Saida 24 V ~ alimentacao dispositivos de seguranca controlados. A utilizar para a alimentagado dos TX fotocélula e dos

1113 ) o . o X P S
dispositivos de seguranga no caso em que se queira verificar o funcionamento dos proprios no inicio de cada manobra

Saida 24 V ~ alimentacao auxiliares e dispositivos de seguranga nao controlados. A utilizar para a alimentacéo de eventuais
12-13 dispositivos auxiliares, dos RX fotocélula (em todos os casos), e dos dispositivos de seguranca no caso em que nao se
queira verificar o funcionamento dos préprios no inicio de cada manobra.

ATENGAO funcionamento com 1 motor: Entrada N.C. fim de curso fecho.
14 Se nao usado provocar curto-circuito no terminal n°19

ATENQAO funcionamento com 2 motores: Entrada nao usada, provocar curto-circuito no terminal n°19

ATENGAO funcionamento com 1 motor: Entrada N.C. fim de curso abertura.
Se nao usado provocar curto-circuito no terminal n°19

15 ATENCAO funcionamento com 2 motores: Entrada N.C. dispositivo de seguranca externo. Em caso de intervencao inverte
0 movimento.
Se nao usado provocar curto-circuito no terminal n°19

Entrada N.C. dispositivo de seguranga externo. Em caso de intervencao inverte o movimento.

1 ~ > )
o Se nao usado provocar curto-circuito no terminal n°19

17 Entrada N.C. fotocélula. Em caso de intervencao durante o fecho inverte o movimento.
Se nao usado provocar curto-circuito no terminal n°19

18 Entrada N.O. start. Em caso de intervencao provoca a abertura ou fecho. Pode funcionar em modo “inversao” ou “passo a
passo”. Pode ser usado também em relagdo a conexdo de um contacto temporizado.

19 Comum entradas

20 Sinal antena

21 Massa antena

32
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5 INSTRUCOES DE USO

Efetuar uma ligagdo em ponte das entradas “normalmente
fechadas” nao utilizadas, alimentar a central de comando.

ATENCAO Certificar-se de conetar o cabo de fase no terminal “L”
€ 0 neutro ao borne “N”.

ATENQI\O Utilizar apenas motores protegidos termicamente e
com tensao de ressonancia maxima de 400V.

Todas as configuracoes e programacodes da central de comando sao
feitas utilizando as duas teclas SET e SEL e os led de indicacao,
como descrito a seguir. Todas as funcdes de programacao podem
ser realizadas no acendimento da central de comando ou no final
de uma manobra de fecho.

() 1-2mot
() RrRADIO

() FoRzA

() PrOG

() MoDE

LED desligado

LED aceso com luz
fixa

LED intermitente
lento

X

fandl

LED intermitente
veloz

1 Selecao niimero de motores

Comandos Funcao Estado LED
%i 1. | Pressionar repetidamente SEL até acender o led “1-2MOT” ' O [] O O
Pressionar SET e soltar subito: o led “1-2MOT” comega a piscar, indicando a configuracao s
O atualmente selecionada:
- e . L}
= - Piscar lento = funcionamento com 1 motor; | =4
- Piscar veloz = funcionamento com 2 motores.
%i 3. | Pressionar SEL para mudar o tipo de programa de funcionamento.
\éi 4. | Pressionar e soltar logo: o led “1-2MOT” reacende-se fixo (nova configuragao armazenada). . O O O O
N i 5 Neste ponto pressionar SEL para selecionar eventualmente outra funcao de programacao ou, O O [] O O
= " | sair da programacéo (todos os led desligados).

utilizadas.

2 Recetor 433,92 Mhz incorporado

2.1 Aprendizagem radiocomando

ATENCAO Com funcionamento com 1 motor as entradas “FCA/SIC2” e “FCC” funcionam respetivamente como fim de curso abertura e
fim de curso fecho. Com funcionamento com 2 motores, pelo contrario, a entrada “FCA/SIC2” funciona como entrada para borda sen-
sivel montada na porta n°® 2, “FCC” nao esta ativo. Em qualquer caso efetuar uma ligagao em ponte para o comum das entradas nao

Comandos Funcao Estado LED
%1 1. | Pressionar repetidamente SEL até acender o led “RADIO” O ' [] O O
N i 2 Pressionar e soltar logo: o led “RADIO” comeca a piscar, indicando o estado de aprendizagem GDO O O
= " | do recetor. &~
Pressionar a tecla do radiocomando que deseja aprender. O led permanece aceso por um
< segundo e depois volta a piscar (tecla aprendida).
4. | Repetir o ponto 3 para eventuais outras teclas ou radiocomando a aprender.
5. | Aguardar que o led se volte a acender fixo (aprendizagem concluida). O ' O O O
Neste ponto pressionar a tecla SEL para selecionar eventualmente outra funcdo de progra-
1| e
= " | macéo ou, sair da programacao (todos os led desligados).

ATEN(;I'AO A central reconhece automaticamente o tipo de radiocomando na primeiro aprendizagem (dipswitch
seguida recebera apenas outros radiocomandos com mesma codificagao.

2.2 Reset da memoria radiocomando

ou rolling code) e em

Comandos Funcao Estado LED
%i 1. | Pressionar repetidamente SEL até acender o led “RADIO”. [:] . O O [:]
X;Z. ,
%l 2 Pressionar e manté-lo pressionado até quando o led comeca a piscar rapidamente (cancela- ™
" | mento em curso). ODO O O
N Soltar a tecla SET.
t1 s , ;
=] Aguardar que o led se volte a acender fixo (cancelamento concluido).
\kt a Neste ponto pressionar a tecla SEL para selecionar eventualmente outra funcao de progra- [:] [:] O O [:]
=) " | magéo ou, sair da programacao (todos os led desligados).
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3 Regulacao da forca motor

sair da programacao (todos os led desligados).

Comandos Funcao Estado LED
%1 1. | Pressionar repetidamente SEL até acender o led “FORZA". O O ' O []
\}Bi 2 Pressionar SET e soltar logo: é exibido o valor de forga atualmente configurado (8 niveis di-
= " | sponiveis como mostrado na tabela). '
Nivel Forca

o 10000 = QOO0 -~ O8000 -~ QO8UU

« Q0000 « @Q000 = QOQ00 - 0880
%‘i 3. | Pressionar SEL até obter a configuragao dos led correspondente ao valor de forga desejado.
%1 4. | Pressionar SET e soltar logo: o led “FORZA” reacende-se fixo (novo valor de forca memorizado). O O ' O []
O i 5 Neste ponto pressionar SEL para selecionar eventualmente outra fungdo de programacao ou, O O O O O

% b

4 Aprend

izagem dos tempos de trabalho com funcionamento com 1 motor

Comandos

Funcao

Estado LED

Executar a operacao de desbloqueio do motorredutor, levar manualmente a porta em posicao

= de completo fecho e apertar novamente o motorredutor.
2 Caso estejam instalados os fim de curso eletromecéanicos, regular o respetivo came para que
" | o fim de curso de fecho, nesta posicao, seja ativado.
%i 3. | Pressionar repetidamente SEL até acender o led “PROG”. O O O . O
X;Z. ,
%l a Pressionar e manter pressionada a tecla SET até quando o led “PROG” comeca a piscar rapi- I
* | damente, indicando que iniciou a aprendizagem dos tempos de trabalho. O O ODO
X2, ,
%T 5. | Soltar a tecla SET. O O ODO
= X;Z. ,
&3‘6 6. | Dar um impulso de START: o motor 1 parte em abertura. O O GDO
Quando o motor 1 chega até ao encaixe, dar um impulso de START: o motor 1
para. 2
@6 Y 7. ATENCAO: Mesmo se instalado, o fim de curso de abertura ndo é detetado nesta U; O O ODO
=L fase. A porta DEVE estar parada em qualquer caso, com um impulso de START, | &)
no ponto desejado. Regular o relativo came para que o fim de curso de abertura, e
nesta posicao, seja ativado.

. Dar um impulso de START: comeca a contagem do tempo de fecho automatico. X2, .
w:o‘ ; 8. | ATENCAO: Para desabilitar o fecho automatico manter pressionado até a partida em fecho do O [:] ODO
& motor 1 e passar diretamente ao ponto 11. ST

X2, .
9. | Aguardar o tempo de fecho automatico desejado. O O ODO
= X;z. ,
5:25 J 10. | Dar um impulso de START: o motor 1 parte em fecho. O O GDO
Depois de alguns seg. desde a chegada ao batente (ou a chegada sobre o even-
11. | tual fim de curso de fecho) o motor ird parar automaticamente. O led “PROG” OOO'O
reacende-se fixo, aprendizagem tempos de trabalho concluido. =
N Neste ponto pressionar SEL para selecionar eventualmente outra fungao de programacao ou,
sel) 28 [ 12| 5 i
= sair da programacao (todos os led desligados).
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5 Aprendizagem dos tempos de trabalho com funcionamento com 2 motores

Comandos

Funcao

Estado LED

Executar a operacao de desbloqueio do motorredutor, levar manualmente a porta em posi¢ao

sair da programacao (todos os led desligados).

& de completo fecho e apertar novamente o motorredutor.
%i 2. | Pressionar repetidamente SEL até acender o led “PROG”. O O O . O
%l 3 Pressionar e manter pressionada a tecla SET até quando o led “PROG” comega a piscar rapi- [:] [:] O . [:]
" | damente, indicando que iniciou a aprendizagem dos tempos de trabalho.
X2
%T 4. | Soltar a tecla SET. O O ODO
» X2,
&2’6 )] 5. | Dar um impulso de START: o motor 1 parte em abertura. O O ODO
X2, ,
6. | Aguardar o tempo de desfasamento porta desejado. O O GDO
- X2, .
Q”)’c )] 7. | Dar um impulso de START: o motor 2 parte em abertura. O O ODO
- X2, .
6@)6 ) 8. Quando o motor 1 chega até ao encaixe, dar um impulso de START: o motor 1 .‘ * '.
RWyo—L 1 para.
- X2, .
:@)}3 ) 9. Quando o motor 2 chega até ao encaixe, dar um impulso de START: o motor éﬂ U; .‘ : '.
Wy, 2 para.

o Dar um impulso de START: comegca a contagem do tempo de fecho automatico. X2,
’:@:6 ; 10. | ATENCAO: Para desabilitar o fecho automético manter pressionado até a partida em fecho do [:] [:] ODO
N motor 2 e passar diretamente ao ponto 13. ST

X2, .,
11. | Aguardar o tempo de fecho automatico desejado. O O ODO
- X2, .
@(}_ 3 12. | Dar um impulso de START: o motor 2 parte em fecho. [] [] GDO
X2, .
13. | Aguardar o tempo de desfasamento porta desejado. O O ODO
- X2, .,
wg‘ > 14. | Dar um impulso de START: o motor 1 parte em fecho. O O ODO
Apbs alguns segundos da chegada no respetivo batente ambos os motores
15. | param automaticamente. O led “PROG” reacende-se fixo, aprendizagem tem- |2 1 O O [] . O
pos de trabalho concluido. = =
%i 16. Neste ponto pressionar SEL para selecionar eventualmente outra fungao de programagao ou, O O O O O

6 Seleccao do programa de funcionamento (inversao ou passo a passo)

macao ou, sair da programacao (todos os led desligados).

Comandos Funcao Estado LED
%i 1. | Pressionar repetidamente SEL até acender o led “MODE". [] [] [] O .
Pressionar SET e soltar logo: o led “MODE” comega a piscar, indicando o programa atualmen- Cis
O te selecionado: O O O OD
%¢ & - piscar lento = passo a passo; M
- piscar veloz = inversao.
%i 3. | Pressionar SEL para mudar o tipo de programa de funcionamento.
%i 4. | Pressionar SET e soltar logo: o led MODE reacende-se fixo (novo programa memorizado); O O O O .
5L Q’i 5 Neste ponto pressionar a tecla SEL para selecionar eventualmente outra funcdo de progra- [:] [:] O O [:]
(SEL) 2 g

Uma vez concluida a programacao da central, pressionar repetidamente SEL até quando todos os led se apagam. Neste ponto a
central esta pronta para receber comandos.
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6 ENSAIO DO EQUIPAMENTO

0 ensaio € uma operacao essencial a fim de verificar a correta instalacdo do equipamento. DEA System quer assegurar o correto en-
saio de toda a automatizagao em 4 simples passos:

Verificar que seja respeitado rigorosamente o quanto descrito no paragrafo 1 “RESUMO ADVERTENCIAS”;

Efetuar testes de abertura e finalizacdo da automatizacéo, verificando que o movimento corresponde ao que é esperado. Aconselha-se
a este proposito de efetuar diferentes ensaios para avaliar eventuais defeitos de montagem ou regulacao;

Verificar que todos os dispositivos de seguranca ligados a instalacao funcionem corretamente;

Executar a medigcao da forga de impacto segundo quanto previsto pela norma EN12445 até encontrar a regulacao que assegure o
respeito dos limites previstos pela norma EN12453.

7 ELIMINACAO DO PRODUTO

)g ATENCAO Em resposta a Diretiva UE 2002/96/CE sobre os residuos de equipamentos elétricos e eletrénicos (REEE), este produto
-

elétrico nao deve ser eliminado como residuo urbano misto. Por favor, elimine o produto, colocando-o no ponto de recolha munici-
pal local para uma conveniente reciclagem.
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Centrala sterujagca do napedow 230V

Z I ! E z 1 lub 2 sitownikami
Instrukcja programowania

Spis Tresci

1 Podsumowanie ostrzezen 37 |6 0dbiér techniczny instalacji 42
2 Opis produktu 37 |7 Utylizacja produktu 42
3 Dane techniczne 38
4 Podtaczenia elektryczne 38
5 Instrukcja obstugi 39

1 PODSUMOWANIE OSTRZEZEN

Przeczyta€ uwaznie: brak przestrzegania nastepujgcych ostrzezen, moze spowodowaé niebezpieczne sytuacje.

A UWAGA UZYWANIE PRODUKTU W NIEWEASCIWYCH WARUNKACH | DO INNYCH CELOW, NIE PRZEWIDZIANYCH PRZEZ PRODUCENTA, MOZE
PROWOKOWAC SYTUACJE NIEBEZPIECZNE; W ZWIAZKU Z TYM ZALECA SIE PRZESTRZEGANIE WARUNKOW PRZEDSTAWIONYCH W NINIEJSZEJ INSTRUKCJI.

/N UWAGA ZaLECA SIE, ABY 0SOBOM KTORE MAJA OGRANICZONE ZDOLNOSCI RUCHU, CZUCIA ORAZ UMYSLOWE NIE POZWALAC ZBLIZAC SIE
DO SYSTEMU KONTROLNEGO. ZABRANIA SIE BAWIC DZIECIOM W BLISKIEJ ODLEGLOSCI AUTOMATYKI.

/\ UWAGA DEA SvsTeMm PRZYPOMINA, ZE WYBOR, WYKORZYSTANIE | MONTAZ WSZYSTKICH URZADZEN | AKCESORIOW, STANOWIACYCH PELNY
SYSTEM AUTOMATYZACJI POWINIEN ODBYWAC SIE W zGODNoScl z DYREKTYWAMI EuroPEskimMI: 2006/42/CE (DYREKTYWA 0 MAszy-
NACH), 2004/108/CE (DOTYCZACA KOMPATYBILNOSCI ELEKTROMAGNETYCZNEJ), 2006/95/CE (DOTYCZACA URZADZEN ELEKTRYCZNYCH
ZASILANYCH NISKIM NAPIECIEM). WE WSZYSTKICH KRAJACH NIE BEDACYCH CZtONKAMI UNil EUROPEJSKIEJ, OBOK OBOWIAZUJACYCH NORM
KRAJOWYCH, ZALECA SIE TAKZE RESPEKTOWANIE PRZEPISOW ZAWARTYCH W WYMIENIONYCH DYREKTYWACH; ICH PRZESTRZEGANIE GWARANTUJE
ZADOWALAJACY POZIOM BEZPIECZENSTWA.

/N UWAGA W ZADNYM WYPADKU NIE NALEZY UZYWAC PRODUKTU W SRODOWISKU ZAGROZONYM WYBUCHEM. W ZADNYM WYPADKU NIE NALEZY
ROWNIEZ UZYWAC PRODUKTU W WARUNKACH MOGACYCH POWODOWAC USZKODZENIE POSZCZEGOLNYCH ELEMENTOW PRODUKTU.

/N UWAGA KTGREKOLWIEK Z DZIALAN ZWIAZANYCH Z MONTAZEM, KONSERWACJA, CZYSZCZENIEM LUB NAPRAWA CALEGO SYSTEMU ZAMY-
KANIA WINNY BYC WYKONYWANE WYtACZNIE PRZEZ 0SOBY WYKWALIFIKOWANE; WSZELKIE WSKAZANE CZYNNOSCI NALEZY WYKONYWAC PRZY
ODLACZONYM ZASILANIU ELEKTRYCZNYM ORAZ NALEZY PRZESTRZEGAC SKRUPULATNIE WSZYSTKICH NORM DOTYCZACYCH URZADZEN ELEKTRY-
CZNYCH, OBOWIAZUJACYCH W KRAJU, W KTORYM DOKONUJE SIE AUTOMATYZACJI BRAMY.

A UWAGA NALEY ZAPOZNAC SIE Z INSTRUKCJA DANEGO URZADZENIA, KTORE MA BYC PODLACZONE DO CENTRALI STERUJACEJ CELEM ZDOB-
YCIA INFORMACJI NA TEMAT POtACZEN PRZEWODOWYCH DO CENTRALI. (NP. NA TEMAT OTWOROW POD PRZEWODY). BRAK RESPEKTOWANIA W/W
WSKAZOWEK MOZE STWARZAC NIEWYSTARCZAJACE WARUNKI BEZPIECZENSTWA ELEKTRYCZNEGO.

/N UWAGA WYKORZYSTYWANIE CZESCI ZAMIENNYCH INNYCH NIZ TE WSKAZANE PRzZEZ DEA SYSTEM I/LUB MONTAZ NIEPOPRAWNY, MOGA
PROWOKOWAC SYTUACJE NIEBEZPIECZNE DLA LUDZI, ZWIERZAT | PRZEDMIOTOW MATERIALNYCH, A TAKZE WPLYWAC NA WADLIWE FUNKCJONO-
WANIE URZADZENIA; ZALECA SIE STOSOWANIE CZESCI ZAMIENNYCH ORYGINALNYCH, WSKAZANYCH PRZEZ DEA SYSTEM | PRZESTRZEGANIE
INSTRUKCJI MONTAZU.

/N UWAGA BLEDNA OCENA SILY UDERZENIOWE) MOZE POWODOWAG POWAZNE SZKODY DLA LUDZI, ZWIERZAT | PRZEDMIOTOW MATERIALNYCH.
DEA SYSTEM PRZYPOMINA, ZE INSTALATOR POWINIEN ZWERYFIKOWAC CZY SILA, KTOREJ POMIARU DOKONUJE SIE TAK JAK NAKAZUJE NORMA
EN 12245, w RZECZYWISTOSCI NIE PRZEKRACZA LIMITOW PRZEWIDZIANYCH PRZEZ NORME EN 12453.
/N UWAGA EWENTUALNE ZEWNETRZNE URZADZENIA BEZPIECZENSTWA, ZAINSTALOWANE W CELU RESPEKTOWANIA LIMITOW SILY UDERZENIO-
WEJ, MUSZA BYC ZGODNE z NORMA EN 12978.

UWAGA ZcobpnNiE z DyrekTywami UE 2002/96/CE poTYyczACYMI UTYLIZACJI ODPADOW URZADZEN ELEKTRYCZNYCH | ELEKTRONI-

czNYcH (RAEE), TEN PRODUKT ELEKTRYCZNY NIE MOZE BYC TRAKTOWANY JAKO ODPAD MIEJSKI MIESZANY. PROSI SIE O UTYLIZACJE
PRODUKTU, ZANOSZAC GO DO LOKALNYCH PUNKTOW ODBIORU ODPADOW MIEJSKICH W CELU ICH ODPOWIEDNIEGO ZAGOSPODAROWANIA.

2 OPIS PRODUKTU

Centrala sterujgca 212E stuzy do sterowania napedami wytacznie firmy DEA System, stosowana do instalacji z 1 - 2 silnikami na 230V.
Srodowisko do ktérego zostata zaprojektowana oraz przetestowana to ,standardowa” instalacja stuzaca do otwierania bram skrzydtowych,
przesuwnych oraz segmentowych rezydencjalnych. Centrala sterujgca jest wyposazona we wbudowany odbiornik radiowy 433,92 MHz,
z kodem zmiennym (HCS) lub statym (HT12E). Charakteryzuje jg bardzo fatwy montaz, polegajacy na ustawieniu wszystkich parametrow
funkcjonowania przy pomocy 2 przyciskéw i diod kontrolnych. Centrala sterujgca dostepna w wersji z obudowa, o stopniu ochrony IP55.

Dovvnloade%d from www.Manualslib.com manuals search engine

PL

37


http://www.manualslib.com/

3 DANE TECHNICZNE

Napiecie zasilania (V) 230V ~ +10% (50Hz)

Wyjscie lampy ostrzegawczej 230V 230V ~ max 75mA art. LED230AI

Wyjscie zasilania pomocniczych (24Vaux)

24 V ~ max 200mA (24Vaux + 24Vsic)
Wyjscie zasilania zabezpieczen (24Vsic)

Maksymalna moc silnikow 2 x 500W max

Bezpiecznik F1 T5A 250V opdzniony
Bezpiecznik F2 T100mA 250V op6zniony
Temperatura graniczna funkcjonowania -20+50 °C

Czestotliwosé odbiornika radiowego 433,92 MHz kodowanie rolling code / dipswitch
Maksymalna ilos¢ nadajnikow do zaprogramowania 30

4 PODLACZENIA ELEKTRYCZNE

Wykonacé podtaczenia elektryczne, sledzac wskazowki z “Tabeli 1” oraz schemat ze str. 49-50.

UWAGA Podtaczy¢ sie do sieci 230V ~ 50 Hz przy pomocy wytgcznika jednobiegunowego lub innego urzadzenia, ktore zapewni jednobie-
gunowe odciecie sieci, z odlegtoscig otwarcia stykéow = 3,5 mm.

UWAGA Dla odpowiedniego bezpieczenstwa elektrycznego nalezy trzymac dobrze oddzielone (minimum 4 mm w powietrzu lub 1 mm
poprzez dodatkowq izolacje) kable niskiego napiecia (sterowanie, zamek elektryczny, antena, zasilanie urzadzen pomocniczych) od
kabli zasilajacych 230V ~ umieszczajac je we wnetrzu kanalikow plastykowych i mocujac przy pomocy odpowiednich opasek w poblizu
listw zaciskowych.

UWAGA Przewody znajdujace sie w poblizu zaciskbw muszg by¢ odstoniete, bez powtoki izolujgcej. Pozostawi¢ przewody troche dtuzsze,
aby nastepnie mozna byto usunaé ich wystajgca czesc.

Tabela 1 “potaczenie do listw zaciskowych”

12 Wejscie zasilania 230 V ~ - 50Hz (L = faza, N = neutralny)
34 Wyjscie sygnalizatora Swietinego 230 V~ 50 Hz max 40W
5-6-7 Wyjscia silnika 2 max 500W (5 = otwiera, 6 = wspdlny, 7 = zamyka)

8-9-10 Wyjscia silnika 1 max 500W (8 = otwiera, 9 = wspdlny, 10 = zamyka)

Wyjscie 24 V ~ zasilanie kontrolowanych urzadzen zabezpieczajacych. Do uzycia dla zasilania TX fotokomérki i urzadzen

s zabezpieczajacych, w przypadku, gdy chce sie sprawdzi¢ ich funkcjonowanie, przed rozpoczeciem manewru.

Wyjscie 24 V ~ zasilanie pomocniczych i niekontrolowanych urzgdzen zabezpieczajgcych. Do uzycia dla zasilania
12-13 ewentualnych urzadzen pomocniczych, RX fotokomorki (w kazdym przypadku) i urzadzen zabezpieczajacych, w przypadku,
gdy nie chce sie sprawdzi¢ ich funkcjonowania, przed rozpoczeciem manewru.

UWAGA funkcjonowanie z 1 silnikiem: Wejscie N.C. ogranicznika zamkniecia.
14 Jesli nie jest uzywany, nalezy go zamostkowaé do zacisku nr 19

UWAGA funkcjonowanie z 2 silnikiem: Nieuzywane wejScie, nalezy je zamostkowa¢ do zacisku nr 19

UWAGA funkcjonowanie z 1 silnikiem: Wejscie N.C. ogranicznika otwarcia.
Jesli nie jest uzywany, nalezy go zamostkowaé do zacisku nr 19

15 UWAGA funkcjonowanie z 2 silnikiem: Wejscie N.C. zewnetrznego urzadzenia zabezpieczajacego. W przypadku interwencji
odwraca ruch.
Jesli nie jest uzywany, nalezy go zamostkowaé do zacisku nr 19

Wejscie N.C. zewnetrznego urzadzenia zabezpieczajacego. W przypadku interwencji odwraca ruch.

= Jesli nie jest uzywany, nalezy go zamostkowa¢ do zacisku nr 19

17 Wejscie N.C. fotokomérki. W przypadku interwencji podczas zamykania, odwraca ruch.
Jesli nie jest uzywany, nalezy go zamostkowaé do zacisku nr 19

18 Wejscie N.O. start. W przypadku interwencji powoduje otwarcie lub zamkniecie. Moze funkcjonowac¢ w trybie “inwersji” lub
“krokowym”. Moze by¢ uzyty rowniez do potaczenia ze stykiem op6znionym.

19 Wspdlne wejScia

20 Sygnat anteny

21 Uziemienie anteny

38
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5 INSTRUKCJE UZYTKOWANIA

Po prawidtowym podtaczeniu do listw zaciskowych i zamostkowaniu
nieuzywanych wejsé “normalnie zamknietych”, zasili¢ centralke
sterownicza.

UWAGA Upewni¢ sie, ze podtgczony zostat kabel fazy do zacisku
“L” i neutralny do zacisku “N”.

UWAGA Uzy¢ wytacznie silnikow z ochrong termiczng i z napieciu
rezonansowym maksymalnie 400V.

Wszystkie ustawienia centralki sterowniczej zostajg wykonane
przy uzyciu dwéch przyciskéw, SET i SEL oraz lampek ledowych
sygnalizacyjnych, jak opisano ponizej. Wszystkie funkcje
programowania moga byé wykonane przy wigczeniu centralki

() 1-2mot
() RrRADIO

() FoRzA

() PrOG

() MoDE

Led wytaczony

Led Swieci sie
statym Swiattem

Led miga powoli

X

Led miga szybko

sterowniczej lub po zakonczeniu manewru zamkniecia.

fandl

1 Wybor numeru silnika

Polecenia Funkcja Stan LED
%i 1. | Wcisna¢ kilka razy przycisk SEL, do momentu zapalenia sie lampki led “1-2MOT” ' O [] O O
Wcisngé SET i natychmiast zwolni¢: led “1-2 MOT” zaczyna migaé, wskazujac aktualnie wybra- i
N i 2 ne ustawienie: DO O O O
& " | - Miganie wolne = funkcjonowanie z 1 silnikiem; j =
- Miganie szybkie = funkcjonowanie z 2 silnikami.
%i 3. | Wcisng¢ SEL, by zmienic typ programu funkcjonowania.
\\_;i a Wocisng¢ SET i zwolni¢ natychmiast: led “1-2 MOT” zapala sie statym Swiattem (nowe ustawie- . O O O O
= " | nie zapisane).
N i 5 Nastepnie wcisngé SEL, by ewentualnie wybrac¢ inng funkcje programowania lub wyjs¢ z pro- O O [] O O
= " | gramowania (wszystkie led zgaszone).

UWAGA Dziatanie centrali z 1 silnikiem - wejscia “FCA/SIC2” oraz “FCC” dziatajg odpowiednio jako ogranicznik otwarcia oraz ogranicznik
zamkniecia. Natomiast przy dziataniu z 2 silnikami wejScie “FCA/SIC2” funkcjonuje jako wejScie dla listwy bezpieczenstwa zainstalowa-
nej na skrzydle nr. 2, “FCC” nieaktywne. W kazdym badz razie, nieuzywane wejscia nalezy zmostkowac w strone wspolnego.

2 Odbiornik radiowy 433,92 (wbudowany)

2.1 Zapisywanie pilotow

Polecenia Funkcja Stan LED
%i 1. | Wcisna¢ kilka razy przycisk SEL, do momentu zapalenia sie lampki led “RADIO” O ' O O O
\};i 2 Wecisng¢ SET i natychmiast zwolnic: led “RADIO” zaczyna migac, wskazujac stan zapisywania ODO O O
=1 " | odbiornika. M~
Wcisnag¢ przycisk pilota, ktory chce sie zapisaé. Led pozostaje zapalony przez jedna sekunde i
< nastepnie zaczyna migac (przycisk zapisany).
4. | Powto6rzy¢ 3 punkt dla pozostatych przyciskéw pilotéw do zapisania.
5. | Odczeka¢ az led zapali sie statym Swiattem (zapisywanie zakoficzone). O . O O O
Nastepnie wcisng¢ przycisk SEL, by ewentualnie wybrac¢ inng funkcje programowania lub wyjs¢
1| e
=] " | z programowania (wszystkie led zgaszone).

2.2 Reset pamieci pilotow

UWAGA Centrala sterujgca przy pierwszym programowaniu automatycznie wykrywa typ kodu nadajnika (dipswitch o rolling code), i
nastepnie bedzie mozna kodowac¢ nadajniki z takim samym typem kodu.

Polecenia Funkcja Stan LED
%i 1. | Wcisna¢ kilka razy przycisk SEL, do momentu zapalenia sie lampki led “RADIO”. O ' [] O O
X2
%l 2 Wcisngé SET i trzymac wcisniety do momentu, gdy led rozpoczyna szybko miga¢ (kasowanie ISt
* | w toku). ODO O O
N T 3 Zwolni¢ przycisk SET. [:] . O O [:]
= " | Odczekac az led zapali sie statym Swiattem (kasowanie zakonczone).
NY ¢ 4 Nastepnie wcisng¢ przycisk SEL, by ewentualnie wybrac inng funkcje programowania lub wyjsé O O O O O
= " | z programowania (wszystkie led zgaszone).
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3 Regulacja mocy silnika

gramowania (wszystkie led zgaszone).

Polecenia Funkcja Stan LED
%1 1. | Wcisnac kilka razy przycisk SEL, do momentu zapalenia sie lampki led “FORZA”. O O ' O []
O i 2 Wcisnaé SET i natychmiast zwolnié: zostaje wySwietlona warto$é aktualnie ustawionej mocy (8
= " | dostepnych poziomédw, jak w tabeli). '
Poziom mocy
o (JJU00 = QU000 -~ @@UO0 - Q8800
« Q0000 «= BO000 e« 0000 - Q0880
@i 3 Wcisngé SEL do momentu uzyskania konfiguracji led odpowiadajagcemu zadanej wartosci
& " | mocy silnika.
\li a Wecisngé SET i zwolni¢ natychmiast: led “FORZA” zapala sie statym Swiattem (nowy program O O ' O []
=) " | zapisany).
O 1 5 Nastepnie wcisngé SEL, by ewentualnie wybraé inna funkcje programowania lub wyjs¢ z pro- O O O O O
= .

4 Programowanie czasow pracy dla 1 silnika

Polecenia

Funkcja

Stan LED

Wykonaé operacje odblokowania motoreduktora, ustawi¢ recznie drzwi w pozycji petnego

= zamkniecia i zablokowaé ponownie motoreduktor.
W przypadku, gdy zostaly juz zainstalowane ograniczniki elektromechaniczne, wyregulowaé
2. | odpowiednig krzywke, do momentu, gdy ogranicznik zamkniecia zostanie aktywowany w tej
pozycji.
%‘i 3. | Wcisnac¢ kilka razy przycisk SEL, do momentu zapalenia sie lampki LED “PROG”. O O O . O
X2
\%l 4 Wcisngé i trzymaé weisniety przycisk SET, do momentu, gdy LED “PROG” rozpoczyna szybkie N
* | miganie, wskazujac, ze rozpoczat zapisywanie czasOw pracy. O O GDO
X2, .
%T 5. | Zwolni¢ przycisk SET. O O ODO
o X2, .
&2:5 > 6. | Wysta¢ impuls START: silnik 1 rozpoczyna otwieranie. O O ODO
Kiedy silnik 1 dochodzi do dobicia, wysta¢ impuls STARTU: silnik 1 zatrzymuje sie.

s UWAGA: Nawet jesli zainstalowany, ogranicznik otwarcia nie zostaje wykryty na 2, .
‘:&:6 4 7. | tym etapie. Drzwi MUSZA zosta¢ zatrzymane impulsem STARTU, w zgdanym pun- U; O O GDO
& kcie. Wyregulowaé odpowiednig krzywke, tak by ogranicznik otwarcia, w tej pozycji, ST

zostat aktywowany.

. Wystaé impuls START: rozpoczyna sie odliczanie czasu zamkniecia automatycznego. X2, .
:@:o‘ ; 8. | UWAGA: Aby dezaktywowaé automatyczne zamkniecie, nalezy trzymaé wcisniety przycisk, co O [:] ODO
N momentu rozpoczecia zamykania przez silnik 1 i przejs¢ bezposrednio do punktu 11. ST

X2
9. | Odczekaé na zadany czas zamknigcia automatycznego. O O ODO
- X2, .
’:2:6 J 10. | Wysta¢ impuls START: silnik 1 rozpoczyna zamykanie. O [:] ODO
Po kilku sekundach od dojscia do dobicia (lub po dojsciu do ewentualnego ogra-
11. | nicznika zamkniecia), silnik zatrzyma sie automatycznie. Led “PROG” zapali sie O O O ' []
ponownie statym Swiattem, zapisywanie czaséw pracy zostaje zakonczone. =
N i 12 Nastepnie wcisna¢ SEL, by ewentualnie wybra¢ inng funkcje programowania lub wyjs¢ z pro- O O O O O
SEL| & " | gramowania (wszystkie led zgaszone).
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5 Programowanie czasow pracy dla 2 silnikow

Polecenia

Funkcja

Stan LED

Odblokowaé naped, ustawi¢ recznie brame w pozycji petnego zamkniecia i ponownie

gramowania (wszystkie led zgaszone).

& zablokowac naped.
%i 2. | Wcisnga¢ kilka razy przycisk SEL, do momentu zapalenia sie lampki LED “PROG”. O O O . O
%l 3 Wcisng¢ i trzymaé wcisniety przycisk SET, do momentu, gdy LED “PROG” rozpoczyna szybkie [:] [:] O . [:]
" | miganie, wskazujac, ze rozpoczat zapisywanie czasOw pracy.
X2
%T 4. | Zwolnic przycisk SET. O O ODO
» X2,
&2{3 )] 5. | Wysta¢ impuls START: silnik 1 rozpoczyna otwieranie. O O ODO
X2, .
6. | OdczekaC na zadane odchylenie skrzydta. O O GDO
- X2, .
Q”):c ) 7. | Wystaé impuls START: silnik 2 rozpoczyna otwieranie. O O ODO
- X2, .
6@)6 ) 8. Kiedy silnik 1 dochodzi do dobicia, wysta¢ impuls STARTU: silnik 1 zatrzymuje U; O O ODO
Wyo-L sie.
- X2, .
;:"% ! g, | Kiedy silnik 2 dochodzi do dobicia, wystac impuls STARTU: silnik 2 zatrzymuje éﬂ U; O O GDO
=L sie.

o Wystaé impuls START: rozpoczyna sie odliczanie czasu zamkniecia automatycznego. X2, .
’:@:6 ; 10. | UWAGA: Aby dezaktywowaé automatyczne zamkniecie, nalezy trzymaé wcisniety przycisk, co [:] [:] ODO
N momentu rozpoczecia zamykania przez silnik 2 i przejsé¢ bezpoSrednio do punktu 13. ST

X2
11. | Odczekaé na zadany czas zamkniecia automatycznego. O O ODO
- X2, .
@9_ )] 12. | Wystac impuls START: silnik 2 rozpoczyna zamykanie. O O GDO
X2, .
13. | Odczekaé na zgdane odchylenie skrzydta. O O ODO
- X2, .
@9, )] 14. | Wysta¢ impuls START: silnik 1 rozpoczyna zamykanie. O O ODO
Po kilku sekundach od dojscia do odpowiedniego dobicia, oba silniki
15. | zatrzymajg sie automatycznie. Led “PROG” zapali sie ponownie statym |2 1 O O [] . O
Swiattem, zapisywanie czas6w pracy zostaje zakonczone. = =
%i 16. Nastepnie wcisngé SEL, by ewentualnie wybra¢ inng funkcje programowania lub wyjs¢ z pro- O O O O O

6 Wybor trybu pracy centrali (szybki nawrot lub krok po kroku)

z programowania (wszystkie led zgaszone).

Polecenia Funkcja Stan LED
%i 1. | Wcisna¢ kilka razy przycisk SEL, do momentu zapalenia sie lampki led “MODE". O O [] O .
Wcisngé SET i natychmiast zwolni¢: led “MODE” zaczyna migaé¢, wskazujgc aktualnie wybrany s
N program: O O O OD
%i 2.1 miganie wolne = krok po kroku j S
- miganie szybkie = szybki nawrot
%i 3. | Wcisng¢ SEL, by zmienic typ programu funkcjonowania.
\\_;i a Wcisngé SET i zwolni¢ natychmiast: led “MODE” zapala sie statym Swiattem (nowy program O O O O .
=] " | zapisany);
N ¢ 5 Nastepnie wcisna¢ przycisk SEL, by ewentualnie wybrac inng funkcje programowania lub wyjsé [:] [:] O O [:]
2 b

Po zakonczeniu programowania centrali, wecisnac kilka razy SEL az do momentu zgasniecia wszystkich diod. W tym momencie cen-
trala jest gotowa do otrzymywania polecen.
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6 ODBIOR TECHNICZNY INSTALACJI

Odbidr techniczny jest podstawowg czynnoscig, majaca na celu sprawdzenie prawidtowej instalacji urzadzenia. DEA System chce
podsumowac prawidtowy odbidr techniczny catej automatyki w 4 prostych etapach:

Sprawdzié czy zostaly przestrzegane wskazania z paragrafu 1 “PODSUMOWANIE OSTRZEZEN";

Wykonaé proby otwarcia i zamknigcia automatyki, sprawdzajac, czy ruch odpowiada temu przewidzianemu. Zaleca sie w tym celu, wy-
konanie préb w celu oceny ewentualnych wad montazowych lub regulacji.

Sprawdzi¢ czy wszystkie urzadzenia zabezpieczajgce podtgczone do instalacji, dziataja prawidtowo;

Wykonaé pomiar sity uderzenia, zgodnie z przepisami normy EN12445 i wyregulowac jg w taki sposéb, by spetniata wymagania limitow
ustalonych w normie EN12453.

7 UTYLIZACJA PRODUKTU

UWAGA Zgodnie z przepisami dyrektywy UE 2002/96/WE w sprawie zuzytego sprzetu elektrycznego i elektronicznego (WEEE), ni-

o niejszy produkt elektryczny nie moze by¢ utylizowany jako odpad domowy. Nalezy zanieS¢ produkt do odpowiedniego miejsca zbior-
ki odpadéw specjalnych, by zostat on poddany recyklingowi.
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BbAOK ynpaBAeHUA AN CUCTEM aBTOMAaTU3aLUU

230 B c 1 AU 2 poBUraTenamMmu
MHCTPYKUMM NO 3KCMNAyaTauum U Mepbl

NPEeAOCTOPOXHOCTH

OrnaBAeHUe

1 KpaTtkoe onucaHue mep 43 6 MpueMoyHble UCMbITAHUS CUCTEMBI 48
NpPeAOCTOPOXHOCTH YCTaHOBKM

2 | OnucaHne 06opypOBaHMA 43 |7 |BbiBop O60pypAOBaAHUA U3 SKCNIAYATALMA 48

3 | Cneundukauma 44

4 | OnekTpryeckne NMoaAKAKOUEHUSN 44

5 | MHCTpYKUMK NO 3KCNAyaTaumm 45

1 KPATKOE OINMUCAHME MEP NPEAOCTOPO)XHOCTH

TpebyeTca BHUMATEAbHOE NMPOUTEHUE: HECOOAIOAEHUE CAEAYIOLLMX MEP MPEAOCTOPOXHOCTA MOXET NPUBECTU K ONACHbIM CUTyauuam.

/N BHUMAHUE Mcnonb30BAHWE NMPOAYKLUM B AHOMAABHbIX YCAOBUSX, HE MPEAYCMOTPEHHbIX 3ABOAOM-MPOU3BOAUTEAEM, MOXET
CO3AATb OMACHbBIE CUTYALWU; HEOBXOAMMO COBAIOAATb YCAOBMS, M3AOXEHHBIE B HACTOSLWEM AOKYMEHTE UHCTPYKLMWM.

/\ BHUMAHME AWUAM C HEAOCTATOYHBIMU GU3UYECKUMMU, CEHCOPHBIMU UAU YMCTBEHHBIMW CMNOCOBHOCTAMM 3ANPELLEHO OBPALLATHCS
M BbINOAHATH AENCTBUA C CUCTEMAMMW YNPABAEHWA OBOPYAOBAHWA. HE MO3BOAATL AETAM WIPATb B HEMOCPEACTBEHHOW BAM30CTH OT
YCTPOMCTB ABTOMATU3ALMUK.

/\ BHUMAHUE DEA SysTem HAMOMMWHAET, YTO BbIEOP, PACTIOAOXEHUWE M YCTAHOBKA BCETO OEOPYAOBAHWSA U MATEPUAAOB, BXOAALLUX B COCTAB
KOMMAEKCHOM CUCTEMbl 3AKPbITUA, AOAXHbBI COOTBETCTBOBATb EBPONEMCKUM AUPEKTUBAM: 2006/42/EC (AMPEKTUBA NO MALIMHOCTPOEHWIO),
2004/108/EC (AWMPEKTMBA MO 3AEKTPOMATHUTHbIA COBMECTMMOCTM), 2006/95/EC (AMPEKTUBA MO IAEKTPOYCTAHOBKAM HW3KOTO
HANPAXEHWSA). AAs BCEX CTPAH, HE BXOAAWMX B EBPONENCKMUI CO03, B AOMOAHEHWE K CYLECTBYIOLMM HALUMOHAABHBIM CTAHAAPTAM, B LEEASIX
OBECMEYEHWSA AOAXKHOTO YPOBHS TEXHMKM BE3OMACHOCTU, PEKOMEHAYETCS COBAIOAATb TAKXE YNOMSAHYTHIE BbIWE AUPEKTUBbI.

/N BHUMAHME Hu nPH KAKMX 0BCTOATEABCTBAX HE MCMOAB3OBATb OBEOPYAOBAHMWE BO B3PbIBOOMACHOW ATMOC®EPE UAU B ATPECCUBHbIX
YCAOBMSX, CMOCOBHbIX BbI3BATb NMOBPEXAEHWUE AETAAEN OBOPYAOBAHMSA.

/N BHUMAHUE AtobAs ONEPALMSA MO YCTAHOBKE, TEXOBCAYXWBAHWIO, OUUCTKE MAW PEMOHTY BHYTPU CUCTEMbl AOAXHA BbIMOAHSATLCA
UCKAIOYMTEABHO KBAAMDGULIMPOBAHHbBIM MEPCOHAAOM; BCE PABOTbI AOAXHbI OBABATEABHO OCYLECTBAATHCS NPU OTKAKOUEHUU IAEKTPOSHEPTUM
M C TIWATEABHBIM COBAOAEHWEM BCEX MPABWUA, AENCTBYIOWMX B CTPAHE YCTAHOBKM OBOPYAOBAHWSA B OTHOWEHWM SAEKTPOTEXHUKMU.

/N BHUMAHUE HEOBX0AMMO CAEAOBATH MHCTPYKUMAM, YKA3AHHBIM B MWAAIOCTPALMUAX, AASl MPABUAbHOM YCTAHOBKW BAOKOB
YMNPABAEHMA, NOCTABAAEMbIX B BOX. B CAYYAE, ECAM BAOK YMPABAEHWA BCTPOEH B YCTPOMCTBO MOTOPW3ALMMW, HEOBXOAUMO
OBPALIATBCA K COOTBETCTBYIOWEMY PYKOBOACTBY MO EF0 3KCMNAYATALWW 3A AOMOAHUTEABHOW MHOOPMALMENA B OTHOWEHUW YCTAHOBKM
M NOAKAKYEHUSA (H-P, TPEBOBAHMS AASl MPOXOAHBIX OTBEPCTUI KABEAEW, MCMOAb3OBAHUE KABEAbHBIX MY®OT U T.A. ..). HECOBAIOAEHUE
AAHHbBIX YKABAHUM MOXET MOCTABWUTb MOA YIPO3Y YPOBEHb SAEKTPUYECKOM BE3OMACHOCTH.

/N BHUMAHMUE Mcrnonb30BAHUE SAMACHBIX YACTEW, HE YKA3AHHbIX DEA SYSTEM, W/WAU HENPABUAbHASL MOHTAXHAS CEOPKA MOTYT
NPUBECTM K BOBHUKHOBEHMWIO OMACHbBIX CUTYALUIN AASE AULL, XUBOTHbBIX U OBOPYAOBAHMWSA; MOXET TAKXE Bbl3BATb MOBPEXAEHWE CUCTEMbI
OBEOPYAOBAHUS; OBA3ATEABHO UCMOAL30BATb 3AMYACTH, YKA3AHHLIE DEA SYSTEM, ¥ CAEAOBATb MHCTPYKLUWAM MO MOHTAXHOM CBEOPKE.

/N BHUMAHME HENPABUALHAR OLEHKA 3HAUEH WS YAAPHOM CUAbI MOXET HAHECTH CEPbESHbI YLLEPE AMLAM, XUBOTHbBIM AU OBOPYAOBAHMIO.
DEA SYSTEM HAMOMWHAET, YTO CMELMAAUCT-MOHTAXHWUK AOAXKEH YBEAMTLCS, YTO 3HAYEHUSA YAAPHOW CWAbI, MUBMEPEHHBIE B COOTBETCTBMUM
co cTAHAAPTOM EN 12445, HA CAMOM AEAE SIBASIIOTCS HWXE MAPAMETPOB MPEAEAOB, YCTAHOBAEHHbIX CTAHAAPTOM EN12453.
/N BHUMAHME BO03MOXHbIE HAPYXHbIE YCTPONCTBA BE30MACHOCTH, UCMOAb3YEMbIE B COOTBETCTBUU C OTPAHUYEHUAM YAAPHOM
CUABI, AOAXHbI COOTBETCTBOBATb CTAHAAPTY EN12978.

BHUMAHME B cootetcTBum ¢ auPEKTHBON EC 2002/96/EC 06 YTUAUSALUW OTPABOTAHHOTO SAEKTPUYECKOTO M SAEKTPOHHOTO

OBOPYAOBAHMUA (RAEE), AAHHOE 3SAEKTPUYECKAA MPOAYKUMA HE AOAXHA YTUAU3UPOBATbCA BMECTE C BbITOBbIMW OTXOAAMMWU.
YKA3AHHOE OBOPYAOBAHUE AOAXHO YTUAU3WPOBATLCA B CMELUAABHOM MYHKTE CEOPA AASl COOTBETCTBYIOWEN YTUAUSALUM.

2 ONUCAHUE OBOPYAOBAHMA

MaHeAb ynpaBaeHus 212E BbINOAHEHA UCKAKOUMTEABHO AAST KOHTPOAS @aBTOMaTtuyeckoro ynpasaeHusa DEA System ¢ 1 uan 2 pBuratenamu
230B ~. Pabouasn cpepa, AN KOTOPOI AaHHOe 06opyAoBaHMe BbINO pa3paboTaHo M UCMbITAHO, 3TO “HOPMaAbHbIE” YCAOBUSI AAA OTKPbITUSA
pacnaLlHbIX, Pa3ABUXHbIX U MOBOPOTHBIX ABEPEN XMAbIX MOCTPOEK; NAHEAb yPaBAEHWS OCHALLEHa BCTPOEHHbIM papUonpueMHukom 433,92
MI, ana kopmpoBanus HCS uan HT12E m xapaktepm3yeTca Ype3BblialiHO NPOCTOM YCTAHOBKOM, YTO NO3BOASIET BbINOAHATL HACTPOMKY BCEX
pabounx NnapaMeTpoB C MOMOLLIO ABYX KHOMOK M CBETOAMOAA CUTHaAU3aLmu. B cayyae 6AOKOB ynpaBAeHHs, nocTaBasemMbix B BOX, cteneHb
3alUmTbl coctaBaseT IP55 npu npaBUAbLHOM YCTAHOBKE.
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3 CNEUUODPUKALMA

Hanps)xeHue nutanus (B) 230B ~ +10% (50ru)

Bbixoa muratowero uHpankatopa 230 B 230 B ~ makc 75mA aprt. LED230AI

BbIX0A NUTaHUA BCnoMoraTeAbHbIX uenei (24B Aux)

24 B ~ makc 200 MA (24 B Aux + 24 B sic)
Bbixoa nopauu ycTpoicTB 6e3onacHoctu (24B sic)

MakcumanbHasa MOLHOCTb ABUraTenem 2 x 500 Bt makc
MAaBkuit npepoxpaHutens F1 T5A 250B ¢ 3apepxXKoi
MAaBKUI npepoxpaHuTenb F2 T100 mA 250B ¢ 3apepxkon
MpeaenbHaa TemnepaTtypa aKCNAyaTauuu -20+50 °C

433,92 Ml KOAMPOBKa HENpepbIBHO

YacToTta papuonpueMHUKa
pan p M3MEH. KOA / nepekatoyatens tuna DIP

Makc KOA-BO paauoynpaBAfieMbIX KOMaHA 30

4 INEKTPUYECKMUE NOAKAIOYEHUA

BbINOAHUTb IAEKTPUUECKUE NOAKAIOUEHUA B COOTBETCTBUU C MHCTPYKUMAMMU “Tabanubl 1” U cxemMbl Ha cTp. 49-50.

BHUMAHME BbinoAHUTb NoakAtoueHne K cetr 230B ~ 50 [, mocpeACTBOM BCEMOASIPHOMO BbIKAKOYATEAS WUAM APYrOro YCTPOWCTBA,
obecneunBaroLLErO BCENOASPHOE OTKAKOUEHUE OT CETU U C PACCTOSIHUEM OTKPbITUSA KOHTAKTOB B 3,5 MM.

BHUMAHMUE Ansi AONKHOM 9AEKTPO6Ee30MacHOCTU NMOAAEPXMBATb OAHO3HAYHO pa3AeAeHHbIMU (He MeHee 4 MM B Bo3ayXe UAM 1 MM ¢
NMOMOLLIO AONOAHUTEABHOW U30AALMU) NPEAOXPAHUTEABHbBIE KABEAU OUEHB HU3KOTO HaMPSXKEHWS (YNPaBAEHWUE, SAEKTPO3aMOK, aHTEHHA,
BCMOMOraTeAbHOE MUTaHWE) OT CUAOBbIX Kabenelt 230 ~, pa3aMecTuB KX B MAACTUKOBbIX KaHAAaX U 3adUKCHPOBAB UX COOTBETCTBYHOLLMMU
3aXMMaMK1 PSAOM C KAEMMHbIMU KOPOBKaMMU.

BHUMAHME Bce kabean AONKHBI ObiTb 0CBOBOXAEHbI OT OMAETKM U 3aUMLLEHBI B HEMNOCPEACTBEHHON BAM30CTU OT KAEMM. [1OArOTOBWTbL
kabeAu ¢ HEOOAbLLIMM 3anacoM, YTobbl UMETb BO3MOXHOCTb AAA YAAAEHUSI AULLIHEN YacTy.

Tabavua 1 “nopkAlOUEHUE K KAeMMHOM Kopobke”

12 MNotpebasemas mowHocTb 230 B ~ - 50 T (L = dasa, N = HelTpanb)
34 Muratowwmii Bbixoa 230 B ~ 50 Iy, make 40 Bt
5-6-7 Bbixoa ABurateas 2 makc 500 BT (5 = oTkp., 6 = 06, 7 = 3aKp.)

8-9-10 Bbixoa aBurateas 1 makc 500 BT (8 = otkp., 9 = 06u., 10 = 3akp.)

Bbixoa 24 B ~ nuUTaHUsi KOHTPOAUPYEMbIX YCTPOMCTB 6e30nacHOCTU. AAA NUTaHUs GoToaneMeHTa TX 1 yCcTponcTB 6e30nacHoCTH

11-13 -
B CAyuae, ecan Tpebyetcs NpoBepKa ykasaHHbIX YCTPOMCTB B HAUaAe KaXAOTO BbIMOAHEHMS.

Bbixoa 24 B ~ nutaHWe AOMOAHUTEAbHbIX YCTPOMCTB U HeynpaBASeMbIX YCTPOMCTB 6€30MacHOCTU. AAS NMUTAHWUSA BO3MOXHbIX
12-13 BCMOMOraTeAbHbIX YCTPOMCTB, GoToaAEMEHTa RX (MOCTOSIHHO) M YCTPOMCTB 6e30NacHOCTM B CAyUYae, B KOTOPOM He TpebyeTcs
NPOBEPKa yKka3aHHbIX YCTPOMCTB B HAYaAe KaXAOrO BbINMOAHEHWS OnepaLmn.

BHUMAHWE akcnayataums ¢ 1 ouratenem: Bxoa N.C. 3aKpbITOro KOHLEBOIO BbIKAKOUATEAS.
14 EcAn He UCMOoAb3YeTCA, BbIMOAHUTL 3aKopadrBaHne Ha khemme Ne 19

BHUMAHWE akcnayataums ¢ 2 oBuratensimu: Bxoa He MCMOAB3YETCA, BbIMOAHUTbL 3aKopadunBaHue Ha knemme Ne 19

BHUMAHWE akcnayataums ¢ 1 ouratenem: Bxoa N.C. OTKPbITOrO KOHLEBOIO BbIKAKOUATEAS.
EcAn He UCroAb3yeTCA, BbIMOAHUTbL 3aKopadrBaHne Ha knemme Ne 19

15
BHUMAHMUE akcnayaTtaums ¢ 2 ouratensimu: Bxoa H.C. BHelwHero ycTpoiictBa 6e3onacHocTu. B caydae cpabatbiBaHus
M3MEHWTb ABMXEHME. ECAM HEe MCMOAB3YETCA, BbIMOAHWUTL 3aKopaunBaHue Ha knemme Ne 19

16 Bxoa H.C. BHelHero ycTpoicTtBa 6e3onacHocTU. B cayuae cpabaTtbiBaHUS UBMEHWUTb ABUXEHME.
Ecan He ncnonb3yeTcs, BbINOAHUTb 3aKopayuvBaHue Ha khemme Ne 19

17 Bxoa N.C. potoanemeHTa. B cayuae cpabatbiBaHUS BO BPEMS 3aKPbITUS, UIBMEHUTb ABUXKEHHE.

EcAn He ucnoab3yetcs, BbIMOAHUTb 3aKopaunBaHue Ha knemme Ne 19

BxoaN.C.3anycka. Bcayuae cpabaTtbiBaHKA BbI3bIBAET OTKPbITUE MAK 3aKPbITUE. MOXeT paboTaTh B pexume “peBepcrpoBaHms”
18 AW “noaroBoro” pexuvma. MoXeT TakXe MCMOAb30BaTbCA AAA MOAKAKOYEHUSA COEAMHEHUA C YCTAHOBAEHHLIM BpemMeHem
cpabaTbiBaHUS.

19 06Lwme BXoAbI
20 BXOAHOW CHrHaA paamo aHTEHHBbI
21 Bxoa 3a3eMAeHMA paAMO aHTEHHDI

44
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5 UHCTPYKLUMHUMU MO SKCINAYATALUU

BbINOAHUTb 3aKOpaunBaHue “0BbIYHO 3aKPbITbIX”, HE WCMOAb3YEMbIX
BXOAOB, MOAATb MUTaHWE Ha BAOK ynpaBAEHHS.

BHUMAHMUE Y6epnTbCH B NPaBUABHOM MOAKAKUEHWUM dasHOro
kabens K knemme “L” v HeWTpann K knemme “N”.

BHUMAHMUE Vicnonb30BaTb TOAbKO TEPMUYECKU 3alUMULLEHHbIE
ABUraTeAr ¢ MakCMMaAbHbIM pe3oHaHCHbIM HanpsxeHvem 400B.

() 1-2mor
(__) rADIO
() FORzA
(__) PrOG
() MoDE

Bce HaCTpOWKM U MNporpaMMUpOBaHWe OAOKa  ynpaBAeHWs O CBETOAMOA . CBETOAMOA ¢
BbINMOAHAIOTCA C MOMOLLBIO AByX KHomok SET u SEL, a Takxe BbIKAIOYEH NMOCTOAHHOM NOACBETKOM
CBETOAMOAHBIX MHAMKATOPOB, KaK OMuWcaHo Huxe. Bce ¢yHKUmM CBETOAMOA X2 .

nporpaMMMpPOBaHUst  MOTYT BbINOAHATLCS MPW  3anycke 6OAoka D ¢ MEANEHHBIM D CBETOAMOA ¢ 6bIcTpbiM
ynpaBAEHUSA AV MPU 3aBEPLLIEHUM BbINMOAHEHUSA ONepaLImy 3aKPbITUA. MUraH1eM o MUraHmem

1 Bbi6op KoAMuecTBa ABUraTene

KomaHabl DYHKUMA CUA nHankatop

\éi 1. | Haxatb MHOrokpatHo Ha kKHonky SEL Ao Tex nop, Bbl He ByAeT NOAKAKOUEH cBETOAMOA “1-2MOT” . O O O O

Haxatb Ha kHonky SET v cpasy otnyctuTb: cBeTopnoa “1-2MOT” HauyHeT Muratb, CUrHAAU3UPYS O
Bbl6paHHOM HaCTpoOWKe:

% {10000
x%i & - MeaneHHOe MUraHWe = akcnayataums ¢ 1 ABuratenem; .

- BbICTPOE MUraHWe = aKCNAyaTaumsa ¢ 2 ABUraTeAaMu;

\éi 3. | Haxatb Ha kHonky SEL AAf M3MeHeHuWst Tuna NporpamMMbl 3KCNAyaTaLuuu.

N i a Haxatb Ha kHonky SET 1 cpasy oTnycTuTb: CBETOAMOA “1-2MOT” 3aropaeTcsi B MOCTOSAHHOM pexume . O O O O
=) " | (coxpaHeHne HOBOI HaCTPOMKM).

\\_;i 5 3atem HaxaTb Ha KHomnKy SEL, utobbl BbIOpaTh APYryH0 BO3MOXHYIO GYHKLMIO NPOrpaMMUpOBaHus O O O O O
2 " | MAM BBIATK U3 peXHUMa NPOrpaMMUPOBaHKS (BCE CBETOAMOAbI BbIKAOUEHDI).

BHUMAHME T[pu akcnayataupm ¢ 1 aBuratenem, Bxoabl “FCA/SIC2” n “FCC” ¢dyHKLMOHMPYHOT COOTBETCTBEHHO Kak KOHLEBble
BbIKAKOUATEAU OTKPbITUA U 3akpbiTUS. B CBOK ouepeab, Mpu akcnAyataumu ¢ 2 aABuratensimu, Bxop “FCA/SIC2” GyHKUMOHMPYIOT Kak
BXOA AAAl YYBCTBUTEABHOTO Kpasi, ycTaHOBAEHHOIrO Ha cTBopke Ne 2, “FCC” He NMOAKAOUEH. B AoBOM CAyyae BbIMOAHUTb 3aKopauyMBaHUe
HEeWUCMOAb3YEMbIX BXOAOB B 06LLEM HaNpPaBAEHUU.

2 MpuemHuk 433,92 Ml BCTPOEHHOro TUNa

2.1 U3yueHue 3neMEHTOB PAAMOKOMAHA ynpaBA€HUA

KomaHab! DYHKUMA CUA nuankatop
\gi 1. | Haxatb MHOrokpaTHo Ha kHonky SEL A0 Tex nop, Bbl He ByAeT NOAKAIOUEH cBeToanoA “RADIO” O . O O O

N i 2 Haxatb Ha KHomKy SET v cpa3y oTnycTuTh: CBETOANOA “RADIO” HauHeT MuraTh, yKasbiBas Ha Pexmnm ODO O O
= " | n3yyeHue npuemHuKa. j )

Haxatb Ha KHOMK AUCTAHUMOHHOIO NPaBAEHUA, KOTOPYHO T ebyeTcs U3yuuThb. CBeTOAMOA
3. y ynp Pyto Tpeoy! y
3aropaeTcad B Te4eHUe CEKYHAbI, a 3aTeEM MPOAOAXAET MUTaTb (KHOI‘IKa M3yqua).

4. | MoBTOPUTb NYHKT 3 AAA APYTMX BO3MOXHbBIX KHOMOK AWM PAAMOKOMAaHA YNPaBAEHUA AAS U3YUEHHUS.

5. | AoxaaTbCsi, NOKa CBETOAMOA He BYAET CHOBA ropeTh B NOCTOAHHOM PeXUME (M3yYeHue 3aBepLIeHo). O . [:] [:] [:]

\Bi 6 Ha paHHOM 3Tane HaxaTb Ha KHomnky SEL, utob6bl BbiOpaTb APYrytd BO3MOXHYI OYHKLIMIO OOOOO
2 5

nporpaMM1pPOBaHUA UAW BbIMTU M3 PEXMMa NPOrpaMMUPOBaHUA (BCE CBETOAMOABI BbIKAIOUEHBI).

BHUMAHME BnoK ynpaBAEHUA aBTOMATUYECKU PaCMO3HAET TUM PaAMOKOMAHA YNpaBAEHUSt MpU NnepBom m3yyeHus (DIP-nepekaoyatens
WAW HEMPEPbIBHO U3MEHSIOLLUMICS KOA), KOTOPbIA B MOCAEACTBUM BYAET MOAYYaTb TOABKO APYrME PAAMOKOMAHABI YNPaBAEHUS C TOM Xe
KOAVPOBKOM.

2.2 C6poc BHECEHHbIX B NaMATb KOMaHA PaAMOKOMAHA yNpaBA€HUA

KomaHabl DYyHKUMA CUA nHanKkaTop
\k 1. | Haxatb MHOrokpatHo Ha kKHonKy SEL A0 Tex nop, Bbl He ByAeT NoakAtoueH ceeTtoanop “RADIO”.
SEL| &

x2
%l 2 Haxatb Ha KHOMKY SETwu YAEPXNBaTb €€ B HaXXartom NOAOXEHNU, MOKa CBETOAMOA HE HAYHET MUTraTb i
" | B 6bICTPOM pexume (yaaneHWe B npouecce). ODO O O

N T 3 OTnycTHTb KHOMKY SET. O . [:] [:] [:]
=] " | AoxaaTbes, Noka CBETOAMOA He ByAET CHOBA rOPETb B MOCTOSHHOM PeXUME (YAAAEHWE 3aBEPLLIEHO).

\};i 4 Ha paHHOM 3Tane HaxaTb Ha KHonky SEL, uTobbl BblbpaTb APYryd BO3MOXHYIO GYHKLMIO OOOOO
= " | nporpamMmm1poBaHKUA AW BbIATH M3 PEXMMA NPOrPaMMUPOBaHUSA (BCE CBETOAMOABI BbIKAOUEHDI).
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3 PeryaMpoBaHWe MOLLHOCTU ABUraTeAs

WAU BBIATU U3 pEXMMA NPOrpaMMUPOBaHHS (BCE CBETOAMOAbI BBIKAKOUYEHbI).

KomaHab! DYHKUMA CUA nHamkatop
O i 1 HaxaTtb MHOrokpatHO Ha KHomky SEL A0 Tex nop, moka He OyaeT MOAKAKOUYEH CBETOAMOA O O . O O
= " | “FORZA”(MOLLHOCTB).
N 1 2 HaxaTb Ha KHomky SET M cpasdy OTnmyCTWTb: OTOOpasuTCs MapameTp MOLLHOCTM, 3aAaHHOW B
=) " | HacToALLMIA MOMEHT (8 AOCTYMHbIX YPOBHEMH, Kak yKasaHo B TabauLe). ‘
YpoBeHb MowHocTH
o -(JJ000 =« @0UO00 ~ @800 - 808U
« QU000 <« B0000 =~ 0000 - G0880
N i 3 Haxatb Ha kHonky SEL noka He GyAeT BbiMOAHEHa KOHOUIypaLMsa CBETOAUOAOB, COOTBETCTBYHOLLMX
a2 " | 3HaueHuto Tpebyemoi MOLLHOCTU.
O 1 4 Haxatb Ha kHonky SET u cpa3y otnyctutb: cBeToanos “FORZA” 3aropaeTtcs B MOCTOSIHHOM pexvmMe O O . O O
= " | (coxpaHeH1e HOBOW HAaCTPOWKHM).
N i 5 3aTtem Haxatb Ha KHOMKy SEL, uTo6bl BbiGpaTh APYTyt0 BO3MOXHYIO GYHKLMIO NPOrpaMmMnpoBaHms O O O O O
2 .

4 U3yueHue napamertpa pa60qero BpeMeHHU C PeXXMMOM 3KCINAyaTaluUu C 1 ABUratenem
KomaHab! DYHKUMNA CUA nHamkatop
1 BbINOAHUTL AeMCTBUE Pa3bAOKMPOBKM MOTOPEAYKTOPA, BPYYHYHO YCTAHOBUTb ABEPb B MOAHOCTbIO
" | 3aKpbIToe NOAOXKEHMWE 1 MOBTOPHO 3aBA0OKMPOBATL MOTOPEAYKTOP.
B cAayyae yCcTaHOBKM SAEKTPOMEXaHUUYECKUX KOHLIEBbIX BbIKAHOUATEAE, HEOOXOAUMO OTPETYAMPOBATH
2. | COOTBETCTBYIOLLMI KyAQUOK TakuM 06pa3om, 4Tobbl B yKa3aHHOM MOAOXEHUMU BbIMOAHAAOCH
NOAKAOYEHME KOHLEBOTO BbIKAOUATEAS 3aKPbITUSA.
N i 3 HaxaTb MHOTOKpaTHO Ha KHoMmKy SEL A0 Tex nop, noka He OyAeT MOAKAKOUEH CBETOAMOA O O O . O
=) " | “PROG”(nporpamMmmupoBaHue).
X2
\%l 4 Haxatb 1 yaepxatb kHonky SET, noka ceetoanop “PROG” He HAUHET MUraTb B ObICTPOM pexume, —
" | ykasbiBasi Ha 3anyck GyHKUMK M3ydeHus napameTtpa pabouero BpeMeHH. O O ODO
X2, .
%T 5. | Otnyctutb KHOMNKy SET. O O ODO
o X2, .
:f?b J 6. | Moaatb umnyabc 3AMYCK: aBuratenb 1 3anyckaeTcs B peXxmMme OTKpPbITHSA. O O ODO
Koraa aBuratenb 1 AoOCTUraeT ypoBeHb yropa, HeobXxoArMO noaatb MMyAbc 3AMYCKA:
ABUratenb 1 oCTaHOBWTCA.
% BHUMAHMUE: Jaxe eCAM YCTaHOBAEH, KOHLEBOMW BbIKAOYATEAb OTKPbITUA He 2, .
AN ):6_ 4 7. | obHapyxuBaeTcA Ha paHHOM 3tane. Asepb AOMKHA 6biTb OCTaHOBAGHa B ! [] [] ODO
< Tpebyemoii Touke B AtOBOM cAyyae npu nopade umnyabca 3AMNYCK. OtperyavpoBatb ST
COOTBETCTBYIOLLMM KyAQUOK, UTOObI KOHLEBOM BbIKAOUATEAb OTKPbITUSI MOAKAIOUYAACH B
AAHHOM MOAOXEHUMN.

o Moaatb umnyabc SAMYCK: 3anyckaeTca oTCYET BPEMEHN aBTOMATUUYECKOTO 3aKPbITUSA. X2, .
:@? 4 8. | BHUMAHME: YT06b! OTKAIOUYMTbL aBTOMATUUECKOE 3aKpbITUE, HEOBXOAMMO HaXaTb U YAEPXaTb Npu O O ODO
S 3arnycke B 3aKpbITUK ABUraTeAb 1, a 3aTeM nepenTn Hanpamyto K nyHkTy 11. ST

X2, .
9. | BolaepxaTb Tpebyemoe BpemMsi aBTOMATUUECKOTO 3aKPbITHS. O O OD[]
- X2, .
w/; ) 10. | Mopatb umnyabc 3AMYCK: poBuratenb 1 3anyckaercsi B peXume 3akpbITUs. O O ODO
Uepe3 HECKOAbKO CEKYHA MOCAE AOCTWXEHWMS YPOBHA ynopa (MAM AOCTWXEHWS
14, | MOAOXEHMA BOSMOXHOrO KOHLIEBOTO BbIKAOUATEAR 3aKpbITWA), ABUraTeAb OCTAHOBUTCSA 1 O O O . O
" | aBToMaTHuecku. Ceetoamop “PROG” 3aropaetcsi B NMOCTOSHHOM pexume, ykasbiBas, —
YTO M3yYeHue napameTpa paboyero BpemMeHu 3aBepLleHo
N 1 12 3ateM HaxaTb Ha KHomMKy SEL, 4Tobbl BbIOpaTh APYTyH0 BOSMOXHYH GYHKLMIO NPOrpaMmMUpOBaHUa O O O O O
SEL) & " | MAKM BBIATU U3 PEXMMa NPOrPaMMUPOBAHNUA (BCE CBETOAMOAbI BbIKAKOUEHbI).
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5 WUsyueHue napameTpa pabouero BpeMeEHU C PEXXUMOM IKCNAyaTauuu ¢ 2 ABUraTeAAMH

WAU BbIATH U3 PEXKMMA NPOrpaMMUPOBaHKs (BCE CBETOAMOABI BbIKAKOUEHbI).

KomaHabl DyHKUMA CUA nuamnkaTop
1 BbINOAHUTL AeiCTBUE Pa3BAOKMPOBKM MOTOPEAYKTOPA, BPYUHYIO YCTAHOBWUTL ABEPb B MOAHOCTLIO
" | 3aKpbITOE NOAOXEHME M MOBTOPHO 3a6A0KMPOBATL MOTOPEAYKTOP.
N i 2 HaxaTb MHOrokpaTHO Ha KHomky SEL Ao Tex nop, moka He OyAeT MOAKAKOUEH CBETOAMOA O O O ' O
SEL| & | “PROG”(nporpamMmupoBaHue).
\%l 3 Haxatb 1 yaepxaTtb kHonky SET, noka cBetoanos “PROG” He HAYHET MUraTb B ObICTPOM pexume, O O O . O
" | ykasbiBas Ha 3anyck GyHKUMW U3ydeHus napameTpa paboyero BpemeHHu.
)(‘2' ,
%T 4. | OTnycTuTb KHONKy SET. O O ODO
- X‘Z' ,
w‘é ) 5. | Moaatb umnyasc SAMNYCK: aABuratenb 1 3anyckaercs B peXnMe OTKPbITUSA. O O ODO
)(‘2' ,
6. | BoiaepxaTb Tpebyemoe Bpemsi AAA CMELLLEHUSI CTBOPKMU. O O ODO
X2, .
& S
:.3)2} ) 7. | Noaatb mnyabc 3AMYCK: pBUratenb 2 3anyckaercs B peXuUMe OTKPbITUS. O O ODO
- X‘Z' ,
S 8 Korpa aBuratenb 1 AocTMraeT ypoBeHb ynopa, HeoBXOAMMO MoAaTb WMMMYAbC I
Q ‘?» Z " | BAMYCKA: aABurateAb 1 oCcTaHOBMTCA. O O ODO
= )(‘2' ,
Sy 9 Korpa ABWratenb 2 AOCTMraeT ypoBEHb ymopa, HEOBXOAMMO MoAaTb WMMMYAbC I
“‘ ‘?, Z " | BAMYCKA: aBuratenb 2 ocTaHOBUTCS. O O ODO
- MNoaatb uMmnyabc 3AMYCK: 3anyckaeTcs oTcYeT BPEMEHW aBTOMATUUYECKOTO 3aKpbITUS. X2, .
t.”):é ; 10. | BHUMAHME: UT06bI OTKAIOUMTb @BTOMATMUECKOE 3aKPbITUE, HEOBXOANMO HaxaTb 1 yAepXaTb Npu O O ODO
S 3anycke B 3aKpbITUW ABUraTeAb 2, a 3aTeM NePENTH HaNpPAMYLO K MyHKTy 13. ST
X2
11. | BolaepxaTtb Tpebyemoe BpeMs aBTOMAaTUUYECKOTO 3aKPbITHS. O O GDO
X‘Z' ,
)] 12. | Nopatb umnyasc 3AMYCK: pBuratenb 2 3anyckaeTcs B pexume 3aKpbITUs. O O ODO
x‘2' ,
13. | BoiaepxaTb TpebyeMoe Bpemsi AAA CMELLLEHUSi CTBOPKMU. O O ODO
X;Z- ,
) 14. | Moaatb umnyabc 3AMYCK: aABuratenb 1 3anyckaeTcsi B pexume 3akpbITUs. O O ODO
Yepes HECKOABKO CEKYHA MOCAE AOCTUXKEHUSI COOTBETCTBYHOLLENO YPOBHSA yropa,
15 o6a ABMraTeAs OCTaHaBAWBAIOTCA aBTOMaTM4eCku. Ceetoanoa “PROG” saropaetes |, 1 O O O . O
" | B MOCTOAHHOM pexuMe, ykasblBas, YTo U3yueHue napameTpa pabouero BpeMeHU | ——e——
3aBepLUEHO.
\\_gi 16 3aTteM HaxaTtb Ha KHoMKy SEL, uTo6bl BbibpaTh APYryto BO3MOXHYIO GYHKLMIO NPOrpaMMUpOBaHus O O O O O
= .

NpPOrpaMMUpPOBaHUSA UAK BbIMTU U3 PEXUMA NMPOrpaMMUPOBaHUA (BCE CBETOAMOAbI BBIKAKOUEHBI).

6 Bbi6op nporpammbl pabouero pexxuma (peBepcupoBaHUA UAU NMOLLATOBOr0)
KomaHabl DYHKUMA CUA nHankatop
\\_;i 1 HaxaTb MHOrokpatHo Ha KHomky SEL A0 Tex nop, noka He OyAeT MOAKAKOUEH CBETOAMOA O O O O .
= * | “MODE"(pexwm).
Haxatb Ha kHonKy SET 1 cpady oTtnyctuTb: cBetoanos “MODE” HauHeT Muratb, CUrHaAM3upyst O i
NY Bbl6paHHOM HaCTpOWKe:
%i & - MEANEHHOE MUraH1e = MOLLAroBbli PeXuM; jEl
- BbICTPOE MUraH1e = PEXWM PEBEPCUPOBAHMS. o
\éi 3. | Haxatb Ha kHonky SEL AAf M3MeHeHUst Tuna NporpamMMbl 3KCNAyaTaLu.
N i a Haxatb Ha kHomky SET 1 cpasy oTnycTuTb: cBeToAnoa “MODE” 3aropaetcs B MOCTOSIHHOM pexume O O O O .
=) " | (coxpaHeHne HOBOI HAaCTPOMKMK);
\\_;i 5 Ha aaHHOM aTane HaxaTb Ha KkHomky SEL, uTobBbl Bbi6paTb APYryld BO3MOXHYH OGYHKLMIO O O O O O
2 .

Mocne 3aBepLUeHUs NPOrpaMMMpoBaHUA 6A0Ka ynpaBAeHUs, HE06XOAUMO MHOrOKpPaTHO HaXkaTb Ha SEL, noka He GyAyT OTKAKOUEHbI
BCe cBeToAMO0Abl. Ha ykazaHHOM 3Tane 6A0K ynpaBA€HUA FOTOB K NPUEMY KOMaHA ynpaBA€HUA.
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6 NMPUEMOYHBIE UCMbITAHUA YCTAHOBKH

Mp1EeMOUHbIE UCTIbITAHWUS ABASIOTCA BaXHOW onepauuent AAS NMPOBEPKM MPABUAbHOM YCTaHOBKM cucTembl. DEA System o6o6uiaet
TpeboBaHMs AAS NPABUALHOTO BbIOAHEHUS MPUEMOYHbIX UCTIbITAHWIA BCEM CUCTEMbI aBTOMATU3aLMK B 4 NPOCTLIX aTana:

Y6eAUTBCS B CTPOroM COBAIOAEHUM BCErO OnMcaHHoro B pasaene 1 “OBLLUMIM OB30P MPEAYMPEXAEHUN";
BbIMOAHWUTb UCMIbITAHUSA OTKPBITUSA 1 3aKPbITUS aBTOMATUKM, YBEAUBLLUCH, UTO ABWXEHUE COOTBETCTBYET NPEAYCMOTPEHHOMY. B 310/ cBA3M

PEKOMEHAYETCA BbINOAHWUTE HECKOALKO TECTOB, UTOObI ONPEAEANUTb BOSMOXHbIE AEDEKTbI COOPKU AWM HACTPOMKU;
Y6eAnTbCA, UTO BCE YCTPOMCTBA 6E30MacHOCTM NPaBUAbHO MOAKAKOUEHb! K YCTAHOBAEHDI;

BbINOAHUTb U3MEpPEHKEe YAAPHOM CUAbI B COOTBETCTBUM C TpeboBaHUAMU cTaHAapTa EN12445, noka He byaeT onpeaeneHa Tpebyemasn
HacTpoika, koTopas obecneymBaeT COOAHOAEHUE OrPaHUUYEHUI, YCTAHOBAEHHbIX B COOTBETCTBMM CO cTaHAapToM EN12453.

7 BbiBOA ObOPYAOBAHUA U3 IKCIINYATALUU

BHUMAHUE B cootBeTctBUMM ¢ aupekTnBor EC 2002/96/EC 06 yTUAM3ALMKU OTPabOTAHHOIO SAEKTPUUYECKOTO M IAEKTPOHHOTO
o obopyaoBaHus (RAEE), AaHHOE aAeKTpUUecKas NPOAYKLMS HE AOAKHA YTUAMIMPOBATLCA BMECTE C ObITOBbIMM OTXOAAMU. YKa3aHHOe
060pyAOBaHME AONKHO YTUAU3UPOBATLCA B CMELMAABHOM NYHKTE cOopa AAA COOTBETCTBYHOLLEW YTUAUSALIUM.
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Schema elettrico con funzionamento ad 1 motore, 1 motor Electrical diagram, Schéma électrique avec fonctionnement a 1 moteur,
Anschlussplan fiir einen Motor, Esquema eléctrico con funcionamiento a 1 motor, Esquema eléctrico para funcionamento a 1 motor,

Schemat elektryczny 1 silnik, 9rekTpnuyeckasn cxema ara 1 aoBuratenst

ANTENNA, AERIAL,
ANTENNE, ANTENA,
AHTEHHA

(12 mot}—

[_]|rADIO

[_J|Forza

[_JlproG

MODE

i

RG58

START/OPEN

(o) —
p———| (75

FINECORSA APERTURA, OPENING LIMIT

oM

START

SWITCH, FIN DE COURSE OUVERTURE,
OFFNUNGSENDSCHALTER, FINAL DE

CARRERA ABERTURA, FIM DE CURSO
ABERTURA, OGRANICZNIK OTWARCIA,

FOTO

KOHLIEBOM BbIKAKOUATEAb OTKPbITUSA

sicif| 16 (3

FCA/SIC2

reclf 14 3
ol 13 3

3x0,5mm?
..I ) (CFea )—
N,
|——|(CFec ] —

24VAUX

2avsic|f 11 -
g 4
F2
212E
- m
F1
— —
L1
FLASH
230V
. & MOT 2 MOT 1
1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
E
. £
£ 0n
£ 2
@ 9
- o
x
< ” i}
< M1
<
@ [ollo
® o
S o110 LAMPEGGIANTE, FLASHING
H . LIGHT, CLIGNOTEUR,
N E BLINKEND, INTERMITENTE,
3 =z INTERMITENTE, LAMPA
i x OSTRZEGAWCZA, MHTAIOLLIMI
4 ~ MHAWKATOP
g 230V ~ 75mA max 50 Hz
I

FINECORSA CHIUSURA, CLOSING LIMIT
SWITCH, FIN DE COURSE FERMETURE,
SCHLIESSENDSCHALTER, FINAL DE CARRERA
CIERRE, FIM DE CURSO ENCERRAMENTO,
OGRANICZNIK ZAMKNIECIA, KOHLIEBOM
BbIKAOYATEAL 3AKPbITUA

FOTOCELLULA, PHOTOCELL,
PHOTOCELLULE, FOTOZELLE, FOTOCELULA,
L FOTOKOMORKA, ®OTOSAEMEHT |

|

RX X
-+59¢ o)
NN %@

4x0,5mm? 2x0,5 mm?

DISPOSITIVO DI SICUREZZA ESTERNO (N.C.),
EXTERNAL SAFETY DEVICE (N.C.), DISPOSITIF
DE SECURITE EXTERNE (N.C.), EXTERNE
SICHERHEITSVORRICHTUNG (N.C.), DISPOSITIVO

E DE SEGURIDAD EXTERNO (N.C.), DISPOSITIVO
£ DE SEGURANCA EXTERNO (N.C.), URZADZENIE
c";_ ZABEZPIECZAJACg ZEWNETRZNE (N.C.),
: IBHELUHEE YCTPOMCTBO BE3OIMACHOCTHU (N.C,)I
|
Cscooon |
—
)
|
[
__________ J 1
2x0,5mm? |

Al morsetto 13 per collegamento normale
To terminal n. 13 for normal connection
Ala borne 13 pour connexion normale
An Klemme 13 fiir Normalanschluss

Al terminal 13 para una conexion normal
Para o terminal n° 13 para ligagdo normal

Alimentazione 24V ~ necessaria solo per accessori controllati Art. 130N, 131N,
123N, 124N, 24 V ~ power supply necessary only for accessory as art. Art. 130N,
131N, 123N, 124N, Alimentation 24 V ~ nécessaire seulement pour accessoires
contrdlés art. 130N, 131N, 123N, 124N, 24V ~ Versorgung nur notwendig fir
kontrollierte Zubehdrteile Art. 130N, 131N, Alimentacion 24V ~ necesaria solamente
para accesorios controlados art. 130N, 131N, 123N, 124N, Alimentacdo 24V ~
necessdria apenas para os acessorios art. 130N, 131N, 123N, 124N 124N,
Zasilanie 24V ~ wymagane tylko dla akcesoriow kontrolowanych Art. 130N, 131N,
123N, 124N, HanpsxeHue nutaHns 24 B ~ HEOOXOAUMO TOALKO AASI KOMIMAEKTYHOLLMX,

peryavpyembix Ct. 130N, 131N, 123N, 124N

Do zacisku 13 dla podtaczenia normalnego
K knemme 13 ans HopmManbHOrO NOAKMIOYEHNs

Al morsetto 12 per sicurezze controllate

To terminal n. 12 for controlled safety devices

A la borne 12 pour sécurités controlées

An Klemme 12 fiir gepriifte Sicherheitsvorrichtungen

El borne 12 para seguridades controladas

Ao terminal 12 para dispositivos de seguranga controlados
Do zacisku 12 dla kontrolowanych zabezpieczen

K knemme 12 ans ynpaBnsiembIx yCTpoiicTa GesonacHocTn
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Schema elettrico con funzionamento a 2 motori, 2 motors Electrical diagram, Schéma électrique avec fonctionnement a 2 moteurs,
Anschlussplan fiir 2 Motoren, Esquema eléctrico con funcionamiento a 2 motores, Esquema eléctrico para funcionamento a 2 moto-
res, Schemat elektryczny 2 silniki, Cxema ana 2 motopoB

ANTENNA, AERIAL,
ANTENNE, ANTENA,
AHTEHHA

RG58

21 [3
4{ 20 &,
SET SEL

][9]

com| 19 (3
18 [ F—H—
FoTO|| 17 E}
sicif| 16 [3

I
reassic2|| 15 [
(PHoTo1)
reclf 14 3 RX

START/OPEN

(vo)—

[Jf1-2mor|—
[_JraDi0
[—_]|Forza
[JlproG
[—_JmopE

START

FOTOCELLULA, PHOTOCELL,
PHOTOCELLULE, FOTOZELLE, FOTOCELULA,
L FOTOKOMORKA, ®OTO3AEMEHT |

TX
ovlf 13 3 14- ~.293 =
24vaux|[ 12 [ ®5®®
[——11 .
F2 2x0,5mm?
- 212E ]
4x0,5mm?

¥

DISPOSITIVO DI SICUREZZA ESTERNO (N.C.),
EXTERNAL SAFETY DEVICE (N.C.), DISPOSITIF
DE SECURITE EXTERNE (N.C.), EXTERNE

|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
FLASH |
230V |
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|

- MOT 2 MOT 1 SICHERHEITSVORRICHTUNG (N.C.), DISPOSITIVO
DE SEGURIDAD EXTERNO (N.C.), DISPOSITIVO
o DE SEGURANGA EXTERNO (N.C.), URZADZENIE
! 2 s 4 5 6 7 8 9 10 g ZABEZPIECZAJACE ~ ZEWNETRZNE  (N.C.),
[:] [:] [:] [:] [:] [:] [:] [:] n | BHELUHEE YCTPOWCTBO BE30MACHOCTH (N.C.) |
o
x [
E E
o £ £
£ n n I
£ — -
wn x x
- ™ m
x
— ” ali b
<t @ M1 2x0,5mm?
<t -
=L [¢]
) (e][e) LAMPEGGIANTE, FLASHING I
+ o LIGHT, CLIGNOTEUR,
- E BLINKEND, INTERMITENTE,
o - INTERMITENTE, LAMPA
0 X OSTRZEGAWCZA, MMIAIOLLIMA
N ,
L MHAMKATOP V
2 230V ~ 75mA max 50 Hz Al morsetto 13 per collegamento nor‘male
3 To terminal n. 13 for normal connection

Ala borne 13 pour connexion normale

An Klemme 13 fiir Normalanschluss

Al terminal 13 para una conexion normal

Para o terminal n° 13 para ligagdo normal

Do zacisku 13 dla podtaczenia normalnego

K knemme 13 ans HOpManbHOrO NOAKMIYEHNS

Alimentazione 24V ~ necessaria solo per accessori controllati Art. 130N, 131N,
123N, 124N, 24 V ~ power supply necessary only for accessory as art. Art. 130N,
131N, 123N, 124N, Alimentation 24 V ~ nécessaire seulement pour accessoires
contrélés art. 130N, 131N, 123N, 124N, 24V ~ Versorgung nur notwendig fir
kontrollierte Zubehérteile Art. 130N, 131N, Alimentacion 24V ~ necesaria solamente

Al morsetto 12 per sicurezze controllate
To terminal n. 12 for controlled safety devices
Ala borne 12 pour sécurités controlées

50

para accesorios controlados art. 130N, 131N, 123N, 124N, Alimentacdo 24V ~
necessdria apenas para os acessoérios art. 130N, 131N, 123N, 124N 124N,
Zasilanie 24V ~ wymagane tylko dla akcesoriow kontrolowanych Art. 130N, 131N,
123N, 124N, HanpsxeHue nutaHus 24 B ~ HEOOXOAUMO TOAbKO AASI KOMIAEKTYHOLLMX,
peryavpyembix Ct. 130N, 131N, 123N, 124N
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An Klemme 12 fiir gepriifte Sicherheitsvorrichtungen

El borne 12 para seguridades controladas

Ao terminal 12 para dispositivos de seguranga controlados
Do zacisku 12 dla kontrolowanych zabezpieczen

K knemme 12 ans ynpaensiembix ycTpoiicts 6e3onacHocTn



http://www.manualslib.com/

Eseguire il fissaggio alla parete usando opportuni tasselli per viti @5 (non fornite); Fix
the box on the wall with appropriate bushings to anchor screws @5 (not included); Le
fixer au mur en utilisant des douilles a expansion pour vis adéquates @5 (pas incluses);
Befestigen Sie das Feld, um mit Dibeln @5 der Wand (nicht mitgeliefert); Efectuar la fi-

jacion a la pared utilizando adecuados tacos para tornillos de @5 (no incluidos);
Executar a fixacao a parede usando apropriadas rolhas para parafusos @5
(ndo fornecidas); Zamocowac do Sciany, przy pomocy odpowiednich kotkow
do Srub @5 (nie na wyposazeniu); BbINOAHUTbL KPENAEHUE K CTEHE C NMOMOLLLIO
COOTBETCTBYHOLLIMX Atobenei A 6OATOB @ 5 (He BXOAST B KOMIMAEKT).

niti); Pass 230V ~ cables inside a grommet @16 connected with tube fastening PG21 (items not
included); Passage des fils 230V ~ dans un passe-fil @16 raccordée avec un bloque tube PG21
(ces outils ne sont pas inclus); Fiihren Drahte 230V ~ innerhalb eines Kanals @16 mit PG21-Ver- M
schraubungen verbunden (nicht mitgeliefert); Paso de los cables 230V ~ por el interior de una
canaleta de @16 unida con pasacable PG21 (no incluidos); Passagem cabos 230V ~ ao interno
de um cano @16 com fixagdo do tubo PG21 (ndo fornecidos); Przejscie kabli 230V ~ wewnatrz
kanaliku @16 potaczonego z zaciskami przewodoéw PG21 (nie na wyposazeniu); lpoxoa kabenel
230 B ~ BHyTpM KaHana @16, cBasaHHOro ¢ dukcatopamm PG21 (He BXOAAT B KOMIMAEKT).

N

VISTA DA “A”
VIEW FROM “A”
VUE DE “A”
BLICK VON “A”
VISTA DESDE “A”
VISTA DE “A”
WIDOK Z “A”

35

Q

74 59

\

VISTA DA “A” Fori da eseguire sul fondo della scatola con seghe a taz-
za 029 e @37 per I'inserimento dei fermatubi; VIEW FROM “A” Holes
to be drilled on the bottom of the box with a hole saw @29 and @37 to
introduce tube fastening; VUE DE “A” Trous a percer au fond du boitier
avec une scie-cloche @29 et @37 afin d’introduire des bloque tube;
BLICK VON “A” Bohrungen im Boden der Box mit Lochsagen @29 und
@37 fir das Einsetzen der Kabelverschraubungen; VISTA DESDE “A”
Agujeros que deben hacerse en la base de la caja con sierras cilindri-
cas de @29y @37 para la introduccion de los paratubo; VISTA DE “A”
Furos pra executar no fundo da caixa com serra a xicara @29 e @37
para inserimento dos fixacao do tubo; WIDOK Z “A” Otwory do wyko-
nania na dnie skrzynki z wierttami @29 i @37 dla wtozenia zacisku;
BUA U3 “A” OTBEpCTUSI AASI BBITOAHEHWS B HUXHEM OCHOBaHWUM SiLUMKA
C NOMOLLbIO KOAbLEBOM NMWAbI @29 1 @37 AAA YCTAHOBKM GUKCATOPOB.

BWUA U3 “A”

Passaggio cavi a bassissima tensione all'interno di una ca-
naletta @20 raccordata con fermatubi PG29 (non forniti);
Pass very low tension cables inside a grommet @20 connec-
ted with tube fastening PG29 (items not included); Passage
des fils a trés basse tension dans un passe-fil @20 raccordée
avec un bloque tube PG29 (ces outils ne sont pas inclus);
Kleinspannungs Leitungen innerhalb eines Kanals @20
mit PG29-Verschraubungen verbunden (nicht mitgeliefert);
Paso de los cables de tension muy baja por el interior de
una canaleta de @20 unida con paratubo PG29 (no inclu-
idos); Passagem cabos a baixissima tenséo ao interno de
um cano @20 com fixacao do tubo PG29 (nao fornecidos);
Przejscie kabli bardzo niskiego napiecia wewnatrz kanali-
ku @20 potaczonego z zaciskami przewodéw PG29 (nie na
wyposazeniu); Mpoxoa kabenev 0UeHb HU3KOTO HaMPSHKEHUS
BHYTPU KaHana @20, cBA3aHHOro ¢ dukcatopamm PG29 (He
BXOAAT B KOMIAEKT).

Sigillare le canalette dopo il passaggio dei cavi; Seal the
tubing trays after installing the wires; Etanchez les passe-
fils aprés que vous avez passé des fils; VerschliefSen Sie die
Kanéale nach dem Durchgang von Kabeln; Una vez colocados
los cables, tapar las canaletas; Tapar os cabos depois de pas-
sar os fios eléctricos; Zapieczetowaé kanaty po przejsciu kabli;
MAOTHO 3aKPbITb KaHaAbl MOCAE BbINOAHEHUS MPOXOAA Kabenei.
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Questo manuale é stato realizzato utilizzando carta ecologica riciclata certificata Ecolabel
per contribuire alla salvaguardia dell’ambiente.

This manual was printed using recycled paper certified Ecolabel
to help save the environment.

Ce manuel a été réalisé en utilisant du papier recyclé certifié Ecolabel
afin de respecter I'’environment.

Dieses Handbuch wurde mit Recyclingpapier zertifizierten Umweltzeichen,
um zur Rettung der Umwelt gedruckt.

El manual ha sido fabricado utilizando papel reciclado certificado Ecolabel
para preservar el medio ambiente.

Este manual foi impresso com papel reciclado certificado Ecolabel
para ajudar a preservar o meio ambiente.

W celu wsparcia ochrony Srodowiska, niniejsza instrukcje zrealizowaliSmy wykorzystujac papier
ekologiczny pochodzacy z recyklingu i posiadajacy certyfikat Ecolabel.

AaHHoe pyKOBOACTBO 6bIAO HaneuaTaHo C UCMOAb30BaHUEM NepepaboTaHHoi Gymaru
ceptuduumpoBaHHom Ecolabel, uTo6bl MOMOUbL COXPAHUTb OKPYXXAIOLLYIO CPEAY.

DEA

move as you like

DEA SYSTEM S.p.A. - Via Della Tecnica, 6 - ITALY - 36013 PIOVENE ROCCHETTE (VI)
tel. +39 0445 550789 - fax +39 0445 550265 - Internet http:\\www.deasystem.com - e-mail: deasystem@deasystem.com
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